ALUTECH

DOOR SYSTEMS

PYyKOBOACTBO MO MOHTaXy 1 3KCryaTaumm
Bnokn ynpasnenuna CU-TR230-B / CU-TR400-B

Pycckun

Installation and operation manual
Control units CU-TR230-B / CU-TR400-B

English

Montage und Betriebsanleitung
Steuergerate CU-TR230-B / CU-TR400-B

Deutsch

Instruction de montage et d'exploitation

Blocs de commande CU-TR230-B / CU-TR400-B

Francais

11.2023
www.alutech-group.com



http://www.alutech-group.com




PYCCKUM

1.1.
1.2
1.3.

2.1.
2.2.
2.3.
2.4.

5.1.
5.2.
5.3.
5.4.
5.5.

6.1.
6.2.
6.3.
6.4.
6.5.
6.6.
6.7.
6.8.

10.
11.
12.
13.
14.

COLEPXAHME
MPABWJIA BESONACHOCTU U NPEAYNPEXAEHWA. .. .. ... .. .. ... ... ... .. 4
OOLLME . . . . 4
TIPVEMOHTAMKE . . oo e e e e 5
TIPU SKCIAYATALIAM . . .. 6
OMUCAHUMEMBOENWNA ... .. .. 7
KOMMAEKT MOCTABKM . . . . ..ttt 7
TeXHUUECKNE XaPAKTEPUCTUKM . . . oo oottt et ettt e e e e e e e e e e e e 8
DNEMEHTBI YMPABEHMA . . . . oo oo oo oot oottt e e 10
LONOAHUTENBbHAA KOMIUIEKTALMA. . . ..ottt e e e e e e e e 10
NOAFOTOBKA KMOHTAMY. .. ... ... 11
MOHT A . 12
NIEKTPUYMECKUE MOAKMIOYEHWUA .. ... ... ... . ... ... . ............... 14
MopknioueHne ceTn, aneKTpoaBMraTeNa NPUBOAA, CUTHANIbHOM IaMMbl. . . . ... ........... 15
MopknioyeHre BbiKNtoYaTenen / SHKOAEPA MPUBOMA . . . . ..ottt 16
MNMopKnoYeHNe YCTPONCTB YMPABICHUIA . . . . ...\ttt 17
MoaKoUeHMe YCTPONCTB BE30MACHOCTU . . . . o oottt ettt 18
PasbeMbl RJ . .. 22
HACTPOWMKU . . ... 24
ANFOPUTM HACTPOMKM . . o oottt ettt e e e e e e e e e e e e e e 24
HacTponka KOHEUHBIX MOMOMKEHUM BOPOT. . . .. oottt e ettt e e et e 24
HacTpoiKa NapamMeTPOB PABOTBI . . . . ...ttt ettt e 27
HacTporika NpomeKyTOUYHOrO NONOXKEHMWA (YHaCTUYHOE OTKPBITUE). . ... ... .. 32
HacTpomka BPEMEHM PABOTDBI . . . ... ..ottt et 32
HacTpoliika HecpabaTbiBaHUsA Bxoga PH Ha pacCcTOAHUM OTRONA . ... ... 33
COPOC K 3aBOACKNM HACTPOMKAM . . . . . oo oo oo e e e e 34
LaHHBIE CUETUMKA LIMKIIOB. . . . . o .o o et e e e e e e e e 35
UHAUKALIAA . 36
MPOBEPKA PABOTbl UBBOA4 BOKCMAYATALUUIO. .. ... ... .. ... ... ... ... 38
TEXHUYECKOE OBCNYXKUBAHUE ... ... . .. . ... . ... . ... ... ............... 39
HEUCNPABHOCTU U PEKOMEHOALUUN NO UXYCTPAHEHUIO. .. .. ... .. .. .. 39
XPAHEHUE, TPAHCNOPTUPOBKA, YTUNU3ALUMA ... ... ... ... ... ... ... 40
FTAPAHTUMHBIE OBASATENIBCTBA .. ... ... ... 41
CBUAETENbCTBO O BBOAE B OKCMNYATALUMIO .. ... ... ... .. ... ... ... ... 42

CBEAEHUA O NPOBEAEHHHbLIX PABOTAX .. ... . ... .. ... .. ... ...... 43




ALUTECH

DOORSYSTEMS

MPABWJIA BE3OMNMACHOCTU U NPEAYNPEXAEHUA

OBLUUE

BHUMAHME! [laHHOe pyKOBOACTBO ABAAETCA OPUrMHANbHbIM PYKOBOACTBOM MO MOHTaXy U IKC-
rnyaTaLmu, 1 CORePXKNT BaxkHyto MHGopmaLmio no 6esonacHocTy. Mepes Hauanom MOHTaXa 1 3KC-
nayaTtauyn BHUMaTeNbHO U3y4uTe BCIO NPUBEAEHHYIO HUXe MHPOPpMaLmIo, B Lienax 6esonacHoCTu
niopgeii cnepyiTe ykaszaHHol nHopmaumm. CoxpaHute faHHoe pykoBofcTBO! BepexHo xpaHuTe
PYKOBOACTBO, 0becneybTe NoNb3oBaTeNto CBOOOAHDI AOCTYN K PyKOBOACTBY B Jilo6oe Bpems.

BHUMAHMUE! MoHTax, NofKtoUYeHns, HaCTPOIKa, BBOZ B IKCNITyaTaLMIo, TEXHNYECKOe 06CyXn-
BaHVe, PEMOHT, AEMOHTaX 1 yTUAM3aLMaA N3Aenna AOSKHbI BbIMOMHATLCA KBaNMPULMPOBaHHbIMU
(npodeccnoHanbHbIMK) 1 06yueHHbIMU crieymanuctamm (EN 12635), KomneTeHTHbIMU 1 crielma-
NN3MPOBAHHbBIMW OpraHM3aLnAMK.

BbinonHaAiTe NnpaBuna no 6e30MacHOCTY 1 OXpaHe TPYA], PErNamMeHTVPOBaHHbIE AENCTBYOWMMU
HOPMAaTVBHbBIMY OKYMEHTaMV 1 AaHHbIM PYKOBOACTBOM. MOHTaX, NPOrpaMMMpOBaHUE, HAaCTPOKa
1 3KCNnyaTaums U3genus ¢ HapylueHuem TpeboBaHUi JaHHOTO PYKOBOACTBA He [AOMYCKAEeTCA.
HeBbinonHeHne nNpaBui MOXET NMPUBECTU K MPUYMHEHUIO CEPbEe3HOTO ylepba, NpMBeCTy K no-
BPEXAEHVAM, HAHECEHMIO TAXKeNbIX TPaBM 1 yBeuni, rubenu.

BHUMAHMUE! MNpu Bcex paboTax 6e30nacHOCTb Ntofeil UMeeT BbiCLuni NpropuTeT!

ObecneunBaiTte TpeboBaHusa ctaHaapTos (EN 13241, EN 12604, EN 12453), MECTHBIX HOPM, NPaBui
1 NpeanucaHnii, AeNCTBYIOLLMX B Balueii cTpaHe 1 KacatoLmxca KOHCTPYKLMK, YCTaHOBKM 1 paboTbl
BOPOT, B COCTaBe KOTOPbIX OyZieT MCrnonb3oBaHo n3aenue. Micnonb3oBaHvie M3aenus C BOpoTamu
noaTBepXaanite NPoBeAeHNEM NCNbITAaHWUIA.

He ponyckaetca BHeceHve U3MeHEeHWIN B Kakne-nnbo snemeHTbl KOHCTPYKLMW U3eNNA 1 UCMONb-
30BaHUe U3genus He No HasHaueHuio (pa3gen «2. OnucaHne ugenusy). M3rotoButenb He HeceT
OTBETCTBEHHOCTM 3a 1106011 yLlepb, BbI3BaHHbIN HECAHKLMOHMPOBAHHBIMU U3MEHEHUAMU N3[enna
WU UCNONb30BaHMEM He MO Ha3zHaueHu1o. cnonb3oBaHve N3enus He No Ha3HauyeHuo:

He BHYTpV NMOMeLLeHus;
Ha 3BaKyaLIMOHHbIX NYTAX V1 aBapUIHbIX BbIXOfax, Mpoemax yaaneHusa AbiMa;

BO B3pbIBO- 1 TOXapOOMNacHow cpefe;

B KUCJTOTHOW, CONIEHOW, KOPPO3MOHHO-aKT1BHOM cpefie. Pa3pelueHHblii Tun atmochepbl —
YCNOBHO-UMCTaA WM NPOMbILLIeHHaA. Ha aBToMOIKax 1 ipyrx MecTax C BNaXKHOCTbIO BO3AyXa
60nee 90%, 1 (M) B MeCTax C BO3MOXXHOCTbIO 06pa3oBaHNA BOAAHON Mblivi HEOGXOAMMO
npefycMaTpuBaTh AONOMHNUTENbHbIE Mepbl 3aLLWTbl (OTAENATb 30HY YCTaHOBKM U3[eNus,
obecrneyumnBaTb BEHTWIALMIO UV [iPYTOe).

Mpu npoBefeHUN KakNX-NM60 PaboT (MOHTaX, PEMOHT, SNEKTPUYECKME NOAKIOUYEHNS, 06CTYXN-
BaHWeE, Y/ACTKA 1 T.M.) OTK/IOUUTE HAaNpPAXXeHUe MUTaHNA N3N oT ceTu. ECv KOMMYTaLMOHHbIN
annapaT HaXxoAMTCA BHE 30Hbl BUAUMOCTU, TO NPUKpenuTe Tabnnuky: «<He Bkntoyatb. PaboTatot
NOAV» U NPUMUTE MEPBI, NCKITIoYaloLL/ e BO3MOXKHOCTb OLIMGOYHO Nofaun HanpaxXeHus.

M3roTtoBuTenb 1 NOCTaBLYMK He OCyLLeCTBNAT HEMNOCPEACTBEHHOIO KOHTPOIA MOHTax<a n3ae-
NINA, N HE HeCYT OTBETCTBEHHOCTb 3a 6€30MacHOCTb MOHTaXa, 3KCnNyaTaumm U TeXxHn4yeckoro
06Cﬂy)KI/IBaHI/Iﬂ n3penva.

bes Pa3pelleHna 3anpewaeTca pacnpocTpaHeHNE U KONMUpoBaHMe PYKOBOACTBA, NCNOJIb30OBaHUe
nnn pasmelieHmne I',qe-J'IVIGO VIHd)OpMaLlVII/I N3 pyKoBOACTBa.

W3rotoButenb COXpaHAeT 3a cobon npaBo BHOCUTb U3MEHEHNA B AaHHOE PYKOBOACTBO N KOH-
CTPpyKUuuio nsgennsa 6e3 npenBapuTeNnbHOro yBeaoMNeHNA, COXPaHUB NMPUY 3TOM Takne Xe d)yHKLlVI-
OHaJibHble BO3MOXHOCTW U Ha3Ha4yeHue. Conepx(aHme AaHHOro pyKOBOACTBA HE MOXKET ABNATbCA
OCHOBaHMeM AnAa npeabAsneHnA noboro poAa npeTeH3w7|.
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MPU MOHTAXE

BHUMAHME! CocTosHre Bcex KOMMIEKTYIOWUX M MaTepuanoB LOMKHO GbiTb MPUrofHO AnA
NPYIMEHEHUA U COOTBETCTBOBATH AeWCTBYIOLWMM HOPMATMBHBIM JOKyMeHTaM. [lpumeHsemble
MNHCTPYMEHTbI 1 MaTepualsibl JOMKHBI OblTb MOTHOCTbIO UCMPABHbI 1 COOTBETCTBOBATL AENCTBY-
I0LUM HOpMam 6€30MacHOCTY, CTaHAAPTaM Y MHCTPYKLUAM.

Boporta (npumMeHeHwe, KOHCTPYKLMA, MOHTaX) AOJIKHbI COOTBETCTBOBATb TpeboBaHMAM 6e3onac-
HocTu 1 XxapakTepucTrkam (EN 13241). O3HakoMbTeCh C PyKOBOACTBOM MO MOHTaxKy, SKCNayaTaLmm
1 TEXHUYECKOMy 0OCIy>KBaHWIO BOPOT; BbIMOJTHANTE, NPVBEAEHHbIE B HEM YKa3aHVA U peKoMeH-
Aauuun. HenpaBunbHO yCTaHOBNEHHbIE BOPOTA UM NOBPEXAEHNA B KOHCTPYKLMN BOPOT MOTYT
CTaTb NPUYNHON TAXKENbIX TPaBM.

B BopoTax fomkHbI 6bITb MPEAYCMOTPEHbI 3aLUTHbIE NPUCNOCObNeHMA 1 YyCTPONCTBa OT naje-
HMA MOSIOTHa BOPOT. B BOpOTax A0MKHbl ObITb NpefoxpaHaAtoLWwye YCTPOnCTBa (BbiKnouyaTenn)
OT 0C/abneHNa HaTAXKeHNA TPOCa NOAbEMA NOJIOTHA BOPOT, OT MOSIOMKY YPaBHOBELLMBAOLMX
NPYXMH 11 B CllyYae YCTaHOBKM 3anypaloLLero ycTponcTBa Ha BOpoTax.

M3penune He moxeT 6bITb NCNONb30BaHO, €C/1 B BOPOTax AiBEpPHaA KallnTKa OTKpbITa. Pa3peLuaeTc;|
pa60Ta, TOJIbKO Npun 3aKprTOIﬁ KanlunTke. KOHCprKLlI/Iﬂ BOPOT AOJI)KHa obecrneynBaTb OTKNOYEHNE
pa60TbI nsnenua (BOpOTa OOJI>KHbI 6bITb C AaTYNKOM KallNTKU, HE BXOAUT B KOMMNJNEKT I/I3ﬂ€J'II/IF|),
eCcin ABepPHan KalnTKa OTKpPbITa.

OnacHas yacTb BOPOT U NPUBOAA AOMKHbI 6bITb Ha BbICOTE He MeHee 2,5 M Haj ypoBHeM nona nnn
APYyrMm ypoBHeM AoCTyna. MHaue B onacHbIX 30Hax AOMKHa ObITb 06ecneyeHa 3aLymTa YenoBeKka
OT NoJsly4YeHnA TpaBM.

MonOTHO BOPOT He JOMKHO MMETb OTBEPCTUI AnameTpom 6onee 50 MM UK He3alMLLEHHbIe
Kpas 1 BbICTyMaloLWme 4acTu, 3a KOTopble YenoBek MOr Obl YXBaTUTbCA WA BCTaTb NPU OTKPbI-
TUK BOPOT. MIHaue ncnonb3yinte pyuyHoln pexxum paboTbl BOPOT UM UCMONb3yiATe YCTPONCTBO
6e30MacHOCTV NPY OTKPLITUN.

Mepen MOHTaXXOM A1s UCKITIOUEHMS OMACHOCTEN yanuTe BCe HEHY>KHbIE U He3aKpeneHHble AeTanu
(TpoCbl, BEPEBKM, YrONKM, LIENU U T. [i.) U BbIK/OUUTE BCE HEHYXXKHOe 060pyoBaHuWe. Yaanute unm
OTKJIIOUYUTE MeXaHNYEeCKUe yCTPOCTBa GNIOKMPOBKY BOPOT (3aMKU MV 3aABUXKKM, 3anupatoLyme
YCTPOWCTBA), KOTOPbIE HE YYaCTBYIOT B paboTe NPrBOAHOW CUCTEMbI *.

Y6enutecb B BEPHOM NpumeHeHun usgenua (pasgen 2). Mecto ycTaHOBKM 134ennsa AOMKHO
COOTBETCTBOBATb 3asBEHHOMY TeMrepaTypHOMy pabouemy AranasoHy, yKasaHHOMY Ha Map-
KunpoBke n3genus. Y6eautech, B LOCTATOYHOCTY U JOCTYMNHOCTI MeCTa MOHTaXa A YCTaHOBKM
1 3KCMyaTaumm nsgenus.

MoBepPXHOCTM MeCT YCTaHOBKYM YCTPOWCTB NMPUBOLHOW CUCTEMbI JOSIKHbI ObITb MPOYHbIE U UC-
NoJb30BaTbCA B KAUECTBE HAAEKHOW 1 XKECTKOW OMopbl, NCKoYvatoLen Bubpaunm. B npotmeHom
crlyyae NPUHATb Mepbl MO YCUSIEHUNIO MECT YCTaHOBKMN.

CTaLlVIOHaprIe yCTpOIZCTBa ynpasneHnA AOJIXKHbI pacnofiaratbCA B npeaenax BuanMocTi BOpoT
Ha BblCOTe He MeHee 1,5 M 1 Ha 6e3oMnacHOM PaCcCTOAHUN OT ABUXKYLLUUXCA SJIEMEHTOB. yCTpOIhCTBa
ynpaBneHnA He OOJIKHbI 6bITb O6Lue,ﬂ0CTyHHbIMM.

Y6eaunTech, YTo YCTPONCTBA NPUBOGHON CUCTEMbI BYAYT 3aLLMLLEHbI OT CIlyYaiiHOrO yaapa Npoes-
KaloLMM TPaHCMOpTOM. B NpoT1BHOM Criyyae NpefycMOTPETb CPEACTBA 3almnThl (OrpaxgeHus).

AneKkTpmyeckasn ceTb JOMKHa 6biTb 060PyAOBaHa 3alLMTHBIM 3a3emneHnem. YoeauTech B npa-
BUIbHOM MCMONHEHUM U NPUCOEANHEHNN K cUCTeMe 3a3eMsieHna. [py noaKnoyeHnmn K cetu

*MNpuBoAHaA CMCTEMa — COBOKYMHOCTb YCTPOWCTB (3MEKTPOMEXaHNYECKNiA MPUBOA, 610K ynpaBneHus, ycTponcTaa
6e30nacHOCTW, yNpaBieHUs, CBETOBOW MHAVKALINK, AATUNKK, BbIKNKOYATENN), KOTOPbIE YNPaBNAIOT iBUKEHNEM BOPOT
1 obecneunBatoT 6e30MacHOCTb SKCryaTaumum BOPOT
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MNCNONb3yNTe YCTPONCTBO 3alyMTbl MOABOAALLEN NMHUKN (@aBTOMATUYECKUI BbiKNoYaTenb Tuna
C makcumym 16A) oTKnoYatoLLee Bce Nonioca.

[lonxHa 6bITb 0becneyeHa 3aLyuTa OT CAABNMBaHWA, yAapa, 3aXBaTa, 3aTArvBaHWA 1 4pyrux onac-
HocTtel (EN 12604, EN 12453) gocturaemasi yCTaHOBKOW YCTPONCTB 6€30MacHOCTM; YCTaHOBKOW
3aLUMTHBIX KOHCTPYKLMIA; cObMoaeHneM 6e30nacHbIX PAacCTOAHUIA 1 3a30POB, HACTPOWKON N3Aenus.

Mpwn ncnonb3oBaHun gns ynpaBneHuAa BOpoTamu NynbToB pagnoynpaBneHna y6env|Ter, 4TO Me-
CTO YCTaHOBKUN n3penna 6yAeT obecneunBaTb KaueCTBEHHbIN npuem pagnocmurHana (OTCyTCTByIOT
3KpaHuMpytoume 1 oTpakatoLme noBepPxXHOCTU, CTOYHNKN panmomsnyquMﬂ). Mpwn HeobxoanMMoCT
MCI'IOﬂbSyl;ITe BHELIHIO aHTEHHY (He BXOAWUT B KOMMNNEKT U3genusa).

Mpn ynpasneHnn BHe 30Hbl BAANMMOCT BOPOT U NPU aKTUBMPOBAaHHOM B HacTponKax aBTo-
MaTU4YeCKOM 3aKpbITUMN BOPOT (aBTOMaTUYECKNI pexmm paﬁOTbI) 06a3aTeNIbHO JOMXKHbBI 6bITb
NCNONb30BaHbl ¢0T03ﬂeMeHTbl (nnn [PaBHO3Ha4YyHOe AOMNONHUTENBbHOE yCTpOVICTBO 6e3onacHocTy).

M3noxeHHble B PyKOBOACTBE MHCTPYKLMN HEOOGXOAMMO PaccMaTprBaTh B KauecTse Npumepa,
MOCKOJbKY YCNIOBUSI, MECTO YCTAaHOBKM 1 MPUMEHEHUNE YCTPOMCTB NMPUBOAHON CUCTEMbI MOTYT
OTNIMYaTbCA. 3afaya CreumanvcTa no NPMBOLHOM BOPOTHO cMcTeme — BbiGpaTb BEPHOE 1 camoe
noaxoasiyee peweHve.

MPU 3KCNNYATALUN

MN3penve He JOMKHO MCMONb30BaTbCA AETbMU MW IMLLAMM C OFPaHNYEHHbIMU Gr3nYecKumy,
CEHCOPHBLIMU MSIN YMCTBEHHBIMU CMIOCOBHOCTAMY, @ TakXe NIMLaMn C HeAOCTAaTOYHbIM OMbITOM
1 3HAHVAIMU, He MPOLLEALIMMU MHCTPYKTAX MO UCMOJb30BaHMI0. [1eTy JO/MKHbI HAXOAMTLCA Nog
NPUCMOTPOM /1A HeJOoNYyLWEHNA Urp € n3aenviem. MynbTbl ¥ SNeMeHTbl yrpaBieHnsa pacnonaraire
BHe 30Hbl JOCAraeMoCTU feTel.

Hukorpa He xBaTanTeCh 3a ABMXKYLLMECA BOPOTa, NOABMKHbIe yacTu. lNepen npuseaeHnem BopoT
B BVPKEHMe ybeaunTech B TOM, UTO B OMACHON 30He He HaXOAATCA NOAW, XKMBOTHbIE, TPAHCMOPTHbIE
CcpeAcTBa UV NpeaMeThbl.

Ha6mo,qa|7|Te 3a ABUXKeHMeEM BOPOT 0 NOJSTHOIO OTKPbITUA U 3aKPbITUA. Pa3peLuaeTc;| npoespn,
Korga BOpoOTa OTKPbITbl, MOJIHOCTbIO OCTaHOBUTNCH N HENOABUXXHbDI. 3anpeLuaeTcn npoesn, korga
BOPOTa ABUXYTCA. Henb3a HaxoguTbcA (ocTaHaBNMBaTbLCA) B 30HE ABUXEHNA BOPOT. BOpOTa
C aBTOMaTU4eCKMM NpnBOAOM MOTYT Cpa6OTaTb B HEOXXMAAHHbIA MOMEHT!

M3penve B coctaBe NPMBOAHOW CUCTEMbI JOMKHO NOABEPraTbCA NMaHOBOMY TEXHUYeCKoMy 06-
CNy>KMBaHWIo AnA rapaHTum 3ppeKTrBHOM 1 6e30nacHomn paboTbl. TexHNYecKoe 0bCcnyKumBaHue
1 PEMOHT [JOMXHbI 6bITb AOKYMEHTaNbHO 0pOopPMIIEHbI BLINMONHAOLMMI UX NLLAMY, a BNlagenel|
06A3aH XpaHWUTb 3TN [OKYMEHTbI. PerynapHo ocmaTpuBaiiTe NPUBOAHYIO CUCTEMY 1 BOPOTa,
B YaCTHOCTU NpoBepAiiTe Kabenu, MPYXUHbI, 1 MOHTaXHYI0 apMaTypy Ha Hanuuve Npu3Hakos
M3HOCA, NOBPEXAEHNA NN HapYLLEHNA PaBHOBECHA.

ExxemecauHo npoBepAliTe paboTy yCTPONCTB 6e30nacHoCTM (KpomKa 6e3onacHocTu, doToane-
MEHTbI, yCTPOCTBA OCTaHOBKU ABVXKEHUA 1 Apyrue). HencnpaBHOCTb 1 cbol B paboTe yCTpoiicTs
6€30MacHOCTY MOXET MPUBECTY K MOJTyYeHNIO TPABM.

MOCTOPOHHUX NPeAMETOB, MaTepUanoB OT CTPOUTENbHBIX PaboT, BOAbI UM APYroi XXUAKOCTH
He AOMKHO ObiTb BHYTPU M3AENUA 1 APYrX SNEKTPUYECKNX YCTPONCTB NPUBOAHON CUCTEMbI.
KcnnyaTauma o6opyaoBaHMA B TaKOM COCTOAHUN 3anpeLleHa.

WcTouHunkn Tenna n OTKPbITOrO OrHA AOTKHbI 6bITb yaaneHbl Ha 4OCTAaTOYHOE pacCToAHME OT
n3pgenna. Hapyu.leHl/le AaHHOro TpeGOBaHVIﬂ MOXET NPUBECTN K NOBPEXAEHNIO U3OENNA, BbI3BaTb
HenpaswuibHOE ero (I)yHKLl,VIOHVIpOBaHVIe, NPpNBECTN K ONaCHbIM CUTYyalnAM.

3anpeu.laeTcs| nonb30BaTbCA nsfnennem, ecnm Tpe6yeTca PEMOHT UNKN perynnpoBKa, NOCKONbKY
,U.ed)eKTbI YCTaHOBKM U 3KCryaTaunm MOryT NpuUBECTU K TpaBmMe Ui NONIOMKe n3fenns. anI TEXHU-
yeCKoM 06J'Iy)KI/IBaHI/II/I NN pemMmoHTe I/ICHOJ'Ib3yIZTe OopurnHanbHble 3anacHble YaCTN N3roTOBUTENA.
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OMUCAHUE U3AENNA

Bnokun ynpasnenunsa cepun CU-TR-B npumeHsIoTCA B cOCTaBe BEPTUKANIbHO ABUXKYLLMXCA cOa-
NaHCMPOBAHHBIX (YpaBHOBELLIEHHbIX) CEKLIMOHHbIX BOPOT NMPOMBbILLISIEHHOFO 1 KOMMEPYECKOrO
Ha3HauyeHus, NpefaHa3HaueHbl A1A KOHTPONA 1 yNpaBneHWA yCTPONCTBaMU NPYBOAHOM CUCTEMBI
BOpPOT. HernocpefcTBeHHOE NpMMeHeHWe — yrpaBneHue paboToii npmBoaos cepun TR.

CU-TR230-B: TR-3531-230, TR-5024-230, TR-3531-230E, TR-5020-230E, TR-5024-230E.

CU-TR400-B: TR-5024-400, TR-10024-400, TR-13018-400, TR-5013-400E, TR-5020-400E,
TR-5024-400E, TR-10024-400E, TR-13018-400E, TR-13012-400E.

Bnok ynpaBneHua MoxeT 6bITb HACTPOEH Ha OAVH U3 TPEX PEXUMOB PaboTbl (ynpaBneHus):

PyuHoli ([Ipu nocmaeke ¢ 3a800a). B HacTpolikax ycTaHOBNEH PYUYHOI pexum paboTbl
(P3-F1, pa3gen 6.2). [iBmKeHNe BOPOT OyAeT TONBKO NPY YAEPKUBAHUM B HAXKAaTOM MOJIOMEHNN
YenoBEeKOM 3/1eMeHTa yNpaBneHns (KHOMKMN).

MmnynbcHbIA. B HacTporikax OTKOYEH PYUYHOW pexinm. [IBKeHre BOPOT Ha OTKPbITVE Nn
Ha 3aKpbITVE, TMOO OCTAHOBKA ABUXKEHVIS BbIMOJHAIOTCA NMPW KPaTKOBPEMEHHOM HaXXaTum
YenoBEeKOM KHOMKM ynpasieHnA (MMNYSbCHbIA CUrHan).

ABTOMaTMYECKMNIA. B HAaCTPOMKax OTKMIOUYEH PYYHON PEXKMM 1 BKITIOYEHO aBTOMaTUYeCcKoe
3aKpbiTrie (P4). OfHOKPATHBIN MMMYNbCHBIN CUTHAN YNpPaBneHUA NPYBEAET K BbINMOMHEHNIO
NOJIHOTO LMKNa ABMXKEHNA BOPOT: «OTKPbITUE — OTCYET HACTPOEHHOTO BPpEMEHN A0
ABTOMATNYECKOrO 3aKpbITVA — 3aKpbITUE.

B 3aBMCMMOCTU OT BbIGpaHHOrO peXxnmMa pPaboTbl U YCNIOBUIA NCMONb30BaHNA CNELManncTom
yCTaHaB/IMBAETCS, KaK/MV JOMOMHUTENbHBIMW YCTPONCTBaMM ANA YNpaBieHns (BbikouaTenb
C KJIIOYOM, MyNbT PaAUOYNPABNIEHUS U T. N.) U YCTPOWCTBaMU s 6e30nacHo SKcnyaTaLmm
(kpomKa 6e3omacHOCT, poToINEMEHTbI, GOTONMHENKN, AAaTUYMKIN) AOMKHBI ObITb JOYKOMMNIEK-
TOBaHbl BOPOTA.

KOMMJIEKT MOCTABKU
KoMnmeKT nocTaBku NpeacTasieH Ha pucyHKe 1.
Mocne nonydeHns U3penusa HeO6XOAMMO YEEAUTBCA, YTO KOMIMIEKT MOMHbIN 1 KOMMOHEHTBI

KOMMJeKTa He UMEIOT BUAUMbIX NOBPeXaeHuiA. B cnyyae obHapyXeHnsa HecooTBeTCTBUI 06pa-
TUTECH K MOCTABLUMKY.
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PucyHok 1

“ COCTAB KOMIMIEKTA

Bnok ynpasneHus (1 wr.)

BBoga kabenbHblii: PG13,5 (4 wr.), PGY (2 wT.), pe3vHka (4 wr.)
Kpennexune HapyxHoe (4 WT.)

BvHT camoHape3atowymii 5,5x13 (4 wr.)
Liobenb-BuHT 3,5%45 (4 wT.)

BvHT camoHape3atowymin 4,2x13 (12 wr.)

Kntoy (1 wr.)

Netns (2 wr.)

Wa6noH moHTaxHbIN M1:1 (1 WT.)
MNepexopHuk (1 wrt.)

PyKoBOACTBO N0 MOHTaxy 1 akcrnyataumm (1 Wwr.)

V(0N (U B WN =

-
.y

2.2 TEXHWUYECKUE XAPAKTEPUCTUKN

Hanps»keHne nutaHua 230B+10% ~ ‘ 400B+10% 3N~
YactoTa cetn 50Ty
MakcmmanbHaa MOLLHOCTb NpYBOAA 1 kBT ‘ 1,5 kBT

MakcumanbHas noTpebnAeMan MOLHOCTb B peXnmMe

. 2Bt
0XunaaHva (6e3 AONONHUTENbHbIX YCTPONCTB)

12 B noctosAHHOro ToKa / Makc. 100 MA

MnTaHne AOMONHUTENbHDBIX YCTPOWCTB
yerp 24 B noctosaHHOro ToKa / Makc. 250 MA

CeuyeHvie NOAKIIIOYAEMbIX K BUHTOBbIM pasbemam )
Makc. 2,5 mw

NpoBOAOB

CreneHb 3awWwunTbl IP65 (NpodeccrioHanbHbIi MOHTaX)
[lnanasoH pabouvix Temnepatyp -20°C...+50°C

Macca (6pyTT0) 2,7 kr ‘ 2,8 Kr

labapuTHbIE U MOHTaXHble pa3Mepbl 6110Ka ynpasneHns — PUCYHOK 2, PucyHok 3. Ha pucyHke 3
rokasaHbl pa3mepbl B Clly4yae YCTaHOBKM Ha Kopryce 6510Ka BHELHMX KPeneHni.

CpepHunin cpok cnyx6bl — 8 neT, Ho He 6osiee 100 000 NOMHBIX LIMKIOB NPY BbINONHEHWUN TEXHU-
Yeckoro 06CNy»KMBaHWSA, MPaBUN MOHTa)a 1 SKCnayaTaLuuu.
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& BHUMAHMUE! Pa3mepbl Ha pUcyHKax PyKOBOACTBA YKa3aHbl B MUIIMMETPaXx.
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PucyHok 3
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2.3 DJIEMEHTbI YMPABJIEHUA

24

Ha Kpbilwke kopryca 6510Ka pacnonoXeHbl KHOMKU 1 OKHO Avcrinen (PUCYHOK 4), KoTopble npea-
Ha3HaueHbl AN1A yNpasieHna BOPOTaMM U HAaCTPOINKHM 6rioKa.
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PucyHok 4
1 | KHonka «OTKPbITb» 5 | CunoBoit Kabenb C BUNKOW
2 | KHonka «CTOlM» 6 | [naBHbIVi BbIKNlOYaTENb CETU
3 | KHonka «3AKPbITb» 7 | BbikntoyaTenb 3aMKOBbIN C KNIOYOM
4 | OkHo pucnnea 8 | [lononHutenbHaa KHoMKa ynpasneHus
9 Mopynb pagnonpuemHuka
10 | Mogynb pacwmpeHns byHKLMiA

AOMNOJIHUTEJIbHAA KOMINEKTALMA

Bnok ynpaeneHusi MOXeT 6bITb OMLMOHANIbHO JOYKOMIMIEKTOBAH AOMOMHUTENBbHBIMU YCTPOI-
cTBaMu (NprobpeTatoTcA OTAENbHO) ANA BbINOAHEHUA NPABWA MCNONb30BaHWA UK PacLLUMPEHUs
dyHKLMOHanbHOCTU (PNCYHOK 4):

CunoBoit kKabenb ¢ Bunkor TR-PCBL230 / TR-PCBL400 ans nogkniouyeHns K CeTu.

naBHbIN BbIKNtouatens CUDB.O5-L f11s aBapWiAHOTO OTKITKOUEHVIS OT CETV IV NP NPOBeAeHN paboT.

Krnonka ynpaeneHna CUDB.02-L (Hanprmep, Ana oTKpbIT!A BOPOT B HACTPOEHHOE
NPOMEXKYTOUHOE MOJIOXKEHME / YaCTUYHOE OTKPbITHE).

3amok CUTR400.10-A ons 610KUPOBKM BbINOMHEHWS| KOMaHZ YpaBieHUs C MOMOLLbIO Kioua.

Mopgynb pagnonpuemHmnka cepumn CU-A02 ana ynpasneHnAa BOpOTamy NynsTamm
paguoynpaseHns. YCTaHaBNMBaETCA BHYTPU KOpMyca Ha niaTy 6110Ka ynpasnieHus.

Mogynb pacwmpeHnsa CU-A01 ans obecneyeHns AONONHNUTENbHON GYHKLMOHANBHOCTH.

Mpasunaun Tpe6OBaHVIﬂ MO UCNOJIb30BaHMIO, MOHTaXy U 3KCnyaTaynn ykasaHbl B pyKOBOACTBAX
AaHHbIX yCTpOI;ICTB.
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NnoAroTOBKA K MOHTAXY

+ O3HaKoMbTech C pasgenom 1. Yoegutec, 4to Bce NpaBuna n TpeboBaHnA cobniopeHb!

1 BbIMOJTHEHbI.

OnpepenuTe Kakuie ycTPoiAcTBa (A1 6e30MacHOCTY, yNpaBneHys, MHAVKaLMKW, MOAKIIoUeHU

U T. N.) He BXOAALLIME B KOMMNEKT U3Lenna Heo6xoAMMo NprobpecTty LOMONHUTENBHO.
O3HakoMbTeCb C PyKOBOACTBaMU YCTPOICTB MPVBOAHO CCTEMbI (31eKTPONPUBO/, YCTPONCTBA
6e30nacHOCTL, yripaBneHua 1 apyrue). JomkHbl BbINOMHATLCA BCe NpaBusia 1 TpeboBaHumA,
yKa3aHHble B pyKOBOACTBaX.

OnpepgenwTe MecTo, B KOTOpoe ByfeT yCTaHOBNEHO KaXkAoe YCTPONCTBO NMPUBOAHON CUCTEMBI.
Mpumep TMNOBOW CxeMbl aBTOMATM3aLMN CEKLMOHHbIX YPaBHOBELLEHHbIX MPOMBbILLIEHHbIX BOPOT
C Kanutkon — PUcyHoOK 5.

OnpepenwTe aneKTPUYECKYIo CxeMy, B COOTBETCTBUM C KOTOPOI1 ByAeT BbIMOMHATLCA
NOAKIOYEHNE BCeX YCTPOWCTB NPUBOAHON CUCTEMBDI.

OnpepfenuTe Kakue KoMNeKTytoLWue (anekTpryeckime Kabenu, kabenb-kaHasnbl, pasbembl,
3/1eKTPOMOHTaXHble KOPOOKM, KpenexHble ieTanu 1 T.N.) He BXOAALLME B KOMIIEKT U3Aenma
Heo6xoAMMO NPUOBPECTY AOMNONHUTENBHO.

m
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PuncyHok 5

1 | bnok ynpasneHus 5 | Kpomka 6e30nacHocTy (onToceHcopbl)

Habop ansa noaknioueHns K 6noky
2 | DneKTpOMEXaHVNUeCKni Np1Bog 6 | ynpaBneHus ycTponcTs 6€30nacHoCTy,
YCTaHOBINEHHbIX Ha NMOJIOTHE BOPOT

3 | laTumK KanuTku (Npu ycTaHoBKe Kanutku) | 7 | DoTo3eMeHTbI

Bbikntouatenb ocnabneHus (06pbiBa) Tpoca

11
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Mpw 3neKTprYeCcKoM NOAKMOUEHNN YCTPONCTB NPVBOLHON CUCTEMbI UCMONb3YIATE MefHbI MHO-
FOXMWJIbHbIV Kabenb ¢ ABOMHON n3onaumen Kpyrnow ¢opmbl. MapameTpbl NpUMeHAEMbIX 3NeK-
TpUYecKnx Kabenen (ceyeHne, KONMUYECTBO NPOBOLOB, fA/IMHA 1 Ap.) HOJKHbI COOTBETCTBOBaTb
3M1EKTPUYECKON Cxeme CoefiHEHNI, MOLHOCTN YCTPOMNCTB, PAacCTOAHMIO NPOKNaAKKU, cnocoby
NPOKNaAKN, BHELIHUM YCNIOBUSIM.

MponoxwuTe B COOTBETCTBUM C AENCTBYIOLLIMMU HOPMaMW SNeKTPUYecKre Kabenm o MecT, rae
npefycMoTpeHa yCTaHOBKa YCTPOWCTB NMPUBOAHON crcTeMbl. MakcmanbHas cyMMapHas fnmHa
Kabena aneKTpUUeCcKoro NoaknoyeHma He bonee 30 MeTpoB.

SneKkTpryeckne Kabenu ycTponcTs ynpaBneHuns 1 6e30nacHOCTM AOMKHbI NPOKafblBaTbCA
OTAeNbHO OT Kabene ¢ ceTeBbIM HanpsikeHneM. Kabenn fomkHbl 6bITb 3aLMLIEHbBI OT MEXaHU-
YecKUX MOBPEXAEHNIN N KOHTaKTa C NoObIMU LEPOXOBATLIMU 1 OCTPbIMY MOBEPXHOCTAMM, NPY
npoknagke Kabenen ncnonb3yiTe roppbl, TPyobl 1 KabenbHble BBOADI.

3ﬂeKTpI/I'~JECKI/Ie Kabenn OOJIXKHbI 6bITb noasefeHbl K Kopnycy nogknto4yaemoro yCTpOVICTBa CHU3y
npun obecnevyeHmmn repMmeTnyHoOCTN n3penus! Hemcnonb3yeMb|e BBOADbI Kabenen (OTBepCTVIﬂ)
OOJI>KHbI 6bITb 3aKpbITbl 3arnywkamu.

dneKTpryecKue Kabenu He AOSMKHbI KOHTAKTUPOBATb C PELLMMICA AeTanammM NprBoAa (Hanpu-
Mep, KOpnyc 3neKTpoABuraTens) Ana NCKoUeHVA NoBPeXAeHNA N30NALUN.

MOHTAX

Bnok ynpaeneHus yctaHaBn1BaiTe Ha BepTVKasbHYI0 MOBEPXHOCTb B Npejenax BUgMMOCTM BO-
pOT (PAAOM C BOPOTamu) Ha BbICOTe He MeHee 1,5 M Ha 6e30MacHOM PacCTOAHUM OT ABVXKYLLUXCA
3/1IEMEHTOB BOPOT. PekomeHayeTca ycTaHaBnmBaTh 610K yNpaBneHus OTHOCMTENIbHO BOPOT Ha
CTOPOHe YCTaHOBKM NpuBoga. MecTo ycTaHOBKM 6110Ka ynpaBieHus JOMKHO obecrneunBaTb
OTKpPbITUE KPbILIKU Kopryca 6rokKa.

,U,O YCTaHOBKU 6510Ka BbINOHUTE:

BbibepuTe B KaKyto CTOPOHY OyAeT OTKPbIBATbCA KPbiLLKa KOpryca 1 yCTaHOBUTE C MOMOLLbO
BUHTOB 1 Kntoua netnn (PUCYHOK 6). [NpefBaputenbHO B 0603HaUYeHHbIX MeCTax KpbILKY

1 OCHOBaHVA Kopnyca akKypaTHO NpoceepnuTe oTeepcTra @4,5 MM. Ha pucyHKe nokasaHa
yCTaHOBKa NeTenb cfieBa (OTKPbITHE KPbILLKW BNEBO).
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PucyHok 6
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+ YcTaHOBWTE BHM3Y KOpryca 6510Ka Tpebyemoe KOIM4YecTBO KabemnbHbIX BBOLOB (B KOMMIEKTE
BBoAbl PG13,5 1 PGY). MpepBapuntenbHO B 0603HaYeHHbIX MecTax Kopryca 6i1oKa (npw 3akpbiToin
KPbILLKE) aKKypaTHO NPOCBEPJIMTE OTBEPCTUS B COOTBETCTBMM C Pa3MEPOM KabenbHOro BBofa
1Ny Bbipy6uTe (HanpuMep, OCTPO OTBEPTKON B HECKONIbKUX MeCTax OfHOrO OTBEPCTHSA).

Ecnwn k 6noky 6yneT nprcoeuHeH, HanpryMep, MOAy b PacLUMPeHUs, TO BOCMONb3yATeCh
nepexofHNKOM 13 KomninekTa 651oka (PucyHok 7). NpeaBaputenbHO CHAMMTE YCTaHOBAEHHYIO
NyXyHo KPbILLKY B OCHOBaHUM KOPIyCa, 3aTEM C MOMOLLbIO BUHTOB KIIOYOM MPUKPYTUTE
nepexofHuK.

PucyHok 7

MoHTax 6110Ka ynpaBneHnAa MOXHO BbINMONMHUTb ABYMA cnocobamu:

BAPUAHT 1 — MoHTa C NOMOLLbIO YeTbIPeX CKPbITbIX MOHTXKHbIX OTBEPCTUI 6110Ka (PUCYHOK 2).
[inA focTyna K oTBEPCTUAM HEOOXOAMMO OTKPbITb KPbILLIKY KOpryca 6110Ka OTKPYTVB YeTbipe BUHTA.
[inA pa3meTKu OTBEPCTMNIA Ha NOBEPXHOCTU BOCMONb3YNTECh LWabnoHOM U3 KoMMnekTa 6noka.

BAPUAHT 2 — MoHTaX C NTOMOLLbIO YeTblpex BHeLLHUX KpenneHui (PncyHok 3). Ha ocHoBaHumn
Kopnyca 6510Ka ynpaBneHys C MOMOLLbI0 BUHTOB YCTaHOBUTE MOA HEOOXOAMMBIM YFIIOM Kpene-
HUA 13 KoMnJiekTa 610kKa. Mocne Yero pasmeTbTe Ha MOBEPXHOCTN MOHTaXKa TOUKMN KpenneHuns
1 3aKpenuTe G6MOK.

Tvn KpenexHbix geTanemn (JJ,IO6€J'II/I, CaMOHape3arune BUHTbI 1 T.n.), YCTaHOBUTE B 3aBUCMMOCTA
OT MaTepuana 1 ToNWMNHbI NTOBEPXHOCTU (cTeHbl), Ha KOTOpYIO yCTaHaBNnMBaeTca 6nokK ynpaBneHusa.
[inA KpenneHuna 6noKa B KOMMeKTe ecTb yeTblpe ,D,IO6eJ'Iﬂ C BUHTOM. ECnn oHM He noaxopAT, To
Tpe6yeMb|e KpenexHble aetann npmoﬁpeTMTe CaMOCTOATENbHO.

13
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SJIEKTPUYECKUE NOAKNIOYEHUA

BHUMAHME! MNpwn 3neKkTpuyeckrx NoaKIoUYeHnAX yoeamtech, 4To NMTaHne ceTy OTKIUYEHO
(aBTOMaTMUECKMIA BbIKMOYATESb IMHUW SNIEKTPUYECKOW CETU BbIKIIOUEH)!

CobniogaliTe HOpMaTVBHbIE NPaBWa 3neKTpobesonacHocTy!

Mpu noaknioueHn NprBoda K 610Ky ynpasneHna npeABapuTeNbHO 03HAKOMbTECH C Pa3fenom
Mo 3NeKTPUYECKUM NOAKIOUEHNAM PYKOBOACTBa Npusoaa. Onpepenvte Tpebyembiii Kabenb
1 MapKMPOBKY NMPOBOJOB Kabens, BXoAALLEero B KOMMIEKT NPMBOAA.

ﬂpm NCNONb30BaHNWN, MOHTaXe 1 NOAKNIYEHUN [OMONTHUTENbHbIX SNEeKTPUYeCKnXx yCTpOVICTB
(aKceccyapos) HeO6X0,E|I/IMO CO6J'IIO,D,aTb npunaraemblie K 3Tum yCTpOVICTBaM PYKOBOACTBA. He-
npaBuibHOE NOAKTIOYEHNE MOXKET NPUBECTU K BbIXOAY U3 CTPOA U3AENUA.

Mcnonb3yiiTe gononHuTeNbHbIe YCTPONCTBA, Npeasaraemble KomnaHuen ALUTECH u ¢ Tpeby-
emMbIMU xapakTepuctukamu. Komnanna ALUTECH He HeceT oTBeTCTBEHHOCTM 3a paboTy npu-
BOJHOW CUCTEMbI NPY NCMONb30BaHNMN JOMOSHUTENbHbIX YCTPONCTB, U3rOTOBAIEHHBIX APYTMM
npousBoANTENAMU.

Ha pucyHKe 8 nokasaHbl pa3beMmbl ANA SNeKTPUYECKMX NOAKNIoYeHNI (BUA NPM NOCTaBKe).

Ona AO0CTyNa K pasbemam Heobxoanmo OTKPbITb KPbILWKY 6noka OTKPYTUB YeTblpe BUHTa.

CU-TR230-B CU-TR400-B
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XP1 Mnata gucnnes 1 KHOMOK 610Ka -
XP2 Bbikniouatenu nprsoga 52
XP3 SHKofep nprBoAa
XP4 YcTpoincTsa ynpasneHua 53
XP5 BbIkntoyaTenb 3aMKOBbI C KIOYOM
XPé6 YcTpoicTea 6€30nacHOCTY, BbIKNOYaTENN BOPOT, NTaHmne 12 B 54
XP7 YctpoiicTBa 6e30MacHOCTY, NUTaHue 24 B
XP8 3almTHOE 3a3emneHne
XP9 Cetb 5.1
XP10 CurHanbHaa namna
XP11 OnekTpoasuratenb NpYBoaa
XP12 Mopgynb paguoynpasneHus 6.2 (P2)
XP13 Mopaynb pacumperus GpyHKUVOHana
XP14 BHeluHee ynpaBneHve
XP15 YcrpoiicTBo 6e3onacHocTy (cooTBeTcTBME BXOAY PH1 pasbem XP7) 55
XP16 YctpoiicTBo 6e30nacHocTM (cooTBeTcTBME BXOAY PH2 pasbem XP7)
XP17 MocT ynpasneHua (OTKpbITb, CToN, 3aKpbITb)

0603HaueHusA:

L — dasa;

N — HenTpans;

@ (PE) — 3awwmTHOe 3a3emneHue;

NO — HOpMasnbHO-OTKPbITbIN KOHTAKT;

NC — HOpManbHO-3aKpPbITbI KOHTAKT;

PNP / NPN — TpaH31CTOpPHbIe TVMbl BbIXOAA YCTPONCTBA;
TX — nepepaTuuK ycTponcTBa;

RX — npuemHuK ycTpoiicTea

NOAKNMIOYEHUE CETU, SJIEKTPOABUTATENA NMPUBOAA,
CUTHANIbHOW JIAMINb

Mpwv NoAKNMIOYEHNN K CETU AOJIXKHO ObITb MPefyCMOTPEHO YCTPOWMCTBO OTKITIOUYEHUA BCEX MOJTIOCOB
OT ceTu (HanpumMep, aBTOMATNYECKUIA BbIKIouaTenb, Kabenb C BUNKOW, MaBHbIN BbIK/lOUaTeNb),
COOTBETCTBYIOLLEE KaTeropmm nepeHanpsaxeHus Il n yctaHoBneHHoe B COOTBETCTBUM C NpaBu-
namu yCTPONCTBa SNEKTPOYCTaHOBOK. YCTPOMCTBO OTKI/IOUEHMA BCEX NMOJTIOCOB OT CETU JOSIKHO
Haxo[MTCA B JIEKO AOCTYNHOM MeCTe, Ha yo6HoI 1 6e3onacHon BbicoTe (1,5-1,9 meTpa).

CurHanbHas namna (XP10) BKNoYaeTcs ToNbKO NpU ABUKEHM BOPOT (paboTe Npusoaa).

MpepoxpaHuTenu 6510Ka ynpasneHus:

CU-TR230-B CU-TR400-B
FU1 T1A 250V 520 FU1 T1A 250V 520
FU2 T10A 250V 5x20 FU2
FU3 T10A 600V 5x20
FU4

15
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XP10

:@ 230V~ / max 100W

A\

230V/50Hz

(2P+PE)

MopknioyeHne ceTu, anekTpoaBuraTena
npueofa cepun TR (230B ~) 1 curHanbHowm
namnbl K 6n1oky ynpasnexdus CU-TR230-B

/A

400V/50Hz

(3P+N+PE)

MopknioyeHne cetu, sneKTpoaBUraTens
npusoga cepum TR (400B ~) 1 curHanbHon
namnbl K 6noky ynpasnexns CU-TR400-B

PucyHok 9

PucyHok 10

5.2 MOAKJ/IOYEHUE BbIK/TIOYATEJNIEW / SHKOAEPA NMPUBOAA

P1-F1-01
XP2 JP1-F1-01]
Limit Open (NC)
OPL mm
Limit Close (NC) : L m | NO
NV
<50mm (NC) s = = NC
il |GND

A

xp3
[ 36

MNMoaknioueHne npmsoga cepumn TR
€ MeXaHU4yeCcKUMU BbIKAOYaTeNnamMm:
BbIK/IIOYATENN KOHEUHbIX MOMOXEHNN
1 BbIK/OYaTeNb OTKITIOYEHNA YCTPONCTBa 6e3-

ENCODER

P1-F1-02

XP3 lole1]
E]E]E]

4 i

MoaknioueHne

onacHoOCTM B6NM3K nona (Bxogd SE pasbem XP6)

npvisoga cepuv TR ¢ 3HKOAEepOMm

PucyHok 11

PucyHok 12
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5.3 NOAKNIOYEHUE YCTPOWUCTB YNPABJIEHUA
Pa6oTa BxofoB ynpaBneHus pasbeMa XP4 3aB/CUT OT BbIMOSTHEHHBIX HACTPOEK.
op Bxop «OTKPbITb» (NO). Mpu cpabaTbiBaHWK BbINONHAETCA P3-F1
OTKPbITVE (3aBOACKOE 3HAUEHUE). P3-F2
ol Bxog «3AKPbITb» (NO). Mpu cpabaTbiBaHUM BbINONHAETCA P3-F1
3aKkpbiTve (3aBOACKOE 3Ha4YeHune). P3-F2
s Bxop «CTOlM» (NC). Mpu cpabaTbiBaHUM BbINOMHAETCA _
OCTaHOBKa WK 3anpeT (6710KNPOBKa) ABVKEHNA.
GND OO6LWMIA KOHTAKT 13 -
Bxog «MOLLIATOBO» (NO). Mpw cpabatbiBaHUAX BbIMOMHAETCA
SBS NOCNeAO0BaTENbHOCTb ENCTBUIA Ha OTKPbITVE, OCTAaHOBKY B
LIBVKEHVIA MW 3aKpbITVie (NOCef0BaTeNbHOCTb KOMaHA,
«OTKpbITb — CTOoN — 3aKpbITb — CTron — OTKPbITD...»).
Bxog «OTKPbITb YACTUYHO» (NO). Mpu cpabaTbiBaHmm PI-F5
PED BbIMOJHAETCA AB/XEHVE BOPOT B HACTPOEHHOEe P3.F3
NPOMEXXYTOUHOE MOJIOXKEHVIE.
[na ncknoveHnsa oblero ocTyna ynpasneHns BopoTamu K pasbemy XP5 (LOCK) nogknioua-
eTcA 3aMKOBbI BblKtouaTesb (PUCYHOK 14), KOTOPbIN yCTaHaBIMBaETCA Ha Koprnyce 6/10Ka
(PrcyHoK 4). C nomoLbto Kftoya BbikftoyaTenb nepesoamtca B nonoxeHue (NC), npy kKotopom
6NOKMPYIOTCSA KOMaHAbl YCTPOWCTB YrpaBneHnUs (KHOMKKU 6510Ka, BbIKMoYaTeNy ynpaBneHus,
NynbTbl pagvoynpasneHnsa 1 apyrue); nmb6o nepesopmntca B nonoxeHune (NO), npu KoTopom
ynpaBsfeHune paspeLueHo.
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5.4 TMOAK/MIOYEHUE YCTPOUCTB BE3ONMACHOCTU

& BHUMAHMUE! B 3aBMCMMOCTY OT yCIOBUIA 11 PEXIMA SKCTyaTaLyy BOPOT JOMKHO ObiTb NpaBusib-

HO MPYMEHEHO B COOTBETCTBIM C TUMOM 6€30nacHOCTV (MUHUMAaJIbHBIM YPOBHEM 6e30MacHOCTU
no EN 12453) n nogknioueHo ycTponcTBo 6e3onacHoCTu. YcTponcTBa 6e30nacHOCTY TaM rae 310
TpebyeTca AOMKHbI 6bITb MUHUMYM KaTeropus 2 PL=c (EN 12978, EN 13849-1).

TunoBble yCTpOVICTBa 6e3onacHocTu:

- L] L] T T
[latunk (KoHTakT)  Kpomka 6e3onacHocTi  DoToanemeHTbI DoTonmnHelKa Kpomka
KanuTkm KOHTaKTHas Tun D (cBeTOBas 3aBeca) 6e30nacHoCTn
Tun C TvunE onepeatoLiero
nencrams
TunE

KOHTAKTbI HACTPOWKMN
(PA3EN 6.3)

Bbixoa NTaHUA ONONHUTENbHbIX YCTPONCTB. HanpsaxeHne nuTtaHna
12 B nocTosAHHOrO ToKa, Makcmym 100 MA

GND O6LMIA KOHTAKT - -

Bxop ycTpocTB 6e30MacHOCTY C OMTO3NEKTPOHHBIM CUTHANIOM P5-F3
(onToceHcopbl KPOMKM 6e30MacHOCTY, GoToNMHENKa) nm 8,2k0Om P5.F4
SE (pe3ncTnBHanA KpomKa 6e30macHoCTV / 3aBOACKOe 3Ha4YeHue). 16 P5-F5

CpabaTbiBaHue YCTPOWCTBA aKTYBHO MPW 3aKPbITVV BOPOT. 3aBoACKoe

3Ha4yeHue npn Cpa6aTbIBaHVII/I — OCTaHOBKa 1 NOJTHOE OTKpbITNE P5-F6

Bxog ycTpoiicTs 6e3onacHocTy ¢ KoHTaktom NC (BbiK/ouaTtenu
ocnabneHus TpPoca, AaTUMK KanuTKy / 3aBofACKOe 3HaYeHue) 1nu 15

curHanom 8,2 kKOm (gatumk Kanutku). Mpw cpabaTtbiBaHUM BbinonHaeTcs | (A, B)
OCTaHOBKa UN 6I0KMPOBKA ABUXKEHWS!

P5-F1

Bbixon NpoBepKM paboTbl yCTPOIICTBA (CAMOTECTUPOBAHNE),
noakntoueHHoro K Bxoay D. Mpu BKNtoYeHHON HacTpolike NpoBepka 15
BbIMOJHAETCA 40 Hayasna ABuKeHMA. Mpy cpabaTbiBaHUM BbIXOAA (@]
HOMWHaNbHOE HanpsXeHne NTaHuaA 24 B NocToAHHOrO ToKa

KOHTAKTbI HACTPOWKMN
XP7 (PA3EN 6.3)
Bbixop nTaHWA BONONHUTENbHBIX yCTpOVICTB. HanpsxeHue nutaHma

+24 24 B (18 B-32 B) NOCTOAHHOTO TOKa, MakcMym 250 MA - -

DT P5-F2

GND OO6LLNIA KOHTAKT - -

Bxop ¢poToanemeHToB, potonmHeek TMna NC/ PNP / NPN. 3aBoackoe P6-F1
PH1 3HaueHme — 1N He BbIGpaH (o). 17 P6-F2
CpabatbiBaHe YCTPOWNCTBA MOXET ObITb aKTUBHO MPW 3aKPbITV N BOPOT 18 P6-F3
(3aBOfCKOE 3HAYEHME) NNV OTKPLITUV. 3aBOACKOE 3HaYeHUe Npu 19 P6-F4
PH2 cpabaTbiBaHUN — OCTaHOBKa 1 MOJIHOE OTKpbITUE 20 P6-F5
P6-F6
Bbixoa MpoBepKM paboTbl YCTPOIICTB (CaMOTeCTMPOBaHME),
nogkntoyeHHbIx k Bxogy PH1 u/vnun PH2. Mpw BKloueHHOI HacTpoiike 21 P6-E7
PHT npoBepKa BbINOHAETCA 4O HaYana ABUKEHUA. 22 P6-F8
BHUMAHUE! Mpu noaknioueHnm K Bbixogy PHT HeCKonbKux yCTponcTs, 23

YCTPOICTBa JOMKHbI 6bITb 0AHOrO TUNa (P6-F1/ P6-F4)
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5.5 PA3DBEMbIRJ

K pazbemam XP13 - XP17 (RJ11 6P4C) noakniouaetcs nepudepuitHoe 060pyaoBaHmne, BO3MOXHO
6bICTPOE NOAKIIOYEHNE YCTPONCTB YNpPaBeHns 1 6e30MacHOCTM.

HACTPOWKMN

PA3BEM ONUCAHUE PUCYHOK (PA3AEN 6.3)

Mogaynb paclwmpenus GyHKLVoHanbHoCcTH (Hanpumep, CU-A01),
6710K ynpaBneHus neperpysouHbim obopyaosaHuem cepum CU-D-B.
MakcrmanbHoe KonnyecTso NoAKIo4aeMbix Mogynein — 10 WykK.
XP13 Mcnonb3ayetca npotokon MODBUS (ynpasnexue Master). 24 P9
BHUMAHME! Mutanune mopyna CU-A0T obecneuviBaeTcs nnaton
610Ka ynpasneHyA. YunTbiBaliTe MakcMMasnbHYI0 HarpysKy Ana
BbIXoAa NuTaHus +24 (XP7).

MopakntoueHne BHeLIHero 060pya0BaHWA (NepcoHanbHbIN
XP14 KOMIbloTep, MpomblluneHHas ceTb, Wi-Fi mogynb WM-Sm). 25 P8
Mcnonb3yetca npotokon MODBUS (ynpasneHue Slave).

YcTpoiicTBa 6€30MacHOCTY, COOTBETCTBYIOLLME NIOFUKE PaboTbl P6-F1
XP15 Bxonos PH1 v PH2 (XP7). P6-F2
XP15 — cootsetctaue Bxogy PH1, XP16 — cootBeTcTBue Bxoay PH2. P6-F3
BHUMAHME! MuTtaHve nogKMtoueHHbIX yCTPONCTB 24 B. YunTbiBarite 26
MaKCMManbHyto Harpysky Ans Bbixoga nutaHms +24 (XP7). P6-F4
XP16 BHUMAHWE! Npu noaK/ioyeHnm yCTPONCTB K AaHHBIM pasbemam P6-F5
K Bxofam PH1 1 PH2 pasbema XP7 He fOMmKHbI 6bITb MOAKMIOUEHbI P6-F6

ycTpoiicTea (M Hao6opoT).

Moct ynpaenexna — OTkpbiTb (NO) / Cron (NC) / 3akpbiTb (NO).
XP17 BHUMAHME! Ecnivi nocT ynpaBnieHVis He NOAKIIOUEH, AOMKeH ObiTb 27 —
YCTaHOB/EH KOHHEKTOP C NMepPeMbIYKON.

Mpasunaun Tpe6OBaHVIﬂ Mo UCMONb30BaHWIO, NOAKIIIOYEHNIO, HACTPONKE 1 sKcnnyaTaunn 060py-
AOBAHMA NPUBOAATCA B OTAENIbHbIX PYKOBOACTBAX U PyKOBOACTBAX yCTpOIZCTB.
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HACTPOWKU

AJIFTOPUTM HACTPOKU

HacTpoiika BbINOMHAETCA C MOMOLLbIO KHOMOK 6/10Ka, MHAMKALMA HACTPOMNKK OTobpaXkaeTcsa Ha
ancnnee (PucyHok 4). MocnenoBaTenbHOCTb HACTPONKMU:

Bxop Bbibop Bbi6op Bbi60p 3HaueHws Bbixop 13
B MEHIO -> MeHIo -> HaCTPONKM > vnu npoueaypa > HacTpoek
HacTpoek (PO...P9) (FO...F9) HaCTPOMNKM VI MEHIO

Bxop B MeHI0 HacTpoeK

OTKpoliTe KPbILLKY Kopryca 6510Ka, OTKpyTVB B
BUHTbI. HakmunTe 11 yaepKuBariTe KHOMKY Ha
3NeKTPOHHOI NnaTe 6110Ka A0 NOABNEHNA

nHanKaummn P1 (~3 cekyHgpl):

Bbi6op meH1o (PO ... P9) \ HacTpoiiku (FO ... F9) \ 3HaueHus

BbI6OpP BbINOMHAETCA HAXKaTEM KHOMK o nnm o rnoaTBEPXAEHNE — HaxaTvem kHomnku @).
Mocne noaTBepxaeHUsA BbibpaHHOE 3HaUeHMe CTaHOBUTCA € TOUYKOIA, UTo GyzeT o3HavyaTb
M3MEeHeHWe 3HaYeHNA HaCTPOKU. Ha nprimepe onvcaH BbIGOp BpeMeHY nay3bl Ao
ABTOMaTNYECKOro 3aKpbITuA 99 ceKyHp:

53 @ o, FIF2

§a>§a>§a>§:>§:> S

Bbixop 13 HacTPOEK N MeHIo

Bbixop 13 HAaCTPOEK 1 MEHIO B PEXKNM OXKNAAHUA MOXKET ObITb BbIMNOIHEH OAHVM U3 ABYyX cnoco6os.
Mnn HaXkaTnem HeCKONbKO pa3 KHOMKM Ha 3N1eKTPOHHOW nnaTte 6510Ka, UM C MOMOLLbIO KHOMOK Ha

KpblLKe 6110Ka Npu nHamkaumm <bex:
&

2x/3x . o E
5w 0 P v §v

%
<

Ecnu B pexvime HacTponku B TedeHnn 10 MUHYT He ByfeT HaxkaTa HUKaKas 13 KHOMoK (6e3aeit-
CTBUE), TO BbIMONHUTCA aBTOMATUYECKII BbIXOA 13 MEHIO HACTPOEK.

HACTPOWMKA KOHEYHbIX MOJIOXKEHU BOPOT

BHWMAHME! B Hauane HaCTPOIMKM KOHEYHbIX MONIOXEHN BOPOTa JOKHbI <@
6bITb B NPOMEXKYTOUHOM MOJIOXKEHWM (HanpumMep, 1 MeTp oT nona). ins nepe-
MelLLeHNA BPYYHYI0 NONOTHA BOPOT BOCMOJb3YHTeCh Liernblo y31a aBapumnHoro
PYYHOro ynpasfieHna npmsoaa. i O

Bo Bpems HacTpoek ynpasneHue aoBMXeHNeM BOPOT KHOMNKamun o n o BbINONHAETCA B pyYHOM
pexnme (HaxaTne n yAepkaHne KHOMKW).
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npnuBoa C MEXAHUYECKMMU BbIKNTIOYATENAMNA

O3HakoMbTeCh C MHOOPMaLIMel pyKOBOACTBA NPVBOZA MO HACTPOIKE BblK/IloUaTenen KOHeYHbIX
NONOXEHU.
MpoBepbTe B HacTporike P1-F1 ycTaHOBKY 3HaueHuna 01 (3aBofcKoe 3HaueHue).

Bxop B HacTpoliky P1-F2 (pa3gen 6.1.)

MpoBepKa HanpaeneHns OTKPbITUS B % © %s m
Haxmute 1 yaepuBanTte KHOMKY o g E> % O [> 7]
HECKOJbKO CeKyHf, uTo6bl yBUAETL

HanpaseneHvie ABVKeHVs BopoT. Bopora %/

AOMKHbI OTKpbIBaTbCA!

Ecnu BopoTa 3aKpblBatoTCA, TO HAXXMUTE OfHOBPEMEHHO 06€ KHOMKIM o o 1 yaepxuvBaiite 1o
NoABNEHUA MHAVIKALUM CMeHbl HanpaBneHns (~3 cekyHfpbl).

YcTaHOBKa B KOHEYHOE NoJIoXKeHne

OTKPBITO % @
Haxmute 1 yaepxmBanTte KHOMKY o oo @ [> %
[BVXXEHNA BOPOT B KOHEYHOE MOJIOXKeHNe o

OTKPbITUA. [1NA KOPPEKLMU NONOXKEHNA E
NCMONb3YITe KHOTKY o

OTperynleylZTe B NpMBOAE NONMOXEHNE KyNaykoB BblK/toYaTenen KOHEYHOro NONOXKEHNA OTKPbITUA.

YcTaHOBKa B KOHEYHOE NONoXKeHne
3AKPbITO

Haxmute n ypepxusarite kronky @) ao
[BVIKEHVA BOPOT B KOHEUHOE MOJIOXKEHNE
3aKpbITVA. [nA KoppeKumm NonoxeHus
ncnonb3yiite kronky @.

OTperynupyiite B NPUBOAE NOMOXEHMNE Ky/auKOB BbIK/loUaTesiell KOHEUHOTO NOMOXKEHUA 3aKPbITUA.

MpoBepKa HACTPOEHHDIX KOHEUHbIX
NoJsIoXKeHNi

BbINOMHYTE HECKONBKO MOMHBIX LIMKIIOB
OTKPBITUA 1 3aKPbITVA C MOMOLLbIO
krornok @ v @). Y6eaurecs, uto Bopota
OCTaHABNMBAOTCA B TPEBYEMbIX KOHEUHDIX
MONOXEHNAX.

ECni HEOBXOANMO VBMEHNTB MOTNOKEHIE BOPOT, TO OTPETYNIMPYIATE MOTIOKEHIE KyNauKoB
BbIK/llouaTEnNel NPUBOAa.

MoaTBepAVTe 3aBepLIEHIe HACTPOIIKN HaxaTem kHorkm (@).

Bbixog 13 HaCTPOIKN U MeHIo (pa3gen 6.1.)

[lnAa orpaHWYeHnA BPeMeHN HENPEPbIBHOW PaboTbl NpMBOAa HacTpauBaiiTe BpeMs paboTbl.
ABTOMaTUYEeCKasA HacTpoliKa (pa3aen 6.5) unu Bblbop BpeMeHu B HacTpoiike P1-F7 (pa3gen 6.3).
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6.2.2 NPuBOA C SHKOAEPOM

VA

MpoBepbTe B HacTporike P1-F1 yctaHOBKY 3HaueHna 02. YcTaHaBIMBaeTCA aBTOMaTMYeCcKy npu
MOAK/IOUYEHNM NMPUBOAA C SHKOAEPOM.

Bxopa B HacTpoiiKy P1-F2 (pasgen 6.1.)

MpoeepkKa HanpaBneHusA OTKPbITUSA @ 36
Haxmurte n ynepxuearite kronky @) é% D g% D> n,
HeCKOJIbKO CeKyHf, UToObl yBUAETb )

HanpaseHue aBUXeHNA BOpOT. Bopora °

/
==
AOMKHbI OTKpbIBaTbCA!

Ecnu BopoTa 3aKpbiBatoTCA, TO HaXKMUTe OJHOBPEMEHHO 06e KHOTMKM oo 1 yaepKunsanTe
[0 NOABJIEHNA MHANKALIMN CMeHbI HanpaBneHna (~3 ceKyHAbl).

YcTtaHOBKa B KOHEYHOE NoJoXeHne
OTKPbITO

HaxkmuTte 1 yaepxunBainTte KHOMKY o no
ABUXEHVA BOPOT B KOHEYHOE MOJIOXKeHVe
OTKPbITUA. 1A KOppeKLMM NONoXeHNA
ncnonb3yiite kHorky @.

I'IomBep,qme HACTPOEHHOE NMOJIoKeHNE HaXKaTuemM KHOMKN Q
YcTaHOBKa B KOHEYHOE NoJoXKeHune

3AKPbITO ) (@)
Haxmure n ypepxusaiite kronky @) no o E> % % E>
OBUKEHNA BOPOT B KOHEYHOE NOJSIOXKeHne % %/ o

3aKpbITUA. [1NA KOPPEKLUM NONOXeHNA
ncnonb3yitte kHonky @.

MNMoaTtBepanTe HACTPOEHHOE MONOXKEHME HaXKaTeM KHOMKMN e

BbixoA 13 HacTPOWKU N MeHIo (pa3aen 6.1.)

C nomotypio kHorok @) @) BbINonHIUTE HECKONLKO NONHbIX LMKIOB OTKPBITYS 1 3aKPbITUA.
Y6epuTech, 4to Ha Aucniee 6510Ka MHAVKALMA HaNPaBNEeHNA ABMKEHNA N MHAVKALMA KOHEUHDIX
NONOXKeHUI BOPOT BepHaA. YoeanTech, 4T BOPOTa OCTaHaBNMBAOTCA B TPEOYeMbIX KOHEUHbIX
MONOXEHUAX.

Ecnu TpebyeTca TouHas KOPPEeKTUPOBKa NOSTOMKEHWIA, TO [ KOHEYHOTO MOJIOXKEHA OTKPbITUA
ncnonb3yite HacTpoliky P1-F3 (pasgen 6.3), AnA KOHEUHOTO NONOMKEHUA 3aKPbITWA — HACTPOWKY
P1-F4.

0+
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Mogenb npusopa 01 - c MexaHVYeCKMUN
F1 B 0603HaueHM Mofenn NpPYBOAOB C SHKOAEPOM BbIKNlOYaTeNAMN 01.
ectb 6ykBa E 02 - c 3HKOAEPOM
F2 HacTpoliika KOHeUYHbIX NonoXKeHui (pasaen 6.2) He
HaCTPoeHO
-F...0...F
F3* TouyHas HacTPOKa KOHEYHOrO NOJNIOXKEHNA 3HAUEHUA CO 3HAKOM «—» o.
oTKpbITYA (LO) KOPPEKTVPYIOT NOJOXeHNe
BOPOT OTHOCUTENIbHO 3HauYeHs
0 (HacTpOeHHOe MOoMNoXKeHwNe)
P1 Fa* TouHas HacTpoiiKa KOHEYHOrO NOJNIOXKEHNA B HanpaBfieHUM 3aKPbITHS, 0
3aKpbiTua (LC) OCTaslbHble B HanpaBieHUn :
OTKpPbITUA
F5 Hacrpoiika nonoxeHns 4acTMMHOro OTKpbITUA (pasaen 6.4) He
HacTpoeHo
. He
F6 ** | HacTpolika BpemeHu pa6oTbl (pasaen 6.5) HaCTORHO
10,11,12...70:
F7 Bpems pa6oTbi 10 - 10 cekyHp, 70.
70-70 cekyHA
Hacrpoiika pagnoynpaenexns
P2 [JocTynHa npy NoaKtoYeHHOM MoAlyne paavoynpasneHnsa (pasbem XP12). O3HakoMbTeCh C PyKOBOACTBO
mopayna paguoynpasneHua cepum CU-A02
Pexxnm paboTbi (ynpaBnexus) 01 - pyuHoW
B pyuHOM pexxvime paboTbl AnA ABMKEHUA BOPOT 02 - pyyHOW Npu 3aKpbITUK,
10 KOHEYHOTO NOMNOXeHUA TPebyeTCA HaxaTb VIMMYNbCHBIA NPY OTKPBITUN 01.
W y[epKVBaTb COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY 03 — VIMNYNbCHbIN (P1-F1-01)
F1 ynpaBneHua: o wm o Ecnu kHoMKy oTnycTiTb, | 04 — MMYNbCHBIN
TO [BVKEHME BOPOT OCTAaHOBUTCA. C aBTOMaTNYECKNM NePEXOAOM 02.
B pyuHom pexxme Bxopibl SBS, PED, SE, PH1 B pyuHO Npn CpaﬁaTblBaHVJW (P1-F1-02)
1 PH2 He akTnBHbI. KomaHapl ynpasneHua WSIN HENCMPaBHOCTWN YCTPOWCTB
YCTPOWCTB, NOAKNIOYEHHbIX K pasbemam XP12, 6e3onacHocTy (Bxoapl SE, PH1,
XP13 11 XP14, He BbINONHAIOTCA. PH2)
B pyuHOM pexume paboTbl AOMKHO ObITb UCMONb30BaHO YCTPOWCTBO yrNpaBieHns 6e3 camoyaepxaHua
P3 nocne Haxatua! B pyuHom pexxume paboTbl yCTPONCTBO YNpaBieHVsA AOMKHO GbiTb PacrnonoxeHo B 6e3-

OMacHOM MecTe, U3 KOTOPOro obecneyrBaeTcsi NPAMON, NOJHBINA N NOCTOAHHDI 0630p ABMKEHWSA BOPOT

(Tvn A, EN 12453). B cnyyae, ecnv BopoTa HaXOAATCA B 06LECTBEHHO AOCTYMHOMN 30HE, yNpaBeHne BOPO-
TaMWn NOCTOPOHHUMW NULaMU [OJTXKHO 6bITb HEBO3MOKHO, Hanpumep, yCTaHOBKOVI BblKNKOYaTensa C KN4yom

(Tvn B, EN 12453), 1 BOpoTa AOMKHbI IKCMYaTUPOBATLCA NMOA NPUCMOTPOM.

JAN

nuHeiika (tun E, EN 12453), unu ppyrve aHanornyHble.

JAN

BHUMAHMUE! Ecnv pyyHOI pexum oTKAoUeH, TO Heo6XoarMo 0ba3aTenbHOe NPUMEHEHe YCTPONCTB
6e3onacHocTM (paspen 5.4): unu Kpomka 6esonacHocT u GpotosanemenTsl (Tun Cu D, EN 12453), unu dpoto-

Ecnu BKnioueH pexxnm paboTbl P3-F1-04, Ho ycTpoicTBo 6e3onacHocTu (Bxoabl nogkniouenuii SE, PH1,
PH2) cpa6oTano unu HemcnpasHO, TO aBTOMATUYECKU BbIMONHUTCA NEPEXOA B PyUHOI PeXum paboTbl.

,D,J'Iﬂ 3aKpbITUA BOPOT 4O KOHEYHOIo NOSIOXKeHNA TpE6yeTCﬂ HaXxaTb N yaepXuBaTb KHOMKY . 33KprTVIe

NPoK30MAET NoC/e NPeABAPUTENBHON 3aAEPXKKI ABUKEHNS 3 CEKYHAbI C BbIBOJOM COOTBETCTBYIOLLEI BXOAY
NOAKAIYeHNA NHANKauven (pasgen 7). Mpy ynpasneHumn Tpebyetcs cobnioaeHune Bcex npasus 1cnonb3osa-
HUA PYYHOrO PeXIMA, NPY HENCMPABHOCTY YCTPONCTBA 6e30MacHOCTV 06PaTUTECh B CEPBUCHYIO CITYXKEY.

* Hactporika poctynHa npu P1-F1-02 (ana nprsopa ¢ sHKogepom)
** Hactpoiika goctynHa npu P1-F1-01 (ana npusopa ¢ BbikouaTenamm)
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F2

Bxopapbi OP n CL (XP4).

KomaHpa ynpasneHuns MoXeT 6biTb TONbKO
OTKPbITb NN 3aKPbITb, TM60 MOXKET

6bITb NOCNEAOBATENbHOCTL KOMaH/:
«OTKpbITb — CTon — OTKPbITL — ...» UK
«3aKpbiTb — CTON — 3aKpbITh — ...».

ALUTECH

DOORSYSTEMS

01 - OP: OTKpbITH
CL: 3akpbITb
02 - OP: OTkpbITb — CTON
CL: 3akpbiTb — Cron
03 - OP: OTkpbITb — CTON
CL: 3akpbITb
04 - OP: OTKpbITb
CL: 3akpbiTb — Cron
05 — OP: OTKpbITH
CL: 3akpbITb BCerga

01.

& Ecn

MaHAa Ha 3aKpbiTVe BOPOT, BbINO/IHEHNE APYTNX KOMaHA yn

1 BbibpaHo P3-F2-05, To npu noctoaHHom cpabatbisaHuy (NC) Bxoaa CL 6yAeT BbINONHATLCA TONbKO KO-

paBneHus byfeT 3anpelatbca (610KnpoBaThbCa).

B cny4ae npepbiBaHNA 3aKpbITUA yCTpOI?ICTBOM 6e3OI'IaCHOCTI/I, KOMaH[a Ha 3aKpblTne 6y/:|eT BO306HOBNATHCA
Kaxgble 15 cekyHa.

P3 Bxog PED (XP4). 01 - OTKpbITb YaCTUYHO
MokeT 6bITb NofaHa KoMaHAa TONbKO Ha 02 — OTKpbITb YaCTNYHO — 3aKpPbITb
F3 YacTUYHOE OTKPbITME BOPOT (pasaen 6.4) unu Ha 03 - OTKpbITb HaCTUYHO BCerga 01.
YacTUYHOE OTKpPbITUE U NocneAyoLLee 3aKpbiTne
113 JAHHOTO MOJIOXEHNA.

& Ecnu BbibpaHo P3-F3-03, To npy noctoaHHoM cpabatbisaHum (NC) Bxoaa PED GyaeT BbINONHATLCA TONBKO
KOMaHAa Ha ABWXKeHNE B HaCTPOEHHOE NPOMEXYTOYHOE NOJNIoXKeHVEe BOPOT, BbIMOJIHEHNE APYTUX KOMaHA
ynpaeneHus 6yaeT 3anpelatbca (610K1poBaTbCa). B cnyyae npepbiBaHUA ABUKEHNA YCTPOCTBOM
6e30MacHOCTW, iBUKEHNE B MPOMEXKYTOUHOE MONOXEHNE BO3OOHOBUTCA Cpasy Noce BOCCTAHOBNEHNA (He
cpabaTblBaHu1e) ycTponcTBa 6e30MacHOCTY 13 NIOBOro MONOXKeHWA BOPOT. B 3aBMCUMOCTH OT TUNa NpUBOAa
(P'l-F'l) yHVITbIBaI?ITe 13 KaKoro NoNIOKeHUA BOPOT MOXeT 6bITb BbINOMHEHA KOMaHpAa ynpasJ/ieHuA Ha YacTny-
Hoe OTKpbITUe (pa3gen 6.4).

Pa6oTa ABYyXCTOPOHHEro cBeTO(GOPHOro perynmpoBaHua
F4 Wcnonb3yeTca npu nogkntoueHHom moayne pacumpenusa CU-A0T (XP13). no.
O3HaKoMbTeCh C PyKOBOACTBOM MOAY/A.
F1 Bpems 10 aBTOMaTN4eCKOro 3aKpbITUA No — OTK/IIOYEHO
01,02,03...99:
2 Bpems f0 aBTOMaTN4eCKOro 3aKpbITNA Nnocne 01-1
cpabatbiBaHua Bxoaa PH1 — | CeKyHAa
99 - 99 cekyHf
3 Bpems 0 aBTOMaTN4ECKOro 3aKpbITUA Nnocne
cpabatbiBaHus Bxopa PH2
P4 F4 Bpems 0 aBTOMaTN4eCKOro 3akpbiTnA U3
NONOXEHNA YaCTUYHOTO OTKPLITUA no.
Bpems 10 aBTOMaTN4eCKOro 3aKpbITuA U3
F5 MOMNOXKEHMA YaCTUYHOTO OTKPbITUA Nocne
cpabatbiBaHus Bxopa PH1
BpemsA 10 aBTOMaTN4YeCKOro 3aKpbITuA U3
F6 NOMNOXKEHNA YaCTUYHOTO OTKPbITUA Nocne

cpabatbiBaHuA Bxoga PH2
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& B nonoxeHnn NonHoro oTKpbITUA NpK OTCYeTe BPeMeHW Nnay3bl O aBTOMaTUYeCKoro 3aKpbiTuA KOMaHa Ha

OTKpbIT/E (KHOMKa: o , BXof OP) npviBeaeT K c6poCy BpeMeHU Nay3bl U Hayany oTcyeTa ¢ Hayana. Komanaa

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

3ABOACKOE

Ha 3aKpbiTue (KHoMKa °/ Bxoz CL) unu cpabaTbiBaHue BxoAa SBS npuseaeT cpasy K 3akpbiTuio.

an/l CpaﬁaTblBaHl/II/l KHOMKN @, Bxopos S n D orcuer BpemeHn O aBTOMAaTUYECKOTO 3aKpbIThA
C6pOCVITCﬂ W HaYHETCA CHavana, Koraa KHomnka 6y,c|,eT oTnyweHa (BXOA BOCCTAHOBWUTCS).

Mpw cpabaTtbiBaHum Bxofos SE, PH1 vnu PH2 oTcueT BpemeHr 10 aBTOMAaTUYeCKOro 3akpbITua copocntca
1 HaYHeTCA CHayvara, Korja BXO/, BOCCTaHOBMTCA (HanpriMep, BOCCTaHOBWTCA JTyY MeX Ay NepefaTiMkom

1 NPUEMHVKOM GOTOINEMEHTOB).

Mocne BbIKNIOYEHWA 1 BKIIOYEHUA NUTaHUA 6110Ka oTcyeT BpemeHu nay3bl 0 aBTOMaTUYECKOTro 3aKpbITUA
He 6yAeT BbIMNOSIHATLCA O MOMEHTa NoAayYn KOMaHAbl yrnpasneHna nnn CpaGaTblBaHMﬂ sxoaa PH1 vnn

PH2.

BPeM’I 3afiepXXKN Hayana ABMXKeHNA

NO — OTK/IIO4EHO

P4 01,02,03...10:
F7 no.
01 -1 cekyHpa
10-10 cekyHp
Bpems pa6oTbi ocBeleHns no — OTK/IIOYEHO
Fs 01,02,03...99: 03.
01 -1 muHyTa
99 - 99 MUHYT
Bpems pa6oTtbi cBeTodpopa 01,02,03...99:
F9 01 -1 cekyHpa 60.
99 - 99 cekyHA
Hactpoiiku P4-F7, P4-F8, P4-F9 ncnonb3yite npu nogknioueHHom mogyne paciunpenus CU-A01 (XP13).
O3HaKOMbTECH C PYyKOBOACTBOM MOAYNA.
F Bxop D (XP6) / AaTumK Kanutkmn 01-NC o1
02-38,2kOm :
CamotecTupoBaHMe AaTunKa KanuTkm (Bbixos No — OTK/IIOYEHO
F2 no.
P5 DT) on - BK/IIOYEHO
Bxop SE (XP6) / Kpomka 6e3onacHocTu 01 - 8,2 KOm (pe3ucTrBHan)
F3 o1.
02 - OSE (onTo3neKTpoHHas)
Fa Hecpa6atbiBaHue Bxopa SE B6nmsu nona NO — OTKJIIOYEHO no.

on — BKNtoYeHo
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HacTpoiiky P5-F4 Heo6X0AMMO MCMONb30BaTb NPY YCTAHOBKE ONTUYECKON KPOMKM 6e30MacHOCTY onepexa-
ouero }Zlel?lCTBVIFI Ha CEKLUMOHHbIX BOpOTax co BCTpOeHHOI?I KaNUTKOWN C MNOCKUM noporom. Takxe PeKoOMeH-
DyeTCA NCMoNb30BaTh, KOrAa B KOHLE 3aKPbITA BOPOT B6AK3M NoNa KPOMKe 6€30nacHOCT (ONTUYECKON 1nn
Pe3ncTMBHON) CO3AaéTcA Nomexa.

+ [ina npmBopa c Bbikntouatenamu (P1-F1-01) ncnonb3ayetcs Bbixog 5L pasbema XP2 (PucyHok 11), K kKoTopomy
noAK/oYaeTcA CBOGOAHDIN BbIKOUaTeNb MPMBO/AA U HAaCTpaMBaeTCs ero cpabaTbiBaH1e B MECTE OTKIIOUEHUA
Bxoga SE.

+ [ins npmBopa ¢ aHkogepom (P1-F1-02) pabota Bxoaa SE 6yaeT oTK/loUeHa B KOHLIE 3aKPbITVA MPY PacCTOAHNN
OT Mofa A0 HUXKHE KPOMKI NonoTHa BOpoT MeHee 50 MM. Ecnin TpebyeTcsa KoppeKTpOoBKa MONIOKeHNs, TO
ANA TOYHOW KOPPEKLMI NCNONb3yiiTe HacTpoliky P5-F5.

BHUMAHME! Mocne HacTpoiiku paboTa yCTponCTB 6e30MacHOCTY, NOAKIUEHHDBIX K Bxogy SE, fomKHa
COOTBETCTBOBATb TPEOOBAHAM JENCTBYIOLLMX CTaHAAPTOB. EC/v TpeboBaHA He BbINONHAIOTCA, HACTPOIA-
Ky 3anpeLLaeTca UCnosb3oBaTb.

lMocne BKMIOYEHNA HACTPOIKY BbIMOJTHITE MPOBEPKY PaboTbl yCTPOMCTBa 6e30MacHOCTY, MOAKIOYEH-
Horo k Bxogy SE. Caenarite HeCKONIbKO MOJHbIX LIVIKIOB [BVXKEHIA BOPOT M YOeANTLCS, UTO B KOHLIE 3a-

ps KPbITIA HET TOXHbIX cpabaTbiBaHUIA yCTPONCTBa 6e30MacHOCTM. 3aTeM YCTaHOBUTb Ha MOy NpenaTcTBme
BbICOTO 50 MM (HanpuMep, AePeBAHHDI OPYCOK) 1 y6eamTech, UTo NP 3aKpbITUK NPenaTcTBre Byaet
06HapyeHO (MOMOTHO BOPOT OCTAHOBWUTCA 1 OTKpoeTCA). [poBepsAeTca NocpeavHe 1 Mo KPasam NonoTHa
BOPOT.
TouyHas HacTpoliKa nc OTK -F...0...F
Bxopa SE 3HauyeHNA CO 3HAKOM «—»
Hactpoiika goctynHa npu P1-F1-02 (ans npusoga | KOPPEKTUPYIOT nonoxene
F5 C 3HKOLIEPOM). BOPOT OTHOCUTESIbHO 3HAYeHNA 0.
BbinonHAeTcA ecnm BKMloueHa HacTpolika P5-F4 0 B HaNPaBeHI 3aKpPbITIA,
oCTasbHble B HanpaBieHNN
OTKPbITUA
Bpems oTkpbITUA (peBepca) nocne 01 - OTKPbITVE A0 KOHEYHOTO
F6 cpabarbiBaHus Bxofa SE nonoxeHma o1
02 - oTKpbITVe 1 cekyHAa :
03 — OTKpbITUE 3 CeKYHADI
Bxopg PH1 No — OTK/oYeH
01-NC
- 02-PNPNC no
03 - PNP NO :
04 - NPN NC
05-NPNNO
HanpasneHue pa6otbl Bxoga PH1 n noruka 01 - 3aKkpbITvie / OCTaHOBKa
ABKEHUA BOPOT nocne cpabaTbiBaHUA 1 NOJHOE OTKpPbITVE
02 - 3aKpbIThe / OCTaHOBKa
1 OTKpbITUE 3 ceKyHAb!
F2 P yrA o1.
P6 03 - 3aKpbITVie / OCTaHOBKa
04 - OTKpbITVE / OCTaHOBKa
1 3aKpbITe 3 CeKyHAbI
05 - OTKpbITUE / OCTaHOBKa
3 Hecpa6atbiBaHue Bxoaa PH1 Ha paccToaHun No — OTK/IIOYEHO no
ornona on — BKIOYEHO (paspaen 6.6) )
Bxog PH2 NO - OTKJIIOYEH
01-NC
02-PNPNC
F4 no.
03 -PNPNO
04 - NPN NC
05-NPNNO
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HanpasneHue pa6otbl Bxoga PH2 n noruka 01 - 3aKpbiTvie / OCTaHOBKa
ABIDKEHUs BOPOT nocne cpabaTbiBaHuA 1 MONHOE OTKpbITHE
02 - 3aKpbiThe / OCTaHOBKa
1 OTKpbITUE 3 CeKyHAbI
F5 P yra o1.
03 - 3aKpbiTHe / OCTaHOBKa
04 - OTKpbITVe / OCTaHOBKa
1 3aKpbITUE 3 CeKYHAbI
05 - OTKpbITVE / OCTaHOBKa
f6 Hecpa6atbiBaHue Bxofa PH2 Ha paccroaHun no - OTK/IIOYEHO no.
ornona on - BKMIOYEHO (pazaen 6.6) :
P6 CamotecTypoBaHue ¢poTo3/1eMeHTOB / NO — OTK/IIOYEHO
E7 doTonuHeiikn (Bbixog PHT) 01 - ans Bxoaa PH1
02 - o5 Bxopa PH2 no.
03 - ana exonos PH1 1 PH2
Tun camoTtectuposaHusa (sbixog PHT) 01 - npamoli (Npy NpoBepke
OTMyaeTca B 3aBUCMMOCTU OT UCMOJSTHEHMS KPaTKOBPEMEHHO Pa3MbIKaeTcs
nepegaruvka ycTpoicTaa 6e3onacHocTv — ecTb Bbixof PHT - oTk/lovaetcs
8 CcreumanbHbii KOHTakT TEST (PMCYHOK 22, 23) iy | NUTaHUE NepesaTurka) o1
HeT (PUcyHOK 21). 02 - 06paTHbIi1 (NpKn NpoBeEpPKe .
KpaTKOBPEMeHHO BKJloYaeTcs
Bbixog PHT - 3ambikaeTcs TEST
M GND)
F1 Hacrpoiika napameTtpoB nporokona MODBUS (pazbem XP14) 08.
BHMMAHME! Hactpoiiku P8 ncnonb3ayeTca Npy opraHn3aLnm NpoMmbILLIEHHON CeTU.
F2 B cnyuae npumerenua yctpoiicte ALUTECH ncnonb3yiotca 3aBoACKMe 3HaueHuA 1.
P8 F3 HacTpoek P8. o1.
F4 o1.
FO C6poc K 3aBOACKMM HacTpoiikam P8
P9 Hacrpoiika pa6oTbl Moayns paciumpernsa GyHKUMoHanbHocTy (Hanpumep, CU-A01).
O3HaKoMbTeCh C pyKOBOACTBO MOAYNA, MOAKIoYaeMoro K pasbemy XP13.
FO C6poc K 3aBOACKMM HacTpoiiKam (pa3aen 6.7)
PO
F1 CyeTumnK LMKNoB (paszen 6.8)
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6.4

6.4.1

4

ALUTECH
HACTPOMKA MPOMEXYTOYHOIO MNONOXEHUA (YHACTUYHOE
OTKPbITUE)

npmBoA C MEXAHUYECKUMMU BbIKJTIOYATENAMUN

Ecnun Bpema paboTbl HacTpoeHo P1-F6 (pasgen 6.5), TO KOMaHAa Ha YaCTUYHOE OTKPbITHE Bbl-
NONHAETCA N3 KOHEYHOTO NONOXKEHNA 3aKPbITUA U OTKPbITUA. EClI He HAaCTPOEHO, TO TONbKO U3
KOHEYHOTO MOSIOKEHMNSA 3aKPbITHA.

Bxop B HacTpoiiky P1-F5 (pa3gen 6.1.)
HaxmuTe 1 yaepxmsarnTe KHONKY o

@
win @), uTobbl ycTaHOBUTH MONOTHO % E> E> ° E> E
BOPOT B TpeGyemoe NPOMeXyTOUHOe Q %

nonoxeHve. lMoaTeepauTe NoNoXKeHe <0 )

BopoT HaxaTvem kHorki @.

HaxmuTe n yaepxmsarnTte KHOI'IKyo no «©
MOJHOTO 3aKpbITVA BOpOT. MopaTBepauTe ?& E> % E> § E>

3aBepLUeHVe HACTPOVKM HaXaTviem
kronkn @.

BHUMAHME! Eciv npm 3aKpbiTyivi BOPOT OyaeT OTryLieHa KHOMKa o 6ynet uHankauwms «LP»
M HaCTPOWKY HYXHO cfienaTb CHavana.

BbIxoA 13 HaCTPONKM 1 MeHio (pa3gen 6.1.)

6.4.2 NPUBOA C DHKOAEPOM

JAN

6.5

HacTpoiika nonoxeHna YaCTUYHOIO OTKPbITUA BbINOMHAETCA NOC/E HACTPONKN KOHEYHBIX MO-
NoXeHuin BopoT (pa3gen 6.2.2). KomaHaa Ha YaCTMYHOE OTKPbITME BbINOHAETCS 13 Nio6oro
NONIOXeHNA BOPOT.

Bxop B HacTporiky P1-F5 (pa3pen 6.1.)
Haxmute 1 yaepusante KHOMKy o

@
nm o, YTOObI YCTAaHOBUTL MONIOTHO % — o E
BOPOT B Tpebyemoe npomeKyTouHoe e [> ﬁ> % [>
nonoxexue. MNogreepante &r\\ 0

ronoxeHne BOPOT HaxKaTnem

kronku @.

Bbixof 13 HAaCTPOWIKM 1 MeHIo (pa3gen 6.1.)

HACTPOWKA BPEMEHU PABOTbI

HacTporlika npumeHsaeTca B Cfly4yae yCTaHOBKM Ha BOpOTa NprBoa ¢ MeXaHNYeCKNMUN BblK/io4va-
TENAMMN KOHEYHbIX NMONOXEHUN.

Bxop B HacTpoliky P1-F6 (pa3pen 6.1.)

HacTpolika BbINONHAETCA U3 NONHOCTbIO © o I r E
3aKPbITOro NONMOKEHMNA. @ E> Lt

Mpu BxoAe B HACTPOWKY [OMKHa ObITb =]

nHgukauma </~ . / %

Ecnv uHpmkauns «l=  =f», To ¢ nomowybio ®

kronku @) 3akpoiire Bopora.
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[InA yCTaHOBKM BPeMeHI HaxmmTe 1 yaepsusaiite kHonky @) no nonHoro oTkpbITA BopoT.
Mpy OTKPBITM Ha AUCTNee GyaeT OTCUET BpeMeHU (HanpuMep, A0 24 cekyHp). MoaTeepauTe
HaCTpoeHHoe Bpems HaxaTieM kHorkn @).

r A R o
I ?D I EEERTIEE RS /5%9

BHUMAHME! Ecniv npuyi OTKPbITVY BOPOT GyAET OTnyLeHa KHOMKa o 6ynet nuaukauma «l- />
1 HaCTPOWIKY HY>KHO cfienaTb CHavana.

@

e4F6

Bbixog 13 HacTpoViKM 1 MeHto (pa3pen 6.1.)

[nsa obecneuyeHns [JOCTaTOYHOCTU BPEMEHUN HEMPEPBLIBHOM PaboTbl MeXy KOHEUHbIMU NONO-
XKEHUAMYM BOPOT K BpemeHU npu HacTporike P1-F6 6yaet aBTomaTtuueckn fobasneHo 10 ce-
KyHA. [TpuHAToe 6n1oKoM Bpems paboTbl GyeT aBTOMaTUYECKN YCTaHOBNEHO B HacTpoiike P1-F7.
Mpn HeobxogumocTn B HacTpoiike P1-F7 MoxeT 6biTb BbIOpPaHO Apyroe 3HauUeHne BpeMeHn
(cKOpPPEKTMPOBAHO).

HACTPOWMKA HECPABATbIBAHUA BXOOA PH HA PACCTOAHUW OT NMOJIA
HacTpolika focTynHa B cllyyae yCTaHOBKM Ha BOpPOTa NpuBoAa ¢ aHkoaepom (P1-F1-02).

HaCTpOIZKy peKomMeHAyeTCcA NCNONMb30BaTb €C/IN B KOHLE 3aKpbITUA BOPOT ¢OT03HeMeHTaM
Cco3aéTcA nomexa (nepecequVle nyqa), Hanpumep, anemeHTaMmn KOHCTPYKUn BOPOT; Uin nc-
Nonb3yTCA d)OToaﬂeMeHTbl, KOTOpble YCTaHaBNMNBAKOTCA B HanpasaAoLwne n nepecekatroTca
NONOTHOM BOPOT.

Bxop B HacTpoliky P6-F3 (ana Bxoga PH1) unu P6-F6 (ana Bxopna PH2) (pa3pnen 6.1.)

[lns Hauana HacTPOIKM BblbepuTe
3HayeHre on. HaxmuTe KHOMK na
Ay -
NOATBEPX/AEHWNA Hauana HaCTPOIKM. @ :> % :>
o g
Ecnu 3HaueHme on c Toukoii (on.), To 3HaunT ° o

HacTpoKa paHee BbINonHAMack. Mpu
Heo6XOAMMOCTY MOBTOPUTE.

[--]

Haxmure n ypepxusatite kronky @) v @), utobbi yctaHoBUTS NonoTHo BopoT B Tpebyemoe
nonoxeHue. lMoATBepAUTE NONOXEHME BOPOT HaXKaT/eM KHOMKM

= 19 |
h4E> 6@9 fE

H
999
A

Bbixog 13 HAaCTPOWKM 1 MeHIo (pasgen 6.1.)

Mocne HacTpoWky paboTa ycTpocTB 6€30MacHOCTU, MOAKIUYEHHbIX K Bxoay PH1 nnan PH2,
[OMKHa COOTBETCTBOBaTb TPebOBaHUAM [eNCTBYIOLMX CTaHAapToB. Ecnn TpeboBaHuA He Bbl-
MOJIHAIOTCA, HACTPONKY 3anpeLiaeTca NCNonb3oBaThb.
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BHUMAHME! [Nocne HacTPoKK BbIMONHMTE NPOBEPKY PaboTbl yCTPOCTBa 6e30nacHOCTY, Noa-
KntoyeHHoro K Bxogy PH1 n/unu PH2. CaenaiiTe HECKONbKO MOMHbIX LMKNOB ABUXEHNA BOPOT
1 ybeauTech, UTo B KOHLIE 3aKPbITUA HET NIOXKHbIX CpabaTbiBaHWI yCTPONCTBa 6e30MacHOCTH.

C nomoLbto NPeNATCTBUA, HANPUMEP, AePEBAHHDIN 6pycoK pasmepamu 700x300x200 mm (cneum-
anbHble TpeboBaHMA K KOHTPONIbHOMY 06pasLyy yKa3blBatoTca B cTaHAapTe EN12453) nposepbTe:

A - TNpu OTKPbITbIX BOPOTax NPenATCTBrE BbICOTOM 300 MM JOMKHO 6blTb 06Hapy»KeHo. Mpu
YCTaHOBNEHHOM Ha MoJy NPEenATCTBUN B NpeAenax NpoeMa BOPOT UM PAJOM Ha CTOPOHE, rae
YCTaHOBNEHO YCTPONCTBO 6€30MacHOCTH, BOPOTa He AOMKHbBI 3aKPbIBaTbCA; BHECEHWE NpensT-
CTBMA BO BPeMs 3aKpbITVA NPUBELET K OCTaHOBKE 1 MOIHOMY OTKPbITUIO (BO Bpems 06Hapy»KeHus
He AOMKHO ObITb KOHTaKTa MOSIOTHa BOPOT C npenatcTemem). lNpoBepsaeTcsa nocpeanHe 1 no
KpasMm NoJsIoTHa BOPOT, NMPW 3aKPbITUK NPV CaMOM HE6NaronpuATHOM NONOXKEHVN NONOTHa BOPOT
(8671131 NpenATcTBuS).

B- I'Ipm HaxoXaeHnn nonoTHa BOPOT B 30HE HENOCPeACTBEHHOIO Cpa6aTbIBaHI/IH ¢OT03H€MEHTOB
NN HUWXKe NPenATCcTBuE He 6yﬂ€T 06Hapy>KeH0 (BOpOTa 3aKpOoIoTCA, HE AOTXKHO ObITb KOHTaKTa
NONOTHa BOPOT C I'IpeI'IHTCTBI/IeM).

N
S}
5]

300

<

<150 \f' ******* W% >hI | | A ﬁ ] shi |

CBPOC K 3ABOACKUM HACTPOMKAM

COpOoC K 3aBOACKMM HACTPOWKaM NpuBeAeT K BOCCTAHOBNIEHUIO 3HAUEHNIA HACTPOEK, KOTopble
yCTaHOBMNEHbI M0 YMONYaHUIO NpK NocTaBKe 6510Ka ynpasneHus (pasgen 6.3).

[llaHHble cueTumka LMKnoB (pasaen 6.8) 6yayT coxpaHeHbl. 3HaueHuA HacTpoek P2, P8, P9 bynyT
CoxXpaHeHbl (B JaHHbIX MEHI0 eCTb COOCTBEHHAA HacTpolKa FO copoca c 3aBOACKMM 3HAUeHUAM /
ypaneHus).

Bxop B HacTpoiiky PO-FO (pa3gen 6.1.)

Mocne nosiBneHws nHaVKaumm «dL» HaXXMMTe KHOMKY @
N yaepmBaviTe (~5 cekyHa) 4O NOABNEHWA Ha Ancniee
TOUKM, UTO BYZET O3HaYaTb COPOC BCEX HACTPOEK

Bbixop 13 HaCTPOWKK 1 MeHio (pa3gen 6.1.)

34



ALUTECH

DOOR SYSTEMS

AAHHbIE CHETYUKA LUKIIOB

KonunuecTBo BbINOJTHEHHDbIX LMKIIOB B LIECTU3HAYHOM BUAE OTOOPAKaeTCsA B HACTPOWKE NMPU CMeHe
NHAMKauuu gucnnes (makcmym 999 999 umknos).

Ha npumepe nokasaHo 3HayeHuve cueTumka 123 456 yuknos. ,{E 3 q 5 E
Bxop B HacTpoliky PO-F1 (pa3pen 6.1.)

Ha gucnnee 6yayT ABe LundpbI C 4BYMA TOUKaMM
(Hanpumep, «1. 2.»). é% [> 6% E>

ST0 nepB.ble Be UMPPbI CHETUMKA.

[ns Toro yTo6bI yBUAETL Chepytowme Ase Lndpbl o o

cueTumKa (TpeTbio 1 YeTBepTYIo) HaxxmuTe KHorky @).

Ha aucnnee 6ynyT cnepytowme aAse UMpbI C 0HON TOUKOI NocepeaHe (Hanpumep, «3. 4»).
Lins Toro uToBbl YBUAETL NOCAEAHME ABE LNPPbI cYeTuKa (NATYIO 1 WwecTyio) HasmuTe kHorky @.
Ha aucnnee 6ynyT nocnefHue Ase LMPbI C OfHOM TOUKON B KOHLE (Hanpumep, «5 6.»).

Mpw nomotwy krorku @) vnn @) moxHo NOBTOPHO NOCMOTPETb LdPBI CYETUMKA.

3

Bbixoa 13 HacTPONKK 1 MeHto (pa3gen 6.1.)
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7. WHAUKALUUA

MNHAMKaLmMs COCTOAHNSA, KOMaHA yrpaB/ieHUs 1 cpabaTbiBaHWs BXOAOB:

CocTosHe pexvma oXngaHus (MAraeT ofgHa Touka)
.
II-Il ,’-' OtKkpbITHE
,l- ,’ 3akpbiTne
,’ ,I-,' KoHeuHoe nonoxeHvie oTKpbITUA
,’ ,’ KoHeuHoe nonoxeHvie 3akpbITyiA
- - MpoMeXXyTOUHOE NONOXeHWe Noc/e KOMaHAbl OCTAHOBKM ABUKEHUA
/ 'l-' lMonoseHue YacTUYHOTO OTKPLITUA (pa3aen 6.4)
| L MpomexxyTouHOe NonoXeHwe Nocne KoMaHAbl ABUraTbCA B MPOMEXKYTOUHOE NONOXKeHMe yCTPOCTBa
L (Hanpumep, Wi-Fi mogynb WM-Sm), nofksioueHHoro K pasbemy XP14 (pasgen 5.5)
C l’-l' KomaHpa Ha oTKpbITne
C ,’- KomaHpa Ha 3aKkpbiTrie
C ’7 KomaHpaa ocTaHOBKM ABVKEHUA
C ,I-' KomaHpa Ha YacTu4Hoe OTKpbITHe
,I-,' OTcyeT BpeMeHm o aBTOMATNYECKOrO 3aKpbITUA (HacTponkn P4-F1, P4-F4)
oo OTcyeT BpeMeHm [0 aBTOMATMYECKOrO 3aKpbITUA nocse cpabatbiBaHua Bxoaa PH1 (HacTpoikn P4-F2,
(] P4-F3) unu exoga PH2 (HacTpoliku P4-F5, P4-F6)
,I 3abnoK1poBaHbl KOMaHAbI yNpaBneHuns, BXOA B HACTONKM (pasbem XP5)
_ Cpaborano ycTpoiictso B Lienu CTOIM (Bxog S, pasbem XP3, pasbem XP17)
’_7 ,’_— > Mpugod ¢ 3HKOOEPOM paz6IOKUPOBAH U/IU 8 peXUuMe UCNO/Tb308AHUS Y3/1d A8APULIHO20 pyYHO20
ynpasneHus yensto / cpabomana mepmo3sawuma (npugod 400B ¢ sHKoOepom)
| Cpabotarno ycTpoiicTBo 6€30MacHOCTV OCTaHOBKM ABMXKeHMA (BX0A D): AaTUMK KanuTKy, BbiKloyaTenu
-/ ocnabnenus Tpoca
’3 /— Cpabortarno ycTpoiicTBo 6e30MacHOCTV Npu 3akpbiTum (Bxog SE): Kpomka 6e3onacHocTv nniu GoTonmHeika
,’-' ,' Cpabotanu dpotoanemeHTb! (Bxoa PHT)
,—' ,—' Cpabotanu dpotoanemeHTb! (Bxoa PH2)
0oL BbinonHsAeTcA NpoBepKa (CaMoTeCTUPOBaHIE) YCTPOMCTBa 6e30MacHOCTI, NOAKIoUEHHOTO K BXogy PH1 /
i PH2 v Bbixogy PHT
oL He BbInonHMNack NpoBepKa ycTpoiicTBa 6e30macHOCTH, nogktoueHHoro K Bxoay PH1 / PH2 v Bbixogy
L PHT (pasgen 5.4)
,I" ,_'/ BbinonHaeTca nposepka (camoTecTMpoBaHve) AaTumKa KanuTku, nogkioueHHoro K sxogy D v sbixogy DT
,_',' I’_ He BbINonHMNack NpoBepKa faTumka KanuTku, NoAKItoueHHoro K Bxoay D v bixogy DT (paspen 5.4)
I 3a6110KMpPOBaHbl KOMaH/bl yNpaBeHrs BOPOTaMi BHELLHIM ycTporcTBom (npotokon MODBUS),
Iw R Hanpumep, 610K ynpaBieHnsA neperpy3oyHbiM obopyaosaHmem cepum CU-D-B
P> Osnakombmecs ¢ PpyKOo80OCMBOM ycmpolicmea, NoOK/IloYeHHO20 K passemy XP13 unu XP14 (pasden 5.5).
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MNHAnKaums owmnboK 1 HencnpaBHOCTe:

r /71 7] | He HacTpoeHbl KoHeuHble MONOXeHNsA NPUBOA C SHKOLIEPOM
’- " U | W pasden6.2.2
HeBepHoe cpabaTbiBaHVie BbIK/OYATENA KOHEYHOTO NMONOKEHA (MPUBOZ, C BbIKMtOUaTENAMI)
g Mo > HesepHoe HanpasneHue spawieHus — Pazden 5.2/ Pasoen 6.2.1
E7. U1 )Y focne komardsi ynpasJieHus 8opoma ocmaromcs 6osiee 3 ceKyHO 8 KOHEYHOM NOJIOKeHUU
(omcymcmeayem 08uxeHue 8opom)
_ _ OTCyTCTBYET CYrHan € SHKofepa NpuBoaa
,’_ r. ,’_ I' C = P rodknioderue 3HKoOepa omcymcmayem (Pasden 5.2) unu HapyuwieHo
> HesepHas Hacmpotika (P1-F1)
OTCyTCTBYET ABUXKEHME NPKBOAA C SHKOAEPOM
r 2 > HesepHoe nodktoueHue 3nekmpoosueamesns npugood (pasden 5.1) unu HapyweHo
cr.ua oy Cpabomana mepmo3sawuma (npusod 230 B)
P Mpensmcmeue dsuxeruio sopom
CpaboTanu o6a BbIK/IOYATENA KOHEUHbIX MONOKEHNI BOPOT (MPUBOZ, C BbIKMtOUaTeNAMI)
- _ o P rodkiouerue svikmouameneii omcymcmayem (pasoen 5.2)
LY M 2 Mpusod pasboKuPOBaAH UsU 8 pexxUMe UCNOJb308AHUSA Y3710 ABAPULIHOR0 Py4HO20 yNpas/ieHus uensto /
cpabomana mepmozauuma (npugod 400 B)
_ OcTaHOBKa ABUKEHA MO OKOHYaHUIO paboyero BpemeHu
"_ r. "_ I' 17 P Pazden 6.3 (Hacmpolika P1-F7)
P Hapywera pa6oma sopom
r /7 ~) | Huskoe HanpseHue ceTn
cr.uy OmksnoHeHUe om paboyezo HanpaXxeHUs Numaxus (pazoen 2.2)
[C _ J7 [ | Bbicokoe HanpsxeHue ceTn
C .U I3 W omknorenue om paboyezo HANPAXeHUs NUMArus (pasoen 2.2)
I /71 [7) | OwmbKa uTeHNa HacTpoek
cr.ua oy C6poc Ha 3a8o0cKue HacmpoUiKu (pazden 6.7)
Il- r I' "-" HapyLueHo nuTaHe SneKTpoABMraTens npusogaa. NMoaaeTca NTaHne, Koraa He ROMKHO GbiTb, UK
- - He MoJaeTcs, Koraa AOKHO BbiTh
,l_ . ,' ’I P Heucnpagtocme 6rioka ynpasnetus
- ) T | He HacTpoeHo nonoxeHue 4aCTMYHOTO OTKPbITUA
C . JIZ P Pasdensa
_ _ | HesepHoe HanpasneHue ABIKeHIA NPUBOAA C SHKOAEPOM
IL r " -" > HegepHoe nodkto4eHue 31ekmpodsuzamesns npueood (pasoen 5.1)
-t P Pasden6.2.2
r 1 L1 | MpeBbilleH MakcManbHbIii AnanasoH HaCTPOVKM KOHEUHBIX MOJIOXeHMI NPUBoaa C SHKOAEPOM
C0me 1T P pasden622
IMpu BbIGOPE 3HaUEHNA TOYHOM HACTPOIKN KOHEYHOTO MOMNOXKEHWA NPKBOAA C SHKOAEPOM MPoun3oLLen
I | [~ | BbIXOA 3a AOMYCTUMbIE MPeAebl HACTPOIIKM
[ ey e i 4 Bei6op Opy2020 3HayeHus moyHol Hacmpotiku (P1-F3 unu P1-F4)
P Pasden6.2.2
I~ | [~ | Bbixopa 3a npenenbl HACTPOEHHOTO AMana3oHa KOHEUHbIX NOMOMKEHWI NPUBOJIA C SHKOLIEPOM
C 7. 10 | Wpasden622
OwwubKa paboTbl C MOAYyNem pacluMPeHA GYHKLMOHANbHOCTY
I (W} » OsHakombmecs ¢ PyKoB0OCMBOM MOOY/15, NOOK/TIOHEHHO20 K passemy XP13 (pasden 5.5)
cr.ood W Eciu c 6riokom He ucnosib3ylomca MoOy/iu pacluupeHus, mo mpebyemcs yoasneHue ecex mooysieli
(Hacmpolika P9-F0)
_ _ | OwwnbKa paboTbl C MOAYNeM PaaVoynpaBneHs
,l_- . / H P Hapywera cesze Modyns ¢ 6/10kom ynpaeneHus. Beikntouume u ektoyume numarue 6710Ka ynpaeseHus
P HeucnpasHocme modyns. O6pamumecs 6 cepsuckyio criyx6y
_ - OwwubKa paboTbl ¢ 610K ynpaBneHns neperpysoyuHbiM o6opyaoBaHriem cepumn CU-D-B
,’_ ~.C ! ,I_ I’ P posepsme nodksiioueHue, 03HakoMsmecs ¢ pykosodcmeo 6/10Ka, NOKITIOUeHH020 K pazsemy XP13

(pasoen 5.5).
B> Ecru c 6r10kom He ucnosb3yemcs 6710K ynpaesieHus nepezpy304Hbim o6opydosaruem cepuu CU-D-B, mo
mpebyemcs yoaneHue Homepa 3anucu 610ka (Hacmpouika P9-F9)
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MPOBEPKA PABOTbI 1 BBOJ B SKCIJIYATALLUIO

I'IposepKa — BaXHbIV 3Tan YCTaHOBKU I'IpVIBOAHOVI CNCTEMbI U TOTOBHOCTU BOPOT K 3KCyaTaynumn:

O3HaKoMbTeCb ¢ pasaesnom 1. [JomkHb! BbINOAHATLCA BCE NPaBWia U TpeGoBaHNA.

O3HaKOMbTECb C PYKOBOACTBAaMU YCTPOWCTB NPUBOAHON CUCTEMBI (MPVBOA, YCTPOWCTBA
6€30MacHOCTY, ynpasieHus 1 Apyrve) 1 BOPOT. [JomKHb! BbINOMHATLCA BCE NPaBuia

1 TpeboBaHMs, yKa3aHHbIe B PYKOBOACTBAX.

MpoBepbTe Mo o4epeam, UTo Npw pPasbaoKMPOBaHHOM MPYBOAE 1 NPU NepPeBOAE NPUBOAA

B PEXKMM aBapUINHOro PYYHOTO YNPaBseHA LEmnblo Noc/ie Nogayun KoMaHz ynpasieHys BopoTa
He fBuralotcs. Ha gucnnee 6/10Ka COOTBETCTBYIOLAA MHAUKaLWs: «Er.04» — ansA nprisoga

C BbIK/IOYATENAMM, «St» — A7A NPUBOAA C SHKOAEPOM.

MpoBefuTe NOMHBIN LMK KOTKPbITUE-3aKPbITHE» C MOMOLLbIO KHOMOK YNpaBfieHus o " o
Y6epunTtech, 4To BOPOTa NEPEMELLAIOTCA B BEPHbIX HAMPABAEHUAX U OCTAaHABNMBAIOTCA B KOHEUHbIX
NOJSIOXKEHWIAX, [BUXEHVE BOPOT BbINOJTHAETCS PaBHOMEPHO. BbINOIHNTE HECKONIBKO MOMHbIX
LIMKNOB, YTOObI BbIABUTL BO3MOXHble AiedeKTbl MOHTa)a, HeBEPHOW PEryIMpoBKM U HACTPOWKY,
y6eauTbCsl B HAAEXKHOCTY KperieHn 1 ucnpasHoi paboTe BopoT, npmBoga. Ecnm ncnonb3yiorca
[ONOJHUTESNbHbIE YCTPOWCTBA YNPaBEHNs, TO yoeamuTech TaK e, 4To OHU paboTatoT BepHo. Ecnn
NoJKIloUYEHa CUrHanbHas lamra, ybeanTech, UTo OHa CBETUT NPW ABUMEHNMN BOPOT.

MpoBepbTe, UTO KHOMKa ®. YCTPOICTBa NOAKIIOUEHHDIE K Bxogy S 1 K Bxogy D (paspen 5.4)
OCTaHaBMNVBAIOT ABUXKEHVE BOPOT U HE Pa3peLLAIOT BbINOJIHEHNE KOMaHA YNpaBeHys Ha
LBUXEHVEe BOPOT. Hanpumep, ecnv BopoTa C KannTKOM, TO NPUW OTKPbITOW KaJIUTKE He JOMKHO
6bITb ABVKEHNA BOPOT.

Mpun NprMeHeHN yCTPONCTB 6e30MacHOCTM (HanpuMep, KPoMKa 6e30MmacHOCTY Unn
doTonuHelika), noaknoueHHbIX K Bxoay SE (pa3gen 5.4), nposepbte 1x paboTy No obHapyeHuto
NpenATcTBUA. YUMTbiBaliTe HACTPOWKK, CAeNnaHHble Ana Bxoaa SE.

Ecnu HeT noaTBEpXKAEHMA, YTO BLINOMHAOTCA TpebOBaHUA ANCTBYIOLLVX CTaHAAPTOB
6e3onacHocTy (EN 12453) npy npMeHeHUr AaHHBIX YCTPOWCTB, TO A/1s BBOAA B SKCMyaTaLuio
BOPOT AOMKHbI ObITb NPOBEAEHbI UCMbITaHKA B COOTBETCTBUN C AECTBYIOLUMMY CTaHAApTamu. [nA
KOHTaKTHbIX YCTPOCTB 6@30MacHOCTY NPU 3aKPbITV Y BOPOT AOMKHbI BbINOHATLCA TPeboBaHMA
Mo OrpaHUYeHIIio yAAPHOTO ycunua. [na 6eCKOHTaKTHbIX YCTPOCTB 6e30MacHOCTY CreLyasbHble
KOHTpOsbHble 06pasLbl (TpeboBaHMA K 06pa3sLiam yKasbliBaloTCA CTaHAAPTOM) [OMKHbI
06Hapy»KMBaTbCA Ha BCEN LIMPYHE 1 TpebyeMoll BbicoTe NMpoema BOpPOT.

Mpun nprmeHeHn GoToaneMeHTOB 1nn GoTonuHeek, NoAKoUeHHbIX K Bxogy PH1 u/nunvn PH2
(pa3gen 5.4), npoBepbTe X NPaBUIIbHYI0 PAabOTY B COOTBETCTBIM C TPEOOBAHUAMM AEMCTBYIOLLMX
ctaHpapToB (EN 12453) 1 Ha OTCYTCTBME B3aMMOAENCTBUA C APYruMm ycTponcTamm. Mpu
3aKpPbITVN BOPOT CrieLasibHble KOHTPOSIbHblE 06pasLpbl (TpeboBaHUA K 0bpa3Lam yKasblBatoTcs
CTaHAAPTOM) AOMKHbI OOHAPYKMBATLCA Ha BCEV LUIMPYHE MPOeMa BOPOT. YUUTbIBaTE HACTPOWKY,
caenaHHble ana sxoga PH1 n/unu PH2.

B KOHLe MpPOBEepPKY ybeanTech, UTo BCE CHATbIE KPbILLKY, 3aLUMTHbIE 1 KPeneXHble 3NIeMeHTbI
6noKa ynpaBneHus 1 Apyrux yCTPOWMCTB CHATbIE MW OTKPbITble paHee YCTaHOB/EHbI Ha MeCTo.

Bsop B 3KcnnyaTaLmio NPUBOAHON CUCTEMbI MOXET OCYLIECTBIATLCA TOMIbKO MOC/IE YCMNeLHOo-
ro 3aBepLUeHna NpoBepKn. HegonycTum YyacTUYHbIN BBOA B SKCMyaTaLMio UM BpeMeHHas
3KcnnyaTauus.

MoaroToBbTe 1 XpaHWTe TEXHUYECKYIO JOKYMEHTALMIO Ha KOMIMNEKT [/1A aBToMaTu3aLuuu.
[loKyMeHTaLA [OKHa COAepKaTh: PyKOBOACTBO MO MOHTaXy 1 SKCrTyaTauum, rpaduk
TEXHNYECKOro 06CyKMBaHWA, CXeMy MPUBOAHON CUCTEMbI U YKNaAKM aNeKTpUYecknx Kabenen.
« Mepeparite 3anonHeHHoe «PyKOBOLCTBO MO MOHTaXy 1 SKCMTyaTalymy» NoTpebuTenio
(BnagenbLy / aKkcnnyaTupytoLemMy NpeanpusaTmnio).
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+ MoproToBbte «[paduK cepBUCHOrO 06CYKMBaHNA» U NepefaiiTe ero NoTpebuTento.
MpOMHCTPYKTUPYITe O NpaBuiax TEXHNYECKOro 06CyKMBaHMA.

MPOVHCTPYKTUPYIATE NOTPEOUTENSA O CYLLECTBYIOLLMX OMACHOCTAX 1 PUCKAX, a TakXKe O MpaBunax
6e30onacHoi skcnnyataummn. CoobLyuTe noTpebuTenio o HEOHXOANMOCTY MHPOPMMPOBAHMA

NNL, SKCMNYATUPYIOLLMX BOPOTA, O CYLLECTBYIOLLMX OMACHOCTAX M PUCKAX, a TakKe O NpaBuiax
6e30nacHoii skcryaTauyu. Jnua, BbIMosHAKLLME YrpaBieHne BOPOTaMy, A0MKHbI MOATBEPANTbL
JINYHOI NMOANMCHIO 3HaHNA NPaBUN 6e30MacHoN SKCNyaTaLmn.

TEXHUYECKOE OBCJTYXKUBAHUE

MnaHoBoe TexHMuYeCKoe 06CITyKMBaHNE MPOBOANTE B COCTaBe BCEN MPUBOAHON CUCTEMbI HE Me-
Hee 0fiHOro pa3a B 6 MecsaLeB nnm nocse 6 000 NOMHBIX LMKMIOB PaboTbl (UTO HACTYNWT paHbLue):

npOBe,EU/ITe BHELLHNIA OCMOTP Ha LeSIOCTHOCTb U OTCYTCTBME I'IOBpe)K,D,eHI/IVI BOpPOT 1 yCTpOI7ICTB
I'IpMBO,D,HOIZ CNCTEMDI.

OuncTtnTe 610K ynpasnieHna n yCTpOIZCTBa I'IpI/IBO,D.HOﬁ CUCTEMBI OT NblNn, FPA3K, BNaru.
3ar|peu.|eHo NPUMEHATb ANA YNCTKN BOAAHDIE CTPYU, OYNCTUTENN BbICOKOIO AaBneHUA, KNCNOTbI
nnu wenoyn.

MpoBefuTe BHELIHWI OCMOTP feTanei npueofa v 6noka ynpasneHus, obpallas BH/MaH1e Ha
KOPPO3MI0 U OKUCTIEHVE AeTanel. YCTaHOBMTE HEOOXOAUMOCTb MPOBEAEHUs PEMOHTA (3aMeHbl
BCe AieTanen 1 y3ioB, He obecrneunBaloLLyX AOCTaTOUHON HafeXHOCTH).

MpoBepbTe LEeNOCTHOCTb SMEKTPUYECKUX Kabene 1 HaAeXHOCTb MOAKITIOUEHWIA.

Y6enuTech B HagJiexallel 3aTsKKe pe3bOoBbIX COeAMHEHWI (BONTbI, BUHTbI, Falikn KpenneHus
NPUBOAa, KpenneHrs 6110Ka ynpasieHns, KpenieHns yCTPONCTB NPUBOAHON CUCTEMbI U T.N.).

lNpoBeauTe NPOBEPKY B COOTBETCTBUM C YKasaHnAMU pasfena 8.

BHecuTe nHdopmMaLuio o NpoBeAeHHbIX paboTax B pasgen 14. Ykaxute Tekyliee KoNMyecTso
BbINOHEHHDBIX UMKNOB (pasgen 6.8).

Mocne 3aBepLUeHNsA CPOKa CNyKObl UK pecypca U3[eNnsa CreLuanicTom JomkHa 6bITb oLeHeHa
BO3MOXHOCTb AasibHENLIeN SKCnyaTaumm 1 Heo6XOANMOCTb NPOBeAeHVA PEMOHTa (3ameHa
Hanbonee KPUTNYECKIX Y3NI0B 1 AeTanen).

HEUCNPABHOCTU U PEKOMEHAALIAN MO UX
YCTPAHEHMIO

Mpwy noncke NPUUYNHBI HEKOPPEKTHON PaboTbl UM HEUCNPABHOCTY 0OpaTUTECH K OMMCaHNIO
HAMKauum 6noka ynpasneHus (pasgen 7).

BHUMAHMUE! B cnyyae BO3HUKHOBEHUA HENCMPABHOCTY, KOTOPAs He MOXET ObITb yCTpaHeHa
C Ucnonb3oBaHveM UHGOPMaLN 13 JaHHOTO PYKOBOACTBA, HEOOXOANMO 06PaTUTLCA B Cep-
BUCHYIO CITY>KOYy.
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MpoBepbTe HanNpsXXeHne B ceTn

Het noaknioueHuna cetn

MpoBepbTe noakmoyeHe cetn (pasgen 5.1)

Bbliwen v3 cTpos NnpefoxpaHnTens

MpoBepbTe NpegoxpaHnTenu 611oKa ynpaeneHys
(pazgen 5.1)

Boporta He asuratotca
(ecTb MHAVKaLMA 6110Ka

OWwn6Ka B INeKTPUYECKUX
NOAKMOYEHNAX NPUBOAA

MpoBepbTe noakntoyeHna (pasaen 5.1, 5.2)

He HaCTpOeHbl KOHEYHble
NONOXKeHnA

BbINoONHWTE HaCTPOWKY KOHEYHBIX MONOMKEHNI
(pazpen 6.2)

CpabatbiBaHue yCTPOWCTB
OCTaHOBKM ABUXeHA (Hanpuvep,
[IaTUVIK KanuTkm)

Y6eamTech, 4To BXOAb! YCTPONCTB C HOPMasbHO-
3aKPbITbIM KOHTAKTOM 3aMKHyTbI (Bxofbl S, D /
pa3sgensl 5.3,5.4)

ncnonb3oBaHMM BOPOTa
OCTaHaBNMBaloTCA Npn
ABXKEHUW, NoC/e Yero no
KOMaHAe ynpasneHua HeT
ABMXKEeHNA

Cpabotan TemnepaTtypHbIi
NpeAoXpaHnTENb 3eKTPoABUraTens

ynpasneHus) MpoBepbTe, UTo NPUBOL, 3a6110KMPOBaH
MpviBoa pa36nokmposaH POBEpLTE, prBoA P
(pyKkoBOACTBO NPMBOAA)
MpriBoA B pexiMe 1Cnonb3oBaHUA
M MpoBepbTe NoNoXeHVie PyKOATOK y3na C Liernbto
aBapUIIHOrO PyYHOTO yNpaBneHns
npvBopaa (PyKoBOACTBO NPVBOAA)
Lenbio
HeucnpasHocTb 6n10oka ynpaenenus | ObpatrTech B CEPBUCHYIO CITYKOY
Mpw yactom

[arite anekTpoaBuraTesio NpruBofa Bpems
oXnagmTbes

Mpw 3aKkpbITAN
NPOVCXOANT OCTaHOBKa
[IBVKEHVA 1 nocnieayiolliee
OTKPbITUE, VNV BOPOTa
OTKPbIBAOTCA 11 3aTeEM

He 3aKpblBatoTCA

CpaboTasno ycTponcTBo
6€30MacHOCTV NPY 3aKPbITUN

YCTpaHVITe nomMexy ABVXKEHUIO NOSI0THA BOPOT

MpoBepbTe paboTy pOTOINEMEHTOB, KPOMKM
6e30MacHOCTV UK ApPYrux ycTpoincTs (Bxoabl SE,
PH1, PH2/ pa3zpen 5.4)

HapyLueHwve ycnoBuii paboTbl
$oTO3NeMEeHTOB, B3aMMOAENCTBME
C APYIVIMK YCTPOACTBaMM

Y6eauTech B OTCYTCTBIM BO3MOMHbBIX OTPaXKeHMIA
MHpPaKpacHbIX Tyyeii poToIeMEHTOB,
B3aMMOZENCTBUM C APYTMMI GOTOINIEMEHTaMM,
nonagaHnsA NPAMOro COTHEYHOrO CBeTa Ha
NPVEMHVK GpOTOS/IEMEHTOB

11. XPAHEHME, TPAHCMOPTUPOBKA, YTUNTN3ALNA

XpaHeHve n3genna [omKHO OCYyLLEeCTBNATbCA B yNaKOBaHHOM BUAeE B 3aKPbITbIX CyXUX nNome-
weHnax. Henb3a Aonyckatb BO34eNCTBMA aTMOC(I)eprIX 0CafKoB, NPAMbIX COJIHEYHDbIX nyqe|7|.
CpokK xpaHeHUsa — 5 neT c AaTbl U3rotoBieHNA. [lata M3rotoBneHna n3genna YKa3aHa Ha n3genmu
N Ha ynakoBKe. lMocne ncreyeHna cpoka XpaHeHUA CNeunanncTom JomKHa 6bITb npoBepeHa
NPUroaHOCTb N3eNnA ANA NCNonb3oBaHNA. TpaHCMOPTUPOBKA MOXeT OCyLLecTBNATbCA BCEMU
BUAaMN KPbITOroO Ha3eMHOro TpaHCnopTa C NCKNtoYeHneM yaapos un nepemeLieHnmn BHYTpU

TPAHCMOPTHOro CpeacTaa.

YTnnn3auma BbINONHAETCA B COOTBETCTBMM C HOPMATVIBHBIMU U NMPABOBbLIMU
aKTamu o nepepaboTke 1 yTUNM3aLm, [eNCTBYIOLLME B CTPaHe NOTpebuTens.
OTpaboTaHHas 6aTaperika NynbTa pagroynpaBeHns JOMKHA BbIOPacbIBaTHCA

B CrieLinanbHble KOHTENHepbI Ana cbopa. V3genue He cogepnT AparoLeHHbIX

MeTal/IoB 1 BELLECTB, NpefCTaBNAOLLMX ONAaCHOCTb ANA XW3HW, 3A0POBbA
niofer N OKpyxatoLLen cpeapbl.
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12. TAPAHTUMHbBIE OBA3ATEJIbCTBA

« lapaHTUpyeTCcA paboToCrnoco6HOCTb M3AENMA NPY COBMIOAEHUN MPABUI €10 XPaHeHUS,
TPaHCNOPTMPOBAHWA, MOHTaXa, HACTPOWKW, SKCTTyaTaLu; NPY BbINOHEHWI MOHTaxa
1 TEXHNYECKOTO 06CITYKMBaHNA (CBOEBPEMEHHOTO 1 HaANEXaLLEero) opraHm3aLmen,
crneumann3npoBaHHON B 0611acTh CCTEM aBTOMATUKM U YNOTHOMOYEHHO Ha MOHTaX
1 TEXHNYECKOE 0OCITyKMBaHMe.

« TapaHTUIAHbIA CPOK KCMNyaTaLmmn cocTaBnAaeT 1N UCYNCNAETCA C AaThbl
nepenayv npenna 3akasumky Unm C 4atbl U3roTOBIEHUA, €CNN faTa Nepefayn Her3BecTHa.

« B TeyeHwue rapaHTUNHOIO CPOKa HENCMPABHOCTY, BO3HMKLUME MO BMHe V3roToBuTens,
YCTPaHSAIOTCA CEPBUCHOI CY>KO0M, OCYLLECTBAIAIOLLEN rapaHTUNHOE 06CTyKMBaHNE.

MpumeyaHme: 3ameHeHHble Mo rapaHTUK AeTann CTaHOBATCA COBCTBEHHOCTbIO CEPBUCHOW CNYObl,
OCYLLEeCTBNABLLEN PEMOHT U3AENUA.
« [apaHTUA Ha n3genvie He PacNpPOCTPaHAETCA B ClyyasnX:
— HapyLieHnA NpaBu XpaHeHNsA, TPaHCMOPTUPOBKM, SKCMyaTaLyn M MOHTaXa U3fenus;
— MOHTaXa, HaCTPOWKY, PEMOHTa, MepPeyCTaHOBKW UV Nepeaenku N3nenns nuuamu,
He YMOSTHOMOY€EHHbIMV ANA BbINOSIHEHNA 3TUX paboT;

— NOBpPeXAeHW N3Aenus, BbI3BaHHbIX HECTabUbHON PaboToON NTatOLLEN SNEKTPOCETH
WSIN HECOOTBETCTBMEM NAapPaMETPOB EKTPOCETY 3HAYEHNAM, YCTaHOBNEHHbIX
W3rotoButenem;

— O6HapyXeHus cnefoB NonafaHusa BHYTPb N3AeNnsA NOCTOPOHHUX NPEAMETOB, XKUAKOCTEN,
3arpsA3HeHUIA, HACEKOMbIX U T.4.;

— [eNcTBMA HENPEeOAOMMON CUbl (MOXKapbl, yAapbl MOSTHWIA, HABOAHEHUA, 3eMNeTpACeHNA
1 fpyrue CTUXniiHble 6eacTBuA);

— noBpexaeHua I'IOTpe6I/ITEJ'IEM NN TPETbUMU NTNLLAMN KOHCTPYKLUNW N3LeNns;

— BO3HMKHOBEHMA HeVICI'IpaBHOCTeVI 7] ,D,e(l)eKTOB, O6yCJ'IOBﬂeHHbIX OTCYTCTBMEM N/1IAHOBOIO
TexXHMnyeckoro 06Cﬂy)KI/IBaHI/IFI 1 OCMOTpa n3aenvs;

— He pacnpoCcTpaHAETCA Ha SNEMEHT NUTaHuA (6aTapeiiky);

— He NpefoCTaBieHe 3arnoJIHEHHOTO PYKOBOZACTBA.

— VHdbopmauus o cepBrCHBIX CIy6ax HAXoAWTCA MO agpecy:
http://www.alutech-group.com/feedback/service/

AKTyanbHOe PyKOBOACTBO, IOKYMEHTbI O MOATBEPXKAEHN COOTBETCTBYSA 1 APYTYIO AOMONHUTENb-
HyI0 MHbOPMaLIMIO Bbl MOXKeTe HaliTK Ha cainTe — www.alutech-group.com.

a1
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CBUAETEJNIbCTBO O BBOAE B SKCIJIYATALLUIO

3aBofCKOW HOMEp 1 faTa U3roToBNeHMA

[DaHHble C STUKETKN n3aenus

CepfeHNA 06 opraHu3aLmm, yonHOMOYEHHON Ha MOHTaX U TeXHUYecKoe obcnyKuBaHme

HavMeHoBaHwe, afpec 1 TeneoH

[aTta MOHTaXa

Mopnucb nuua,
OTBETCTBEHHOTO 32 MOHTaX

nognuce, MM pacwndposka noanucn

MNoTpe6uTens (Bnagenew) KOMMIEKTHOCTb NPOBEPWS, C YCJIOBUAMM 1 CPOKaMKW rapaHTUK O3Ha-
KOMJIEH 1 COrflaceH, NPeTeH3ni K BHeLWHeMyY BULY N3fenvs He umeeT. i3genve CMOHTMPOBaHO
1 HAaCTPOEHO B COOTBETCTBMM C YCTAHOBJIEHHBIMU TPEGOBAHUAMM 1 MPU3HAHO FOAHBIM ANS IKC-
nnyatauuu. [poBeaeH HCTPYKTaXK NOTPe6UTeNs O CyLIeCTBYIOLIMX ONMACHOCTAX U PUCKaX, @ TaKXKe
0 NpaBwIax SKCnyaTaLum.

CBefieHuA o noTpebuTene (BnagenbLe)

HavMeHOBaHwe, afipec 1 TeneoH

MNopnucb notpebutens
(snagenbua)

noanucs, MM pacuwndposka noanucu

CpenaHo B Kurtae

U3rotoBurtenb:

00O «Antotex BopoTHble Cuctemsbl», Pecnybavika benapyck, 220075, MuHckas 061., MuHckui
p-H, C33 «MuHck», yn. Ceaunukoro, 10, kom. 508, Ten. +375 (17) 330 11 00

Mmnoprep B Poccuiickoii Pepepaumn:

000 «Antotex-HoBocnbupck», Poccuiickas ®egepaums, 633100, HoBocnbupckas obnacts,
MYHULMNaNbHbIA paioH HoBocMbupckmia, c. n. ToaMayeBckuin cenbcoBeT, naatpopma 3307 kwm,
4. 33, atax 2, Ten./dpakc: (383) 363 39 93
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CBEAEHWUA O NPOBEQEHHHbIX PABOTAX

14. CBEAEHWA O NPOBEAEHHHbLIX PABOTAX

B Tabnuuy BHOCATCA paboTbl, BbINOJIHEHHbIE B MPOLIECCe MOHTa)a U SKCNyaTaunm 3genis: faHHble
6510Ka ynpasneHus, NprBoAa, BOPOT, MOAK/OUEHHBIX YCTPONCTB 6€30MacHOCTY, LOMOSIHUTENbHbIX
YCTPOWCTB, BbIMOJIHEHHbIE HACTPONKM (OTNMYatoLMecsa OT 3aBOLACKNX 3HAaUEHNIA), NPOBEPKU, TEXHU-
yeckoe 06CNyXBaHUE, U3MEHEHMS 1 T.M.

NoAnUchL noanuch
DATA BUA PABOT CNELMANIUCTA BJIAAENbLA

CU-TR230-B / CU-TR400-B 43
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SAFETY RULES AND WARNINGS

GENERAL

CAUTION! This manual is the original guideline for installation and operation, and contains im-
portant safety information. Before starting installation and operation, thoroughly study all the
information below; for people’s safety follow the specified information. Save this manual! Carefully
keep the manual, provide the user with free access to the manual at any time.

CAUTION! Installation, connection, configuration, commissioning, maintenance, repair, dismantling
and disposal of the product must be performed by qualified (professional) and trained specialists
(EN 12635), competent and specialized organizations.

Follow the occupational and safety rules regulated by current regulatory documents and this
manual. Installation, programming, configuration and operation of the product with violation
of this manual are prohibited. Failure to comply with the rules can lead to serious loss, damage,
severe injuries and death.

CAUTION! In all work, people’s safety has the highest priority!

Provide the fulfillment of standards (EN 13241, EN 12604, EN 12453), local regulations, rules and
requirements acting in your country and relating to the structure, installation and operation of
the gate, which includes the product. The use of the product with the gate must be confirmed
with the testing.

It is not allowed to make changes to any elements of the product design and the use of the
product for other purposes (section «2. Product description»). The manufacturer is not respon-
sible for any damage caused by unauthorized changes in the product or use for other purposes.
Misusing the product:

Outdoors;

On evacuation routes and emergency exits, smoke removing openings;

In an explosive and fire hazardous environment;

In an acidic, salty, corrosion-active environment. The permitted type of atmosphere is
conditionally clean or industrial. In car wash and other places with air humidity of more than 90%,
and (or) in places with the possibility of the formation of water dust, it is necessary to provide
additional protection measures (separate the product installation area, provide ventilation or
other).

When conducting any work (installation, repair, electrical connections, maintenance, cleaning,
etc.), turn off the product power supply from the mains. If the switching device is outside the vis-
ibility zone, then attach the sign: «<Do not turn on. People work» and take measures that exclude
the possibility of unintended voltage supply.

The manufacturer and supplier do not directly monitor the product installation and are not
responsible for the safety of the product installation, operation and maintenance.

Without permission, it is prohibited to distribute and copy the manual, use or place somewhere
information from the manual.

The manufacturer retains the right to make changes to this manual and the product design
without prior notice, while retaining the same functionality and purpose. The content of this
manual cannot be the basis for the presentation of any kind of claims.
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DURING INSTALLATION

CAUTION! The condition of all components and materials must be suitable for use and comply
with the current regulatory documents. The tools and materials used must be completely service-
able and comply with the current safety standards, regulations and instructions.

The gate (application, design, installation) must comply with safety requirements and specifica-
tions (EN 13241). Read the gate installation, operation and maintenance manual; follow the
instructions and recommendations given in it. Incorrectly installed gate or damage to the gate
structure can cause severe injuries.

The gate must provide protective devices and devices against the fall of the gate sheet. The gate
must have safety devices (switches) against the gate sheet rising cable tension slackening, against
the breakdown of balancing springs and in the case of installing the locking device on the gate.

The product cannot be used if the door is open in the gate. Operation is allowed with a closed
door only. The gate design must ensure the product shutdown (the gate must have the door
sensor, it is not included in the product package) if the door is open.

The dangerous part of the gate and drive must be at a height of at least 2.5 m above the floor
or other access level. Otherwise, dangerous areas must be provided with a protection from the
person’s injuries.

The gate sheet must not have holes with a diameter of more than 50 mm or unprotected edges
and protruding parts, on which a person could grab or stand when opening the gate. Otherwise,
use the manual mode of the gate operation or use the safety device when opening.

Before installation, to exclude dangers, remove all unnecessary and unfastened parts (cables,
ropes, corners, chains, etc.) and turn off all unnecessary equipment. Remove or disconnect the
mechanical devices for blocking the gate (locks or valves, locking devices) that do not participate
in the drive system*.

Make sure the correct use of the product (Section 2). The installation location of the product
must correspond to the declared temperature operating range indicated on the product mark-
ing. Make sure in the sufficiency and accessibility of the installation location for the product
installation and operation.

The surfaces of the installation locations of the drive system devices must be durable and used
as a reliable and hard support that excludes vibration. Otherwise, take measures to strengthen
the installation locations.

Stationary controls should be located within the gate visibility at a height of at least 1.5 m and at
a safe distance from moving elements. Controls must not be publicly available.

Make sure that the drive system devices will be protected from a random hit by passing transport.
Otherwise, provide for protection (guards).

The electric network should be equipped with a protective grounding. Make sure of the correct
execution and connection to the grounding system. When connecting to the network, use the
protection device for the supply line (an automatic circuit breaker of type C with a maximum of
16 A) turning off all poles.

You must provide the protection from squeezing, impact, capture, tightening and other dangers
(EN 12604, EN 12453) achieved by the installation of safety devices; installation of protective
structures; compliance with safe distances and clearances, the product setting.

When radio control panels are used to control the gate, make sure that the installation location of
the product will provide a high-quality reception of the radio signal (there are no shielding and

* Thedrive system is a set of devices (electromechanical drive, control unit, security devices, controls, light indications,
sensors, switches) that control the gate movement and ensure the gate operation safety.
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reflective surfaces, radio radiation sources). If necessary, use the external antenna (not included
in the product package).

When controlling the gate outside the visibility zone or with the gate automatic closure (auto-
matic operation mode) activated in the settings, the photocells must be used (or an equivalent
additional safety device).

The instructions set forth in the manual must be considered as an example, since the conditions,
location and use of the drive system devices may differ. The task of a specialist in the drive gate
system is to choose the right and most suitable solution.

DURING OPERATION

The product should not be used by children or persons with limited physical, sensory or mental
abilities, as well as persons with insufficient experience and knowledge who have not passed
the instruction on use. Children must be under supervision to prevent playing with the product.
Put the remote panels and controls outside the reach of children.

Never grab the moving gate, mobile parts. Before bringing the gate in motion, make sure that
people, animals, vehicles or objects are not in the danger zone.

Watch the gate movement until the opening or closing. The passage is allowed when the gate is
open, completely stopped and motionless. The passage is prohibited when the gate moves. It is
prohibited to be (stop) in the gate movement zone. A gate with an automatic drive can start to
operate at an unexpected moment!

The product within the drive system must be subjected to routine maintenance to guarantee
effective and safe operation. Maintenance and repair must be documented by the persons per-
forming them, and the owner must store these documents. Regularly inspect the drive system and
gate, in particular, check the cables, springs, and the installation reinforcement for the presence
of signs of wear, damage or impaired equilibrium.

Monthly check the operation of safety devices (safety edge, photocells, traffic stop devices and
others). The malfunction and failure in the operation of safety devices can lead to injuries.

There must be no extraneous items, materials from construction work, water or other liquid
inside the product and other electrical devices of the drive system. The equipment operation in
this state is prohibited.

Sources of heat and open fire should be removed sufficiently from the product. Violation of this
requirement can lead to damage to the product, cause its improper functioning, and lead to
dangerous situations.

Itis prohibited to use the product if repair or adjustment is required, since installation and opera-
tion defects can lead to injury or the product breakdown. During the maintenance or repair, use
the manufacturer’s original spare parts.
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PRODUCT DESCRIPTION

CU-TR-B series control units are used as a part of vertically moving balanced sectional gate for
industrial and commercial use, designed to monitor and control the gate drive system devices.
Their direct application is to control the operation of TR series drives.

CU-TR230-B: TR-3531-230, TR-5024-230, TR-3531-230E, TR-5020-230E, TR-5024-230E.

CU-TR400-B: TR-5024-400, TR-10024-400, TR-13018-400, TR-5013-400E, TR-5020-400E,
TR-5024-400E, TR-10024-400E, TR-13018-400E, TR-13012-400E.

The control unit can be configured to one of the three operating (control) modes:

Manual (When delivering from the factory). The manual operation mode is enabled in the settings
(P3-F1, Section 6.2). The gate will move only when holding the control element (button) in the
pressed position.

Impulse. The manual mode is disabled in the settings. The gate movement for the opening or
closing or stopping the movement is performed with a short-term pressing of the control button
(pulse signal).

Automatic. The manual mode is disabled in the settings and automatic closing is enabled

(P4). A single pulse control signal will lead to the full cycle of the gate movement: «Opening —
counting the time set to automatic closing — closing».

Depending on the selected operating mode and the conditions of use, a specialist establishes
what additional control devices (key switch, radio control panel, etc.) and safe operation devices
for (safety edge, photocells, safety light curtains, sensors) must be included in the gate package.

SCOPE OF DELIVERY

The scope of delivery is presented in Figure 1.

After receiving the product, it is necessary to make sure that the package is complete and the
package components do not have visible damage. In case of inconsistencies, contact the supplier.
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Control unit (1 pc.)

Figure 1

Cable gland: PG13,5 (4 pcs.), PG9 (2 pcs.), rubber band (4 pcs.)

External fastening (4 pcs.)

5.5x13 self-tapping screw (4 pcs.)

3.5x45 dowel screw (4 pcs.)

4.2x13 self-tapping screw (12 pcs.)

Key (1 pc.)

Hinge (2 pcs.)

V(0N (U B WN =

M1:1 installation pattern (1 pc.)

Adapter (1 pc.)

-
.y

Installation and operation manual (1 pc.)

2.2 TECHNICAL SPECIFICATIONS

(without additional devices)

Supply voltage 230VAC £10% ‘ 400 VAC £10% 3N
Mains frequency 50 Hz

Maximum drive power 1kw ‘ 1,5 kW
Maximum power consumption in standby mode W

Power of additional devices

12VDC/ max. 100 mA
24VDC/ max.250 mA

Cross-section of the wires connected to the screw
connectors

Max. 2.5 mm?

Protection degree

IP65 (professional installation)

Operating temperature range

-20°C... +50°C

Gross weight

2.7 kg 2.8kg

The overall and installation dimensions of the control unit — Figure 2, Figure 3. Figure 3 shows

the dimensions in case of installation of external fasteners on the unit body.

The service life is 8 years, but not more than 100,000 full cycles when performing maintenance,

installation and operation rules.

50




ALUTECH

DOOR SYSTEMS

A CAUTION! Dimensions in the manual drawings are indicated in millimeters
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2.3 CONTROLS

On the unit case cover there are the buttons and the display window (Figure 4), which are de-
signed to control the gate and configure the unit.
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Figure 4

1 | OPEN button Power cable with a plug
2 | STOP button Master switch

3 | CLOSE button Key locking switch

4

Additional control button
Radio control module
10 | Functionality expansion module

Display window

O (™ (N | n

2.4 ADDITIONAL EQUIPMENT

The control unit package can optionally include additional devices (purchased separately) to
fulfill the operating rules or expanding functionality (Figure 4):

« TR-PCBL230 / TR-PCBL400 power cable with a plug for connection to the mains.

« CUDB.05-L main circuit breaker for emergency shutdown from the mains or during the work.

« CUDB.02-L control button (for example, to open the gate in a configured intermediate position /
partial opening).

« CUTR400.10-A lock to block the execution of control commands using the key.

« CU-AO02 radio control module for gate control from the radio control panels. It is installed inside
the control unit case.

+ CU-A01 expansion module to ensure additional functionality.

The rules and requirements for the use, installation and operation are indicated in the manuals
for these devices.
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PREPARATION FOR INSTALLATION

Read Section 1. Make sure all the rules and requirements are observed and fulfilled.
Determine which devices (for safety, control, indication, connection, etc.) not included in the

package must be purchased additionally.

Read the manuals for the drive system devices (electric drive, safety devices, controls and others).
All rules and requirements specified in the manuals must be met.

Determine the place in which each drive system device will be installed. An example of a typical

automation circuit of industrial balanced sectional gate with a door — Figure 5.
Determine the electrical circuit in accordance with which the connection of all devices of the drive

system will be carried out.

Determine which components (electric cables, cable channels, connectors, electrical boxes,
fasteners, etc.) not included in the package must be purchased additionally.

When performing electrical connection of the drive system devices, use a copper multi-core
double-insulated round cable. Parameters of the used electric cables (section, number of wires,
length, etc.) must correspond to the electrical circuit of the connections, the power of the devices,
the laying distance, the laying method, and ambient conditions.

>
-

i . Nem

1500

Figure 5

1 | Control unit

5 | Safety edge (optosensors)

2 | Electromechanical drive

Set for connecting safety devices installed
on the gate sheet to the control unit

3 | Door sensor (with the door installed)

7 | Photocells

Cable slackening (break) switch
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« In accordance with the current standards, lay the electric cables to the places where the
installation of the drive system devices is provided. The maximum total length of the electric
connection cable is not more than 30 meters.

Electric cables of control and safety devices must be laid separately from cables with mains volt-
age. Cables must be protected from mechanical damage and contact with any rough and sharp
surfaces, when laying cables, use corrugations, pipes and cable glands.

Electric cables must be laid to the case of the connected device from the bottom when ensuring
the product tightness! Unused cable glands (holes) must be closed with plugs.

Electric cables must not contact with warming details of the drive (for example, the motor body)
to exclude damage to the insulation.

INSTALLATION

Install the control unit on a vertical surface within the gate visibility (next to the gate) at a height
of at least 1.5m at a safe distance from moving gate elements. It is recommended to install the
control unit on the drive installation side relative to the gate. The installation location of the
control unit must ensure the opening of the unit case cover.

Before installing the unit, perform the following:

Select the case cover opening direction and install hinges using the screws and wrench (Figure 6).
Previously, carefully drill @4.5 mm holes in the designated places of the case cover and base. The
figure shows the installation of hinges on the left (opening the cover to the left).

Install the required number of cable glands at the bottom of the unit case (the package includes
PG13.5 and PG9 glands). Previously, carefully drill holes in the designated places of the unit

body (with a closed cover) in accordance with the size of the cable gland or cut down them (for
example, with a sharp screwdriver in several places of the same hole).

?4,5

Figure 6
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- If, for example, the expansion module is attached to the unit, then use the adapter from the unit
package (Figure 7). Previously, remove the installed blank cover at the case base, then fasten the
adapter using the screws with the wrench.

Installation of the control unit can be performed in two ways:

OPTION 1 — Installation using four hidden mounting holes of the unit (Figure 2). To access the
holes, open the unit case cover with unscrewing the four screws. To mark the holes on the surface,
use the template from the unit package.

OPTION 2 — Installation using four external fasteners (Figure 3). Set the fasteners from the unit
package on the base of the control unit case using the screws. Then mark the mounting point
on the installation surface and fix the unit.

& The type of fasteners (dowels, self-tapping screws, etc.) is set depending on the material and
surface (wall) thickness on which the control unit is installed. For attaching the unit, the package
includes four dowels with a screw. If they are not suitable, then purchase the required fasteners
yourself.

Figure 7
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ELECTRIC CONNECTIONS

CAUTION! In electrical connections, make sure that the mains power is disabled (the circuit
breaker of the mains is turned off)!

Follow the regulatory rules of electrical safety!

When connecting the drive to the control unit, previously read the manual section on the drive
electric connections. Determine the required cable and grade of the cable wires included in the
drive package.

When using, installing and connecting additional electrical devices (accessories), it is necessary
to observe the manuals attached to these devices. Incorrect connection can lead to the product
failure.

Use additional devices offered by ALUTECH and with the required specifications. ALUTECH is not
responsible for the operation of the drive system when using additional devices manufactured
by other manufacturers.

Figure 8 shows connectors for electrical connections (delivered type).

To access the connectors, open the unit cover by unscrewing the four screws.

CU-TR230-B CU-TR400-B
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Figure 8
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XP1 Unit display and button board -
XP2 Drive switches 52
XP3 Drive encoder

XP4 Controls

XP5 Key locking switch >3
XP6 Safety devices, gate switches, power 12V 54
XP7 Safety devices, power 24V

XP8 Protective grounding

XP9 Mains 5.1
XP10 Signal lamp

XP11 Drive motor

XP12 Radio control module 6.2 (P2)
XP13 Functionality expansion module

XP14 External control

XP15 Safety device (correspondence to PH1 input, XP7 connector) 5.5
XP16 Safety device ((correspondence to PH2 input, XP7 connector)

XP17 Control post (open, stop, close)

Designations:

L — line;
N — neutral;

©) (PE) — protective grounding

NO — Normal-open contact

NC — Normal-closed contact

PNP / NPN — transistor types of device output
TX — device transmitter

RX — device receiver

MAINS, DRIVE MOTOR, SIGNAL LAMP CONNECTIONS

When connecting to the mains, you must provide a device for disconnecting all poles from the
mains (for example, a circuit breaker, a cable with a plug, the main switch) corresponding to
overvoltage category Ill and installed in accordance with the Electrical Installations Code. The
device for disconnecting all poles from the mains must be located in an easily accessible place
at a convenient and safe height (1.5—1.9 meters).

The signal lamp (XP10) is turned on only when the gate moves (drive operation).

Control unit fuses:

CU-TR230-B CU-TR400-B
FU1 T1A 250V 520 FU1 T1A 250V 520
FU2 T10A 250V 5%x20 FU2
FU3 T10A 600V 5x20
FU4

57



ALUTECH

DOORSYSTEMS

XP10

:@ 230V~ / max 100W

A\

230V/50Hz

(2P+PE)

Connection of the mains, TR series
drive (230 VAC) and the signal lamp
to CU-TR230-B control unit

/A

400V/50Hz

(3P+N+PE)

®

Connection of the mains, TR series
drive (400 VAC) and the signal lamp
to CU-TR400-B control unit

Figure 9

Figure 10

5.2 CONNECTION OF THE DRIVE SWITCHES/ENCODER

P1-F1-01
XP2 JP1-F1-01]
Limit Open (NC) M (oPL m 1 NO
Limit Close (NC) o (o =™ 4
N\
<50mm (NC) U BE ZIN Ne
M |GND
XP3
/N e

switches: the limit position switches and
the safety device shutdown switch near
the floor (SE input, CHR6 connector)

Connection of TR series drive with mechanical

P1-F1-02

XP3
Lo]le]o]

Connection of TR series drive with encoder

Figure 11

Figure 12
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5.3 CONNECTION OF CONTROLS

Operation of XP4 connector control inputs depends on the settings made.

SETTINGS
m s m (SECTIONIG3)

OPEN input (NO) When triggered, the opening is performed
(factory value)

CcL

CLOSE input (NO) When triggered, the closing is performed
factory value

STOP input (NC) When triggered, the stopping or disabling
(blocking) of movement is performed

GND

Common pin

SBS

STEP-BY-STEP input (NO). When triggered, the sequence of
actions for the opening, stopping of movement or closing
(the sequence of Open — Stop — Close — Stop — Open ...
commands) is performed

PED

PARTIALLY (Pedestrian) OPEN input (NO) When triggered, the
gate is moved to a configured intermediate position

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

P3-F1
P3-F2

P3-F1
P3-F2

P1-F5
P3-F3

To exclude the common access of the gate control to XP5 (LOCK) connector, a locking switch
(Figure 14) is connected, which is installed on the unit case (Figure 4). Using the key, the circuit
breaker is transferred to (NC) position, at which control commands are blocked (block buttons,
control switches, radio control panels and others); or is transferred to (NO) position, in which the
control is permitted.

XP4

S

i | oP

il | cL

H |GND

B |GND
W |ses
I |PED

OPEN (NO)

CLOSE (NO)

~—

STOP (NC)

STEP-BY-STEP (NO)
PEDESTRIAN (NO)

Figure 13

Figure 14
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5.4 CONNECTING SAFETY DEVICES

& CAUTION! Depending on the conditions and the gate operating mode, it must be correctly ap-
plied in accordance with the type of safety (the minimum safety level according to EN 12453), and
the safety device must be connected. Where it is required, safety devices must have minimum
category 2 PL=c (EN 12978, EN 13849-1).

Typical safety devices:

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

sl " u T
) . Incident-action
Door sensor (pin) Contact safety edge Photocells Safety light curtain safety edge
Type C Type D TypeE TypeE

SETTINGS

Power output of additional devices. The power voltage is 12VDC, maximum
100 mA
GND | Common pin - -
The input of safety devices with an optoelectronic signal (safety edge P5-F3
SE optosensors, safety light curtain) or 8.2 kOhm (resistive safety edge / factory 16 P5-F4
value). The device triggering is enabled when the gate is closed. Factory P5-F5
value when triggered — stop and full opening P5-F6
The input of safety devices with NC contact (cable slackening switches, door 15
D sensor / factory value) or 8.2 kOhm signal (door sensor). When triggered, AB) P5-F1
a stop or lock is performed !
The device operation testing output (self-testing) connected to D input. 15
DT | With the configuration turned on, the test is performed before the start of © P5-F2
movement. When the output is triggered, the rated supply voltage is 24 VDC
PINS SETTINGS
Power output of additional devices. Power supply is 24 VDC (18-32 VDC),
+24 . - -
maximum 250 mA
GND | Common pin - -
The input of photocells, safety light curtains of NC/PNP/NPN type. Factory
value — the type is not selected (no). P6-F1
PH1 . . . . P6-F2
The device triggering can be enabled when closing the gate (factory value) 17 P6-F3
or opening the gate. Factory value when triggered — stop and full opening 18
The output for testing the operation of devices (self-testing) connected 19
to PH1 and/or PH2 input. With the configuration turned on, the test is 2 P6-F4
PH2 | performed before the start of movement. P6-F5
CAUTION! When several devices are connected to PHT output, the devices P6-F6
must be of the same type (P6-F1/ P6-F4)
The output for testing the operation of devices (self-testing) connected
to PH1 and/or PH2 input. With the configuration turned on, the test is 21
P6-F7
PHT | performed before the start of movement. 22 P6-F8
CAUTION! When several devices are connected to PHT output, the devices 23
must be of the same type (P6-F1/ P6-F4)
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P5-F1-01 P5-F1-02 P5-F1-01
JP5-F1-01] JP5-F1-02] Ps-F1-01
XP6 XP6
EEEEN EEEEN XP6
EEEERN
-] - -] -
Tg8os TE8o05 T2 5 an

4
+ )
|} |9}

=z Z% [}
=4

i o i

z 3

J

NC
o0
9

NC

NC switches NC switch and 8.2 kOhm door NC switch and
(no self-testing) sensor NC self-testing door sensor
Figure 15
P5-F3-01 % P5-F3-02
XP6
EEEERE X ammmm
= EE
M OSE
[ D [~
8K2
Resistive safety edge (8.2 kOhm) Safety device with optoelectronic  Cable colors:
signal (OSE) GN - green
WH - white
BN - brown
Figure 16
Eéi [P6-Fi-01] Eéj [Pe-Fi-01]
XP7
EEEEN XP/ gmEENE

Wired photocells Photocell transmitter with batteries

Figure 17 Figure 18
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P6-F1-01
P6-F4-01

11 11

|
G H-lﬁ l+1-1ﬁ G

Two pairs of wired photocells

Figure 19

XP7

+24| W
GnD| W

|
rpH2| W
PHT| W

—PH1

P6-F1-02 J
PNP NC +

X RX our

P6-F1-03
PNP NO +—

©L ..b

RX - OUT|—

P6-F1-04

NPN NC Y
RX QOUT—

P6-F1-05

NPN NO

-
B

Photocells with transistor
output of different type

Figure 20
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P6-F1-01 P6-F1-01
P6-F7-01 P6-F7-01
PSZE3=01 P6-F8-02]

XP7
uEEEE X6 EEEEE X’ EEEEE
E g g E 5 T = s 2z gE
T&nwco T & EE L
‘ N ‘
¥
0
[ 1
-1+ +| - [com/no[NC! ‘ ‘T ™
+ +| - |coM|NC|TEST
™ RX
™ RX )
Self-testing of wired photocells Self-testing safety light curtain
Figure 21 Figure 22

P6-F1-02
P6-F7-01
P6-F8-02

XP7 EEEEN

+ 0O = o
N Z T I
o

+ 0O a

—PHT

L_,_ PNP NC +J

T TEST P RX i out

Self-testing photocells with transistor output

Figure 23
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ELECTRIC CONNECTIONS ALUTECH

5.5 RJCONNECTORS

XP13 —XP17 (RJ11 6P4C) connectors are designed for connection of peripheral equipment, fast
connection of controls and safety devices is possible.

SETTINGS
CONNECTOR DESCRIPTION M (SECTION 6.3)

Function extension module (e.g. CU-A01), CU-D-B series control unit for
loading equipment. The maximum number of connected modules is 10
XP13 pieces. MODBUS is used (Master control). 24 P9
CAUTION! The module CU-A01 is powered by the control unit. Take into
account the maximum load for the output of +24 (XP7).

Connection of external equipment (personal computer, industrial
XP14 network, Wi-Fi module WM-Sm). 25 P8
MODBUS is used (Slave control).

Safety devices corresponding to the logic of PH1 and PH2 inputs (XP7). P6-F1
XP15 XP15 — (correspondence to PH1 input, XP16 — (correspondence to PH2 P6-F2
input. P6-F3

CAUTION! Power of connected devices is 24 V. Take into account the

maximum load for the output of +24 (XP7). %

P6-F4
XP16 ATTENTION! When connecting devices to these connectors, no devices P6-F5
must be connected to the PH1 and PH2 inputs of the XP7 connector (and P6-F6

vice versa).

Control post — OPEN (NO) / STOP (NC) / CLOSE (NO).
XP17 CAUTION! If the control post is not connected, a connector with a jumper 27 —
must be installed.

The rules and requirements for the use, connection, setting and operation of equipment are
given in separate manuals for devices.
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[o]
>

U-AO1 CU-AO01

cry

ED
B>
ED

. . . Communication with the overload
Integration with extension module (modules) . .
equipment control unit

Figure 24

XP14

ALUTECH

WM-Sm

.
RESET LED

L\

=

Communication with a personal -
Wi-Fi module
computer (external network)

Figure 25

Figure 26 Figure 27
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SETTINGS

SETTING ALGORITHM

Settings are performed using the unit buttons, the setting indication is displayed on the display
(Figure 4). Settings sequence:

Selection of
Entrance Selection of i Exit from the
into the the . Selection of the value .
. > > the setting > N > settings and
settings menu (FO.... F9) or setting procedure menu
menu (PO...P9)

Entrance into the settings menu

Open the unit case cover by unscrewing
the screws. Press and hold the button on
the unit electronic board until P1 indication
appears (~ 3 seconds):

Menu selection (PO ... P9) \ Settings (FO ... F9) \ Values

The selection is made by pressing o oro button or, confirmation — by pressing @ button.
After confirmation, the selected value becomes with the dot, which will mean a change in the
setting value. The example describes the selection of pause time until the automatic closuring of 99

seconds:
> § o @9F2

Exit from the settings and menu

Exit from settings and menu into standby mode can be made either by pressing the button on the
electronic board of the unit several times or by pressing the buttons on the module cover when ‘bc’
indication is displayed:

= [ [0 Fdbc) g%D o N
> o PolPgbe @ $

If any of the buttons will not be pressed in the settings mode for 10 minutes (inaction), then an
automatic exit from the settings menu will be performed.
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SETTING THE GATE LIMIT POSITIONS

CAUTION! At the beginning of the configuration of the limit positions, the O
gate must be in an intermediate position (for example, 1 meter from the
floor). To move the gate sheet manually, use the chain of the emergency
manual drive control assembly. i @)

During the configuration, the gate movement control using o and o buttons is performed in
manual mode (pressing and holding the button).

DRIVE WITH MECHANICAL SWITCHES

Read the information of the drive manual on the limit position switches.
Check the setting value 01 (factory value) in P1-F1 settings.

Enter P1-F2 setting (Section 6.1.)

Checking the opening direction &( © &\\ m
Press and hold @) button for a few seconds -] > % [C AR u
to see the gate movement direction. The %

gate must open! %/

If the gate is closed, then press both o and o buttons at the same time and hold until the
direction change indication (~ 3 seconds) appears.
Putting in OPEN limit position %
Press and hold @) button before moving the

gate to the opening limit position. To correct o
the position, use @) button.

Adjust the position of cams of the opening limit position switches in the drive.

Putting in CLOSE limit position

o @
Press and hold o button before moving the o E> %
gate to the closing limit position. To correct
the position, use @) button. %/
Adjust the position of cams of the closing limit position switches in the drive.
Checking configured limit positions ®
Perform several full opening and closing 6% D> Jj 0 D> Fe
cycles using @ and @ buttons. Make sure & 6%
that the gate stops in the required limit - %/
positions.

If you need to change the gate position, then adjust the drive switch cam position.
Confirm the settings completion by pressing @ button.
Exit from the settings and menu (Section 6.1.)

To limit the time of continuous drive operation, set up the operating time. Automatic setting
(Section 6.5) or selection of time in P1-F7 setting (Section 6.3).
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6.2.2 DRIVE WITH ENCODER

VA

Check the setting value 02 in P1-F1 settings. It is set automatically when connecting the drive
with encoder.

Enter P1-F2 setting (Section 6.1.)

Checking the opening direction A %( %s m
Press and hold @) button for a few seconds ® o (O NS n

to see the gate movement direction. The ° — / %
gate must open!

If the gate is closed, then press both o and o buttons at the same time and hold until the
direction change indication (~ 3 seconds) appears.

Putting in OPEN limit position %

¢ r
Press and hold @) button before moving E>
the gate to the opening limit position. To 8
correct the position, use @ button.

e

= 0O .
=

Confirm the configured position by pressing @ button.
@

Putting in CLOSE limit position (@) (@) F2
>~ 5 e

Press and hold o button before moving Q

the gate to the closing limit position. To &( o

correct the position, use o button. %/

Confirm the configured position by pressing @ button.

Exit from the settings and menu - ®

(Section 6.1.) g D Jj & D LLlFe
&i\ % / 0

Using Oand o buttons, perform several full opening and closing cycles. Make sure that the unit

display shows correct movement direction indication and gate limit position indication. Make
sure that the gate stops in the required limit positions.

If a precise position adjustment is required, then use P1-F3 setting (Section 6.3) for the opening
limit position and P1-F4 setting for the closing limit position.

0r
[ J—
g
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Drive model

01 - with mechanical switches

DOOR SYSTEMS

F1 There is E letter in the model designation of the . 01.
. . 02 - with encoder
drives with encoder
F2 Setting the limit positions (Section 6.2) not set
-F...0...F
F3% Pret':i?e configuration of the limit opening The values with “~"sign adjust o.
position (LO) the gate position relative to 0
P1 value (configured position) in the
Precise configuration of the limit closing closing direction, the rest ones —
F4* o ) ) L 0.
position (LC) in the opening direction
F5 Partial opening position setting (Section 6.4) not set
F6 ** Operating time setting (Section 6.5) not set
10,11,12...70:
F7 Operating time 10 - 10 seconds, 70.
70-70 seconds
Radio control setting
P2 It is available with a connected radio control module (XP12 connector). Read CU-A02 series radio control module
manual
Operating (control) mode 01 - manual
In manual operation mode for the gate movement | 02 — manual when closing,
to the limit position, you need to press and hold impulse when opening 01
the corresponding control button: o or o If 03 - impulse (P1-F1-01)
F1 the button is released, then the gate movement 04 - impulse with an automatic
will stop. transition to manual upon 02
In the manual mode, SBS, PED, SE, PH1 1 PH2 triggering or malfunction of P1 —F1.—02)
inputs are disabled. Control commands of devices | safety devices (SE, PH1, PH2
connected to XP12, XP13 and XP14 connectors inputs)
are not executed.
P3 In the manual operation mode, the non-latching control device must be used after pressing! In the

manual operation mode, the control device must be located in a safe place from which a straight, full and
constant view of the gate movement is provided (type A, EN 12453). If the gate is in a socially accessible
zone, the gate control by unauthorized persons must be impossible, for example, by installing a key switch
(type B, EN 12453), and the gate must be operated under supervision.
CAUTION! If the manual mode is disconnected, then the mandatory use of safety devices (Section 5.4) is
necessary: either the safety edge or photocells (type C and D, EN 12453), or safety light curtain (type E,
EN 12453), or other similar ones.

If P3-F1-04 operation mode is turned on, but a safety device (SE, PH1, PH2 connection inputs) is triggered or
inoperative, then the transition to the manual operation mode will be performed automatically. To close the gate
to the limit position, you need to press and hold o button. Closing will occur after a preliminary movement
delay of 3 seconds with the indication corresponding to the connection (Section 7). During the control,
compliance with all the rules for using manual mode is required, if the security device is inoperative, contact the
maintenance service.

* The setting is available at P1-F1-02 (for the drive with encoder)
**The setting is available at P1-F1-01 (for the drive with switches)

69




F2

ALUTECH

DOORSYSTEMS

OP and CL inputs (XP4). 01 — OP: Open
The control command can only be Open or Close, or CL: Close
there may be a sequence of commands: “Open — 02 — OP: Open — Stop
Stop — Open —..." or“Close — Stop — Close — ..." CL: Close — Stop
03 — OP: Open — Stop o1
CL: Close :
04 — OP: Open
CL: Close — Stop
05 — OP:Open

CL: Always close

JAN

If P3-F2-05 is selected, then, with constant triggering (NC) of CL input, only the gate closing command will
be executed, the execution of other control commands will be prohibited (blocked). In case of the closure

P3 interruption by the safety device, the closure command will resume every 15 seconds.
PED input (XP4). 01 - Open partially
3 The partial opening command can be given (Section 02 - Open partially - Close 01
6.4) or the command for partial opening and 03 - Always open partially :
subsequent closure from this position.
If P3-F3-03 is selected, then, with constant triggering (NC) of PED input, only the command for movement
into the set intermediate gate position will be executed, the execution of other control commands will be
prohibited (blocked). In the case of the movement interruption by the safety device, the movement into the
intermediate position will resume immediately after the restoration (non-triggering) of the safety device
from any gate position. Depending on the drive type (P1-F1), take into account what the gate position the
control command for partial opening can be made from (Section 6.4).
Fa Operation of double-sided traffic light control no.
Itis used with connected CU-A01 expansion module (XP13). Read the module manual. )
F1 Time to automatic closing no - disabled
01,02,03...99:
F2 Time to automatic closing after triggering PH1 input 01-1second
99 - 99 seconds
F3 Time to automatic closing after triggering PH2 input
Fa Time to automatic closing from the partial opening no.
position
Time to automatic closing from the partial opening
F5 i . R .
position after triggering PH1 input
P4 F6 Time to automatic closing from the partial opening

position after triggering PH2 input

& In the complete opening position when counting the pause time to automatic closing, the opening command

(o button, OP input) will lead to resetting the pause and start of the counting from the beginning. Closing
command (o button / CL input) or triggering of SBS input will lead to immediate closing.

When triggering @ button, S and D inputs, the countdown to the automatic closing will be reset and
start from the beginning when the button is released (the input will be restored).

When triggering SE, PH1 or PH2 inputs, the countdown to the automatic closing will be reset and start
from the beginning when the input is restored (for example, a beam between the transmitter and the
receiver of photocells is restored).

After the unit power supply is turned off and on, the countdown of the pause time to automatic closing
will be performed until the issuing of the control command or triggering of PH1 or PH2 input.
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no - disabled
01,02,03...10:
F7 M t start delay ti .
ovement start delay time 01 -1 second no.
10 - 10 seconds,
no - disabled
. A 01,02,03...99:
pa F8 Lighting operating time 01 -1 second 03.
99 - 99 seconds
01,02,03...99:
F9 Traffic light operating time 01 -1 second 60.
99 - 99 seconds
& Use P4-F7, P4-F8, P4-F9 settings with connected CU-A01 expansion module (XP13). Read the module
manual.
01-NC
F1 i XP 1.
D input (XP6) / Door sensor 02-82 kOhm 0
F2 Door sensor self-testing (DT output) no - disabled no.
on - enabled
. 01 - 8.2 kOhm (resistive)
F3 SE input (XP6) / Safety edge 02 - OSE (optoelectronic) 01.
. . . no - disabled
F4 Non-triggering of SE input near the floor on - enabled no.
P5-F4 setting must be used when installing the optical safety edge at the sectional gate with a built -in door
with a flat threshold. It is also recommended to use it when an obstacle is created to the safety edge (optical or
resistive) near the floor at the end of the gate closing.
« For a drive with switches (P1-F1-01), it is necessary to use 5L output of XP2 connector (Figure 11), which a free
drive circuit breaker is connected to and its triggering is set at SE input shutdown point.
« For a drive with encoder (P1-F1-02), SE input operation will be disabled at the end of closing with a distance
Ps from the floor to the lower edge of the gate sheet edge of less than 50 mm. If you need to adjust the position,

then use P5-F5 setting for precise correction.
CAUTION! After the setting, the operation of safety devices connected to SE input must comply with the
requirements of applicable standards. If the requirements are not met, the setting usage is prohibited.
After the setting is turned on, check the operation of the safety device connected to SE input. Perform few full
cycles of the gate movement and make sure that there is no false triggering of the safety device at the end of
the closing. Then install an obstacle of 50 mm high on the floor (for example, a wooden bar) and make sure that
when closing the obstacle will be detected (the gate sheet will stop and open). It is checked in the middle and
edges of the gate sheet.

Precise setting of SE input disabling distance -F...0...F
The setting is available at P1-F1-02 (for the drive with | The values with «-» sign adjust
Fs5 encoder). the gate position relative to 0 o.
Itis performed if P5-F4 setting is turned on value in the closing direction,
the rest ones - in the opening
direction
01 - opening to the limit
) 5 . . . position
F6 Opening (reverse) time after triggering SE input 02 - opening for 1 second o1.
03 - opening for 3 seconds
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FACTORY

no - disabled
01-NC

. 02-PNP NC
F1 PH1 input 03— PNPNO no.
04 - NPN NC

05 -NPNNO

01 - Closing / stop and full
opening

02 - Closing / stop and opening
PH1 input operation direction and the gate for 3 seconds

movement logic after the triggering 03 - Closing / stop

04 - Opening / stop and closing
for 3 seconds

05 - Opening / stop

F2 01.

Non-triggering of PH1 input at a distance from no - disabled

F3 the floor on - enabled (Section 6.6)

no.

no - disabled
01-NC

. 02 - PNP NC
F4 PH2 input 03— PNPNO no.
04 - NPN NC

P6 05-NPNNO

01 - Closing / stop and full
opening

02 - Closing / stop and opening
PH2 input operation direction and the gate for 3 seconds

movement logic after the triggering 03 - Closing / stop

04 - Opening / stop and closing
for 3 seconds

05 - Opening / stop

F5 o1.

Non-triggering of PH2 input at a distance from no - disabled

F6 the floor on - enabled (Section 6.6)

no.

Photocell / safety light curtain self-testing (PHT no - disabled

output) 01 - for PH1 input

02 - for PH2 input

03 - for PH1 and PH2 inputs

F7 no.

Self-testing type (PHT output) 01 - direct (when checking, PHT
It differs depending on the safety device transmitter output is opened for a short
design - whether there is a special contact TEST time — the transmitter power is
F8 (Figure 22, 23) or not (Figure 21). turned off) 01.
02 - reverse (when checking,
PHT output is turned on for a
short time — TEST n GND close)
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F1 MODBUS parameter setting (XP14 connector) 08.
F2 CAUTION! P8 settings are used in organizing an industrial network. In the case of the use 11.
P8 F3 of ALUTECH devices, factory values of P8 settings are used 01.
F4 01.
FO Reset to P8 factory settings
Po Setting of the functionality expansion module (for example, CU-A01).
Read the manual for the module connected to XP13 connector.
Fo Reset to the factory settings (Section 6.7)
PO
F1 Cycle counter (Section 6.8)
6.4 SETTING AN INTERMEDIATE POSITION (PARTIAL OPENING)
6.4.1 DRIVE WITH MECHANICAL SWITCHES

4

If the operating time is configured by P1-F6 (Section 6.5), then the partial opening command is
executed from the closing and opening limit position. If it is not configured, then only from the
closing limit position.

Enter P1-F5 setting (Section 6.1.)

Press and hold @) or @) button or S Al
to set the gate sheet in the required ﬁ> E> S E> Jed
intermediate position. Confirm the gate &'\ o

position by pressing @ button. \

completely closed. Confirm the settings &r
completion by pressing @ button. o

CAUTION! Ifo button is released when the gate is being closed, there will be LP indication and the
settings must be done first.
Exit from the setting and menu (Section 6.1.)

Press and hold @) button until the gate is o © o
@ >0 >

6.4.2 DRIVE WITH ENCODER

A

Partial opening position setting is carried out after setting the gate limit positions (Section 6.2.2).
The partial opening command is executed from any gate position.

Enter P1-F5 setting (Section 6.1.)

Press and hold @) or @) button or

@ @
to set the gate sheet in the required e( E> ﬁ> & E> E
intermediate position. Confirm the @ o’

gate position by pressing @ button ) 4

Exit from the setting and menu (Section 6.1.).
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SETTING THE OPERATING TIME
The setting is used if the drive with mechanical limit position switches is installed on the gate.

Enter P1-F6 setting (Section 6.1.)

The setting is performed from a completel ©

closed po?itioir)\. Py g E>
When entering the setting, there must be =

“I~ 1" indication. / %

If “lm =" indication appears, then close the ®

gate with @) button.

To set the time, click and hold o button until the gate is completely opened. When opening,
there will be a countdown on the display (for example, up to 24 seconds). Confirm the configured
time by pressing @ button.

5%@"- = &D@
o 70

ATTENTION! If the button ° is released when the door is opened, the’l-  -/"indication will be
displayed and the setting must be repeated.

@

Exit from the setting and menu (Section 6.1.)

To ensure the sufficiency of continuous operation time between the gate limit positions,
10 seconds will be automatically added to the time when setting P1-F6. The operating time
accepted by the unit will be automatically set in P1-F7 settings. If necessary, another time value
(adjusted) can be selected in P1-F7 setting.

SETTING THE NON-TRIGGERING OF PH INPUT AT A DISTANCE FROM THE
FLOOR
The setting is available in the case of installation of the drive with encoder on the gate (P1-F1-02).

It is recommended to use the setting if, at the end of the gate closing, photocells are interfered
(beam intersection), for example, by the gate structural elements; or photocells installed in the
guides and intersected with the gate sheet are used.

Enter setting P6-F3 (for PH1 input) or P6-F6 (for PH2 input) (Section 6.1.)

To start the setting, select on value. Press @ %

button to confirm the start of the setting. @r :> o :> E
If there is on. value with the dot (on.), then o 6%

the setting was performed previously.
Repeat if necessary.
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Press and hold o or o button or to set the gate sheet in the required position. Confirm the gate

€. O | [JF3
O D—D -0
C. O F&

C
Exit from the setting and menu (Section 6.1.)

position by pressing @ button.
@

-]

After the setting, the operation of safety devices connected to PH1 or PH2 input must comply
with the requirements of applicable standards. If the requirements are not met, the setting usage
is prohibited.

CAUTION! After the setting, check the operation of the safety device connected to PH1 and/or
PH2 input. Perform few full cycles of the gate movement and make sure that there is no false
triggering of the safety device at the end of the closing.

Using an obstacle, for example, a wooden block with dimensions of 700 x 300 x 200 mm (special
requirements for the control sample are indicated in EN12453) check:

A - With open gate, an obstacle of 300 mm high must be detected. With an obstacle installed on
the floor within the gate opening or nearby on the side where the safety device is installed, the
gate must not be closed; an obstacle during closing will lead to a stop and complete opening
(during detection there must not be the gate sheet contact with the obstacle). It is checked in
the middle and at the edges of the gate sheet, when closed at the most unfavorable position of
the gate sheet (near the obstacle).

B — When the gate sheet is in the area of direct triggering of photocells or below, the obstacle
will not be detected (the gate will close, there must be no gate sheet contact with the obstacle).

]

M}r fffffff T s >0 b T ] nf |
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RESET TO THE FACTORY SETTINGS

Reset to the factory settings will lead to the restoration of the setting values set by default when
delivering the control unit (Section 6.3).

Cycle counter data (Section 6.8) will be saved. Values of P2, P8, P9 settings will be saved (the
menu has its own FO setting of reset to the factory values / removal).

Enter PO-FO setting (Section 6.1.)

After dL indication appears, press @ button and hold
(~5 seconds) until the dot appears on the display, which will

5s :>
mean resetting all the settings é%

Exit from the setting and menu (Section 6.1.)

DATA OF THE CYCLE COUNTER

The number of performed cycles in a six-digit form is displayed in the setting when changing the
display indication (maximum 999,999 cycles).

The example shows the counter value 123,456 cycles i& 3 Lf 5 E

Enter PO-F1 setting (Section 6.1.)

There will be two digits with two dots on the display
(for example, «1.2.»). é% E> g E> @

These are the first two digits of the counter. o o
To see the next two digits of the counter (third and
fourth), click @) button.

The next two digits with one dot in the middle (for example, «3. 4») will be on the display.
To see the last two digits of the counter (fifth and sixth), click button o

The display will show the last two digits with one dot at the end (for example, «5 6.»).
Using o or o button you can see the counter digits once again.

Exit from the setting and menu (Section 6.1.)
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7. INDICATION

Indication of the status, control commands and input triggering:

Standby mode status (one dot flashes)

no

LI Opening
"_- "_ Closing
,’_ ,’_-,’ Opening limit position

I,. l’_- Closing limit position

= = | Intermediate position after the movement stop command

|

L Partial opening position (Section 6.4)

| [ | Intermediate position after the command to move to the intermediate position of the device (for example,
- = | Wi-FiwM-SM module) connected to XP14 connector (Section 5.5)

- Ij | Commandtoopen

g /_- Command to close

C l_-, Command to stop the movement
[y ,l‘-' Command to open partially

,’-/ Counting time to automatic closing (P4-F1, P4-F4 settings)

[2) (21 | Counting time to automatic closing after triggering PH1 input (P4-F2, P4-F3 settings) or PH2 input (P4-F5,
i P4-F6 settings)

Control commands are blocked, entrance to settings (XP5 connector)

_ The device in STOP circuit has been triggered (S input, XP3 connector, XP17 connector)

CL P The drive with encoder is unlocked or in the mode of use of the emergency manual chain control assembly /
JrC 4 y
thermal protection has been triggered (400 V drive with encoder)

n’ The movement stop safety device has been triggered (D input): the door sensor, cable slackening switches

I_-, ’_- The closing safety device has been triggered (SE input): safety edge and safety light curtain

,’-l I' Photocells have been triggered (PH1 input)

/-l ,_-' Photocells have been triggered (PH2 input)

,’-' 'l-, Checking (self-testing) of the safety device connected to PH1/ PH2 input and PHT output is performed

[21 [ | Checking of the safety device connected to PH1/PH2 input and PHT output has not been performed
I- | (Section 5.4)

"" 1_7' Checking (self-testing) of the door sensor connected to D input and DT output is performed

L Checking (self-testing) of the door sensor connected to D input and DT output has not been performed
Le (Section 5.4)

Door control commands from an external device (MODBUS protocol), e.g. CU-D-B series control unit
L/ loading equipment, are blocked.

[y

~ = | P> Refertothe operation manual of the device connected to XP13 or XP14 connector (section 5.5).
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Indication of errors and malfunctions:

- _nn
[y E

The limit positions of the drive with encoder are not configured
PSection 6.2.2

C_n
[ N ¥

~—

Incorrect triggering of the limit position switch (drive with switches)

P incorrect rotation direction - Section 5.2/ Section 6.2.1

W After the control command, the gate remains in the limit position for more than 3 seconds (there is no gate
movement)

c_na
Cr.ac

There is no signal from the drive encoder
P There is no encoder connection (Section 5.2) or the connection is disturbed
P incorrect configuration (P1-F1)

Cc_na
[y ¥ e |

There is no movement of the drive with encoder

W incorrect connection of the drive motor (Section 5.1) or the connection is disturbed
P Thermal protection has been triggered (230 V drive)

P There is an obstacle to the gate movement

C_ny
Cradg

Both limit position switches of the gate have been triggered (drive with switches)

P There is no connection of the switches (Section 5.2)

P The drive is unlocked or in the mode of use of the emergency manual chain control assembly / thermal
protection has been triggered (400 V drive)

C_nec
[ Y |

Movement stop at the end of operating time
P Section 6.3 (P1-F7 setting)
P The gate operation is disturbed

C_n-
[ N ¥ |

Low mains voltage
P Deviation from the operating supply voltage (Section 2.2)

- _nno
[ ey |

High mains voltage
» Deviation from the operating supply voltage (Section 2.2)

C_nno
[ ey ¥ i |

Setting reading error
P Reset to the factory settings (Section 6.7)

- _ n
[ e N}
Cc_ 11
- /

The drive motor power supply is disturbed. The power is supplied when it should not be, or is not
supplied when it should be
P Control unit malfunction

/
L _ 12
Cr.Jc

Partial opening position is not configured
P Section 6.4

- _ 12
[ I

Incorrect movement direction of the drive with encoder
W incorrect connection of the drive motor (Section 5.1)
PSection 6.2.2

_ |
Cr.l

The maximum range of the limit position setting of the drive with encoder is exceeded
P Section 6.2.2

When selecting the precise setting value of the limit position of the drive with encoder, it goes beyond
the permissible setting range

W Selection of another precise setting value (P1-F3 or P1-F4)

PSection 6.2.2

Going beyond the setting range of the limit positions of the drive with encoder
P section 6.2.2

Error of operation with the functionality expansion module

P Read the manual for the module connected to XP13 connector (Section 5.5)

’If the expansion modules are not used with the unit, then all modules are required to be removed
(P9-FO setting)

Radio receiver module malfunction
P Communication between module and control unitis in terrupted. Switch the control unit power supply off and on
P Module malfunction. Contact the service centre

[ Ny

[ |

Operation error of CU-D-B series control unit for loading equipment

P Check the connection, refer to the operation manual of the unit connected to XP13 connector (section 5.5)
W if CU-D-B series control unit for loading equipment is not used together with the module, delete the number
recorded for this control unit (setting P9-F9)
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OPERATION TESTING AND COMMISSIONING

Testing is an important stage in the installation of the drive system and the gate readiness for
operation:

Read Section 1. All rules and requirements must be met.

Read the manuals of the drive system and gate devices (drive, safety devices, controls and others).
All rules and requirements specified in the manuals must be met.

Check in turn that the gate does not move with an unlocked drive and when the drive is
transferred to the emergency manual chain control mode after issuing the control commands. On
the unit display there is the corresponding indication: “Er.04" - for the drive with switches, “ST" - for
the drive with encoder.

Make a full “opening-closing” cycle using o and o control buttons. Make sure that the gate
moves in the right directions and stop in the limit positions, the gate movement is executed
evenly. Perform several full cycles to identify possible defects in the installation, incorrect
adjustment and settings, make sure that the fasteners are reliable and the gate and drive operate
correctly. If additional control devices are used, then make sure that they operate correctly. If a
signal lamp is connected, make sure that it lights when the gate moves.

Check that Q button, the devices connected to S and input and to D input (Section 5.4) stop

the gate movement and do not allow the execution of the gate movement control commands.
For example, if the gate is with a door, then with an open door there should not be the gate
movement.

When using safety devices (for example, the safety edge or safety light curtain) connected to SE
input (Section 5.4), check their operation to detect an obstacle. Take into account the settings
made for SE input.

If there is no confirmation that the requirements of the current safety standards (EN 12453) are
met when using these devices, then tests must be carried out in accordance with the current
standards for the gate commissioning. For contact safety devices, requirements for limiting shock
force must be met when closing the gate. For non-contact safety devices, special control samples
(the requirements for samples are indicated by the standard) must be detected at the entire width
and the required height of the gate opening.

When using photocells or safety light curtains connected to PH1 and/or PH2 input (Section 5.4),
check their correct operation in accordance with the requirements of the current standards

(EN 12453) and for the lack of interaction with other devices. When closing the gate, special
control samples (requirements for samples are indicated by the standard) must be detected at the
entire width of the gate opening. Take into account the settings made for PH1 and/or PH2 input.

The drive system commissioning can be made only after the successful completion of the test.
Partial commissioning or temporary operation is unacceptable.

Prepare and store technical documentation for the automation set. The documentation must
contain: the installation and operation manual, the maintenance schedule, the drive system and
wiring diagrams.

Transfer the completed “Instruction and Operation Manual”to the consumer (owner / operating
enterprise).

Prepare the “Service Maintenance Schedule” and transfer it to the consumer. Instruct them on the
maintenance rules.

Instruct the consumer on existing dangers and risks, as well as the safe operation rules. Tell the
consumer about the need to inform the people operating the gate about existing dangers and
risks, as well as the safe operation rules. Persons performing the gate control must confirm the
knowledge of the safety rules with a personal signature.
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MAINTENANCE

Scheduled maintenance is performed as a part of the entire drive system at least once every 6
months or after 6,000 full operating cycles (which will come earlier):

Carry out an external inspection for the integrity and lack of damage to the gate and the drive
system devices.

Clean the control unit and the drive system devices from dust, dirt, and moisture. It is prohibited to
use water jets, high pressure purifiers, acid or alkalis for cleaning.

Carry out an external inspection of the drive and control unit parts paying attention to corrosion
and oxidation of parts. Determine the need to carry out repairs (replacing all parts and assemblies
that do not provide sufficient reliability).

Check the integrity of the electric cables and the reliability of the connections.

Make sure of the proper tension of thread joints (the drive mounting bolts, screws, nuts, the
control unit fasteners, the drive system fasteners, etc.)

Conduct the test in accordance with the instructions of Section 8.

Record the information on the work done in Section 14. Specify the current amount of cycles
performed (Section 6.8).

After the expiration of the product service life or operating time, a specialist must evaluate the
possibility of further operation and the need for repair (replacing the most critical components
and parts).

MALFUNCTIONS AND TROUBLESHOOTING

When finding the cause of incorrect operation or malfunction, read the description of the control
unit (Section 7).

CAUTION! In case of a malfunction that cannot be eliminated using information from this manual,
you must contact the maintenance service.
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No indication of the
control unit

No voltage in the mains
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Check the voltage in the mains

No mains connection

Check the mains connection (Section 5.1)

The fuse failed

Check the control unit fuses (Section 5.1)

The gate does not move
(there is an indication of
the control unit)

Error in the drive electrical
connections

Check the connections (Section 5.1, 5.2)

The limit positions are not
configured

Set the limit positions (Section 6.2)

Triggering of the movement stop
devices (for example, door sensor)

Make sure that the inputs of devices with a normal-
closed contact are closed (S, D inputs / Section 5.3,
5.4)

The drive is unlocked

Check that the drive is blocked (the drive manual)

Drive is in the mode of use of the
emergency manual chain control

Check the position of the assembly handles with the
drive chain (the drive manual)

Control unit malfunction

Contact the maintenance service

With frequent use, the
gate stops when moving,
after which there is no
movement after issuing
the control command

The temperature fuse of the
motor has been triggered

Allow the drive motor time to cool

When closing, the
movement stops and
subsequent opening, or
the gate opens and then
does not close

The closing safety device has been
triggered

Eliminate the obstacle to the gate sheet movement

Check the operation of photocells, safety edge or
other devices (SE, PH1, PH2 inputs / Section 5.4)

Violation of the photocell
operating conditions, interaction
with other devices

Make sure there are no possible reflections of
infrared rays of photocells, interaction with other
photocells, direct sunlight entering the receiver of
photocells

11.

STORAGE, TRANSPORTATION, DISPOSAL

The product must be stored in packed form in closed dry rooms. The effects of atmospheric
precipitation, direct sunlight must not be allowed. Shelf life is 5 years from the manufacturing
date. The product manufacturing date is indicated on the product and on the packaging. After the
shelf life expiration, a specialist must check the suitability of the product for use. Transportation
can be carried out by all types of covered road transport with the exception of shocks and
movements inside a vehicle.

Disposal is carried out in accordance with the recycling and disposal regulations
valid in the consumer’s country. The used battery of the radio control panel must
be discarded into special containers for the collection. The product does not
contain precious metals and substances that pose a danger to life, human health

and the environment.
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12. WARRANTY

+ The product performance is guaranteed in compliance with the rules for its storage,
transportation, installation, setting, operation; when performing installation and maintenance
(timely and properly) by an organization specialized in the field of automation systems and
authorized for installation and maintenance.

The warranty operating life is and starts from the date of the product
transfer to the customer or from the manufacturing date if the transfer date is unknown.

During the warranty period, any malfunctions that arose through the fault of the manufacturer
shall be eliminated by the maintenance service providing warranty service.

Note: Parts replaced under warranty become the property of the maintenance service that carried
out the product repair.

The warranty does not apply for the product in the following cases:
— Violations of the rules for the product storage, transportation, operation and installation;

— The product installation, configuration, repair, reinstalling or modification by persons not
authorized to perform this work;

— Damage to the product caused by unstable operation of the power supply or an
inconsistency of the mains parameters with the values set by the manufacturer;
— Detecting traces of external objects, liquids, dirt, insects, etc.;

— Force majeure circumstances (fires, lightning strokes, floods, earthquakes and other
natural disasters);

— Damage to the product structure by the consumer or third persons;

— Malfunctions and defects due to the lack of the product routine maintenance and
inspection;

— The warranty does not apply to the power element (battery);

— Not providing completed manual.

Information on maintenance services is located at: http://www.alutech-group.com/feedback/
service/.

Actual manual, conformity documents and other additional information can be found on the
site - www.alutech-group.com
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13. COMMISSIONING CERTIFICATE

Serial number and manufacturing date

Data from the product label

Information on the organization authorized for installation and maintenance

Name, address and phone

Installation date

Day Month Year

Signature of the person
responsible for the installation

Signature, seal here full name

The consumer (owner) has checked the package, familiarized and agreed with the warranty
conditions and terms, has no complaints on the product appearance. The product is installed
and configured in accordance with the established requirements and is recognized as suitable
for operation. The consumer instruction about existing dangers and risks, as well as the rules of

operation, has been performed.
Information on the consumer (owner)

Name, address and phone

Consumer’s signature
(owner)

Signature, seal here full name
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14. INFORMATION ON THE WORK PERFORMED
The table includes work performed during the product installation and operation: data of the
control unit, drive, gate, connected safety devices, additional devices, settings made (differing
from factory values), tests, maintenance, changes, etc.

SPECIALIST'S .
DATE TYPE OF WORK SIGNATURE OWNER'S SIGNATURE
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15. INFORMATION ON REPAIRS DURING WARRANTY SERVICE

Information on the repair organization

List of repair operations

Repair date
Day Month Year
Signature of the person
responsible for the installation
Signature, seal here full name
Information on the repair organization
List of repair operations
Repair date
Day Month Year
Signature of the person
responsible for the installation
Signature, seal here full name
Information on the repair organization
List of repair operations
Repair date
Day Month Year
Signature of the person
responsible for the installation
Signature, seal here full name

Made in China

Importer to the EU / Authorised representative of the Manufacturer:

ALUTECH Systems s.r.0., 348 02, Czech Republic Bor u Tachova, CTPark Bor, Nova Hospoda 19,

D5-EXIT 128
Phone / fax: + 420 374 6340 01

e-mail: info@cz.alutech-group.com
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SICHERHEITSVORSCHRIFTEN UND WARNUNGEN

ALLGEMEINE

ACHTUNG! Diese Anleitung ist die originelle Montage- und Betriebsanleitung und enthélt wichtige
Sicherheitsinformation. Vor der Montage und dem Betrieb lesen Sie alle angefiihrte Information
sorgfaltig durch, aus Sicherheitsgriinden fiir die Leute befolgen Sie die angefiihrte Information.
Bewahren Sie diese Anleitung auf! Bewahren Sie die Anleitung sorgfaltig auf, stellen Sie sicher,
dass der Benutzer jederzeit freien Zugriff auf die Anleitung hat.

ACHTUNG! Montage, Anschliisse, Einstellung, Inbetriebnahme, Wartung, Reparatur, Demontage
und Entsorgung des Produkts mussen von qualifizierten (fachkundigen) und geschulten
Fachkraften (EN 12635), kompetenten und spezialisierten Organisationen durchgefiihrt werden.

Befolgen Sie die Sicherheits- und Arbeitsschutzvorschriften, die in den geltenden behérdlichen
Dokumenten und in dieser Anleitung geregelt sind. Montage, Programmierung, Einstellung
und Betrieb des Produkts entgegen den Anforderungen dieser Anleitung ist nicht zuldssig.
Die Nichtbeachtung der Regeln kann zur Beibringung der schweren Schaden, Verletzungen,
Dauerschaden oder Kérperbeschadigungen oder zum Tod fihren.

ACHTUNG! Bei allen Arbeiten hat die Sicherheit von Menschen die héchste Prioritat!

Befolgen Sie Anforderungen der Normen (EN 13241, EN 12604, EN 12453), die in lhrem Land
gelten, ortsrechtliche Bestimmungen, Regeln und Vorschriften in Bezug auf Konstruktion, Montage
und Betrieb des Tores, in dem das Produkt verwendet wird. Bestatigen Sie die Verwendung des
Produktes mit dem Tor durch Testen.

Es ist nicht zul3ssig, die Anderungen an Elementen der Produktkonstruktion vorzunehmen und
das Produkt dem Zweck zu entfremden (Abschnitt, 2. Produktbeschreibung”). Der Hersteller haftet
nicht fiir Schaden, die durch unbefugte Anderungen am Produkt oder Missbrauch verursacht
werden. Nicht zweckentsprechende Verwendung des Produktes:

nicht in Innenraumen;

in Fluchtwegen und Notausgangen, in Rauchabzugsoffnungen;

in explosivem und feuergefahrlichem Medium;

in saurem, salzigem, korrosivem Medium. Der zuldssige Atmospharentyp ist unverschmutzt

oder industriell. In Autowaschanlagen und anderen Orten mit einer Luftfeuchtigkeit von mehr

als 90% und (oder) an Orten mit der Mdglichkeit der Wasserstaubbildung mussen zusétzliche
SchutzmaBnahmen getroffen werden (den Montagebereich des Produktes trennen, fiir Belliftung
oder anderes sorgen).

Trennen Sie bei allen Arbeiten (Montage, Reparatur, elektrische Anschliisse, Wartung, Reinigung
usw.) das Produkt vom Stromnetz. Wenn das Schaltgerat nicht sichtbar ist, dann bringen Sie ein
Schild an:,Nicht einschalten. Leute arbeiten” und treffen Sie MaBhahmen, um die Moglichkeit
einer fehlerhaften Spannungsversorgung auszuschlief3en.

Der Hersteller und Lieferant fiihren nicht tiber die Montage des Produktes die Aufsicht und sind
nicht fir die Sicherheit von Montage, Betrieb und Wartung des Produktes verantwortlich.

Ohne Genehmigung ist die Weitergabe und Vervielfaltigung der Anleitung, die Verwendung oder
Platzierung von Informationen aus der Anleitung verboten.

Der Hersteller behilt vor, Anderungen in diese Betriebsanleitung und Produktkonstruktion ohne
vorherige Meldung vorzunehmen, wobei die Funktionalitdt und Bestimmung erhalten bleiben.
Der Inhalt dieser Betriebsanleitung kann nicht Grundlage juristischer Anspriiche sein.
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BEI DER MONTAGE

ACHTUNG! Der Zustand aller Bestandteile und Materialien muss gebrauchstauglich sein und
den geltenden Vorschriften entsprechen. Die verwendeten Werkzeuge und Materialien miissen
voll funktionsfahig sein und den aktuellen Sicherheitsvorschriften, Normen und Anleitungen
entsprechen.

Das Tor (Anwendung, Konstruktion, Montage) muss den Sicherheitsanforderungen und Angaben
(EN 13241) entsprechen. Sehen Sie die Montage-, Betriebs- und Wartungstatigkeitsanleitung
des Tores ein; befolgen Sie die darin enthaltenen Anweisungen und Empfehlungen. Ein falsch
eingebautes Tor oder Schaden in der Torkonstruktion kénnen zu schweren Verletzungen fiihren.

Man muss Sicherungsmechanismen und Ausstattungen gegen Torblattabsturz in Toren
vorsehen. Die Tore missen Sicherheitsvorrichtungen (Schalter) gegen Entspannen von
Aufhebenkabel des Torblattes, gegen Bruch der Ausgleichsfedern und im Falle der Montage
einer Verriegelungsvorrichtung am Tor haben.

Das Produkt kann nicht verwendet werden, wenn die Schlupftlr im Tor gedffnet ist. Arbeiten
sind nur bei geschlossenem Tor erlaubt. Die Konstruktion des Tores muss sicherstellen, dass der
Betrieb des Produkts ausgeschaltet wird (das Tor muss mit einem Schlupfsensor ausgestattet sein,
der nicht im Produktpaket enthalten ist), wenn die Schlupftir gedffnet ist.

Der geféhrliche Teil des Tors und des Antriebs muss sich mindestens 2,5 m Gber dem Boden oder
einer anderen Zugangsebene befinden. Andernfalls missen Personen in gefahrlichen Bereichen
vor Verletzungen geschiitzt werden.

Das Torblatt darf keine Locher mit einem Durchmesser von mehr als 50 mm oder ungeschitzte
Kanten und vorstehende Teile aufweisen, an denen eine Person beim Offnen des Tores greifen
oder darauf stehen konnte. Verwenden Sie andernfalls den manuellen Betriebsmodus des Tores
oder verwenden Sie die Sicherheitsvorrichtung beim Offnen.

Entfernen Sie vor der Installation alle unndtigen und losen Bestandteile (Kabel, Seile, Winkel,
Ketten usw.) und schalten Sie alle unnétigen Gerate aus, um Gefahren zu vermeiden. Mechanische
Torverriegelungen (Schlésser oder Riegel, Verriegelungsvorrichtungen), die nicht am Betrieb des
Antriebssystems beteiligt sind, entfernen oder auBer Kraft setzen*.

Stellen Sie sicher, dass das Produkt korrekt verwendet wird (Abschnitt 2). Der Montageort des
Produkts muss dem auf der Produktmarkierung angegebenen Betriebstemperaturbereich
entsprechen. Stellen Sie sicher, dass der Montageraum fiir die Installation und den Betrieb des
Produkts ausreichend und zuganglich ist.

Die Montageflachen der Gerate des Antriebssystems missen bruchfeste sein und als zuverlassige
und starre Halterung verwendet werden, um Vibrationen zu eliminieren. Andernfalls ergreifen
Sie MaBBnahmen zur Verstarkung der Montageorte.

Stationare Steuergerdte mussen in Sichtweite des Tores in mindestens 1,5 m Hohe und in
sicherem Abstand zu beweglichen Elementen angeordnet sein. Steuergerdte dirfen nicht
offentlich sein. Stellen Sie sicher, dass die Gerate des Antriebssystems vor versehentlichen St6Ben
durch vorbeifahrende Fahrzeuge geschlitzt sind. Ansonsten sind Schutzmittel (Absperrungen)
vorzusehen.

Das Stromnetz muss mit einer Schutzerde ausgestattet sein. Uberpriifen Sie die korrekte Ausfiihrung
und den Anschluss an das Erdungssystem. Verwenden Sie beim Anschluss an das Stromnetz eine
Zuleitungsschutzeinrichtung (Sicherungsautomat Typ C maximal 16 A), die alle Pole abschaltet.

*Antriebssystem ist eine Reihe von Geréten (elektromechanischer Antrieb, Steuergerat, Sicherheitsvorrichtungen,
Steuerungen, Lichtanzeigen, Sensoren, Schalter), die die Bewegung des Tors steuern und die Sicherheit des Torbetriebs
gewadhrleisten.

89



13

ALUTECH

DOORSYSTEMS

Schutz gegen Kompression, Stof3en, Greifen, Einziehen und andere Gefahren (EN 12604,
EN 12453) muss durch den Einbau von Sicherheitseinrichtungen gegeben sein; Installation von
Schutzkonstruktionen; Einhaltung von Sicherheitsabstanden und -freiraumen, Einstellen des
Produkts.

Bei der Verwendung von Funkfernbedienungen fiir die Steuerung des Tores ist darauf zu achten,
dass der Montageort des Produktes einen guten Funkempfang ermoglicht (keine abschirmenden
und reflektierenden Flachen, Funkaussendungsquellen). Je nach Bedarf verwenden Sie
AufBlenantenne (nicht im Lieferumfang enthalten).

Bei Betrieb auBerhalb der Sichtweite des Tores oder wenn die automatische SchlieBung des Tores
in den Einstellungen aktiviert ist (Automatikbetrieb), missen Fotozellen (oder eine gleichwertige
zusatzliche Sicherheitseinrichtung) verwendet werden.

Die Anweisungen in der Anleitung sind als Beispiel zu verstehen, da die Bedingungen, die
Montageort und die Anwendung der Gerate des Antriebssystems abweichen kdnnen. Die Aufgabe
fuir einen Spezialisten fir Antriebssysteme besteht darin, die richtige und am besten geeignete
Lésung auszuwahlen.

IM BETRIEB

Das Produkt darf nicht von Kindern oder Personen mit eingeschrankten korperlichen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten oder Personen mit unzureichenden Erfahrungen und Kenntnissen
verwendet werden, die nicht in die Verwendung eingewiesen wurden. Kinder miissen beaufsichtigt
werden, um zu verhindern, dass sie mit dem Produkt spielen. Bewahren Sie Fernbedienungen
und Steuerelemente auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

Greifen Sie sich auf keinen Fall an bewegendes Tor oder bewegliche Teile an. Bevor Sie das Tor
in Bewegung setzen, vergewissern Sie sich, dass sich keine Personen, Tiere, Fahrzeuge oder
Gegenstande im Gefahrenbereich befinden.

Beobachten Sie die Bewegung des Tors, bis es vollstandig geodffnet oder geschlossen ist. Die
Durchfahrt ist erlaubt, wenn das Tor gedffnet, vollstandig gestoppt und bewegungslos ist. Die
Durchfahrt ist verboten, wenn sich das Tor bewegt. Sie diirfen sich nicht im Bewegungsbereich
des Tores aufhalten (anhalten). Tore mit automatischem Antrieb kdnnen in einem unerwarteten
Moment arbeiten!

Das Produkt im Antriebssystem muss planmafig gewartet werden, um einen effizienten und
sicheren Betrieb zu gewahrleisten. Wartungen und Reparaturen sind von den ausfiihrenden
Personen zu dokumentieren und vom Inhaber aufzubewahren. Sehen Sie Antriebssystem und Tor
regelmaBig, insbesondere Seile an, priifen Sie insbesondre Kabel, Federn und Montagearmierungen
auf Anzeichen von VerschleiB, Beschadigung oder Gleichgewichtsstérung. Uberpriifen Sie monatlich
die Funktion der Sicherheitsvorrichtungen (Sicherheitsleiste, Fotozellen, Verkehrsbegrenzer usw.).
Der Ausfall oder die Fehlfunktion von Sicherheitseinrichtungen kann zu Personenschéaden fiihren.

Fremdkorper, Materialien von Bauarbeiten, Wasser oder andere Flissigkeiten diirfen sich nicht
im Produkt und anderen elektrischen Gerdten des Antriebssystems befinden. Der Betrieb des
Gerates in diesem Zustand ist verboten.

Warmequellen und offene Flammen missen in ausreichendem Abstand vom Produkt entfernt
werden. Ein Versto gegen diese Anforderung kann zu Schaden des Produktes, Fehlfunktionen
oder geféhrlichen Situationen fiihren.

Verwenden Sie das Produkt nicht, wenn eine Reparatur oder Einstellung erforderlich ist, da
Installations- und Betriebsfehler zu Verletzungen oder Schaden des Produktes fiihren kénnen.
Verwenden Sie fiir Wartung oder Reparatur die originellen Ersatzteile des Herstellers.
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PRODUKTBESCHREIBUNG

Steuergerdte der Serie CU-TR-B werden als Teil von vertikal bewegenden balancierten
(ausgeglichenen) Sektionaltoren fiir industrielle und kommerzielle Zwecke verwendet, die fiir
Kontrolle und Steuerung von Geraten des Torantriebssystems bestimmt sind. Direkte Anwendung
ist Steuerung der Antriebe der Serie TR.

CU-TR230-B: TR-3531-230, TR-5024-230, TR-3531-230E, TR-5020-230E, TR-5024-230E

CU-TR400-B: TR-5024-400, TR-10024-400, TR-13018-400, TR-5013-400E, TR-5020-400E,
TR-5024-400E, TR-10024-400E, TR-13018-400E, TR-13012-400E
Das Steuergerat kann fiir einen von drei Betriebsmodi (Steuermodi) eingestellt werden:
Manueller Modus (bei Lieferung ab Werk). Die Einstellungen sind auf manuellen Modus eingestellt
(P3-F1, Abschnitt 6.2). Die Torbewegung erfolgt nur, wenn die Person das Steuerelement (Tasten)
gedriickt halt.
Pulsbetrieb. Der manuelle Modus ist in den Einstellungen deaktiviert. Die Bewegung des Tores zum
Offnen oder SchlieBen bzw. Stoppen der Bewegung erfolgt durch kurzes Driicken der Bedientaste
(Impulssignal) durch eine Person.
Automatikbetrieb. In den Einstellungen ist der manuelle Modus deaktiviert und das automatische
SchlieBRen aktiviert (P4). Ein einziges Impulssteuersignal fihrt zu einem vollstandigen Zyklus der
Torbewegung:,Offnen - Zahlen der eingestellten Zeit bis zum automatischen SchlieBen - SchlieRen*.
Je nach dem gewabhlten Betriebsmodus und Einsatzbedingungen legt der Fachmann fest, mit
welchen Zusatzgeraten fur Steuerung (Schlusselschalter, Funkfernbedienung etc.) und Geréten
fur sichere Bedienung (Schaltleiste, Fotozellen, Lichtschranken, Sensoren) das Tor nachgeristet
soll sein.

LIEFERUMFANG
Der Lieferumfang ist in Abbildung 1 dargestellt.

Nach Erhalt des Produkts mussen Sie sicherstellen, dass das Set vollstandig ist und die
Komponenten des Sets keine sichtbaren Schaden haben. Wenn Nichtlibereinstimmungen
festgestellt werden, wenden Sie sich an den Lieferanten.

TECHNISCHE DATEN
Netzspannung 230V£10% ~ ‘ 400V +=10% 3N~
Netzfrequenz 50 Hz
Maximalleistung des Antriebs 1kw ‘ 1,5 kW
Hochstleistungsaufnahme im Wartungsmodus 2 Watt

(ohne Zusatzgeréte)

12 W von Gleitstrom / max 100mA

Stromversorgung der Zusatzgerate
9ung 9 24 W von Gleitstrom / max 250mA

Querschnitt der an Schraubverbinder

- max 2,5 mm?
angeschlossenen Dréhte i

Schutzgrad IP65 (fachgerechte Montage)
Betriebstemperaturbereich -20°C...+50°C
Masse (brutto) 2,7kg 2,8kg

91



ALUTECH

DOORSYSTEMS

[ ]

oo ,
I I
@ : 3 M 1:1
: O !
! !
I I

'i‘ii

235

z
10 11
% 150 AL G 5‘
A R —
e e €5D ) 5
Abbildung 1
1 Steuergerdtat (1 St.)
2 Kabelverschraubung : PG13,5 (4 St.), PG9 (2 St.), Gummi (4 St.)
3 Aufenbefestigung (4 St.)
4 selbstschneidende Schraube 5,5x13 (4 St.)
5 Diibel-Schraube 3,5x45 (4 St.)
6 | selbstschneidende Schraube 4,2x13 (12 St
7 Schlissel (1 St)
8 Schlaufe (2 St.)
9 | Montagelehre M1:1 (1 St.)
10 | Adapter (1 St)
11 | Montage- und Betriebsanleitung (1 St.)

Gesamt- und Montageabmessungen des Steuergeréts ist Abbildung 2, Abbildung 3. Abbildung
3 zeigt die Abmessungen fiir den Fall der Montage externer Befestigungselemente am Gehause
des Steuergeréts.

Lebensdauer ist 8 Jahre, jedoch nicht mehr als 100.000 Vollzyklen bei der Durchfiihrung von
Wartungs-, Montage- und Betriebsvorschriften.
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A ACHTUNG! Die Abmessungen in den Abbildungen der Anleitung sind in Millimetern angegeben.

11

@ ® n e — @,q
= “ =
2 8
~N
g
E
u el v u
y e e Q &e
P 200 N : 150 |
. 212 .
Abbildung 2
90°
s o
P~ V%)
@ ® -

o~ n | 0
_ < | 0
M| o N
i
\ J e
I PN
)
3 119 150
134 230
257 |
Abbildung 3

93



ALUTECH
2.3 STEUERELEMENTE

Auf der Gehduseabdeckung des Blocks befinden sich Tasten und ein Anzeigefenster (Abbildung 4),
die zur Steuerung des Tores und zur Einstellung des Blocks dienen.

|
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@ )| ® ALUTECH
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® ALUTEGH
© ALUTECH
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Abbildung 4
1 | Taste «OFFNEN» 5 | Anschlusskabel mit Stecker
2 | Taste «<STOP» 6 | Netz-Hauptschalter
3 | Taste «<SCHLIEBEN» 7 | Schlusselschalter
4 | Fenster-Display 8 | Zusatzliche Steuertaste
9 | Funksteuermodul
10 | Funktionalitdtsergdnzungsmodul

2.4 MEHRAUSSTATTUNG
Das Steuergerat kann optional mit zusatzlichen Geraten (separat erhéltlich) ausgestattet werden,
um die Anwendungsanweisungen zu erfiillen oder die Funktionalitat zu erweitern (Abbildung 4):
« Anschlusskabel mit dem Stecker TR-PCBL230 / TR-PCBL400 fiir den Netzanschluss.
« Hauptschalter CUDB.05-L zur Notabschaltung vom Netz oder wahrend der Arbeit.

- Bedientaste CUDB.02-L (z. B. fiir Offnen des Tores in die eingestellte Zwischenstellung /
Teil6ffnung).

« Schloss CUTR400.10-A fiir die Ausfiihrungssperre von Steuerbefehlen mit einem Schliissel.

« Funksteuerungsmodul der Serie CU-A02 fiir Steuerung von Toren mit Funkfernbedienungen. Es
wird im Inneren des Gehduses auf der Steuerplatte installiert.

« Ergdnzungsmodul CU-AO01 fiir zusétzliche Funktionalitét.

Regeln und Anforderungen fir die Anwendung, die Montage und den Betrieb sind in den
Anleitungen dieser Gerate festgelegt.
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VORBEREITUNG FUR DIE MONTAGE

Machen Sie sich mit dem Abschnitt 1 vertraut. Stellen Sie sicher, dass alle Regeln und Anforderungen
befolgt und eingehalten werden.

Legen Sie fest, welche Gerate (fur Sicherheit, Steuerung, Indikation, Anschlisse usw.), die nicht im
Produktset enthalten sind, zusatzlich erworben werden mussen.

Machen Sie sich mit den Anleitungen der Gerate des Antriebssystems (Elektroantrieb, Sicherheits-
einrichtungen, Steuerungen usw.) vertraut. Alle in den Anleitungen angegebenen Regeln und
Anforderungen mussen befolgt werden.

Bestimmen Sie die Stelle, in die jedes Gerdt des Antriebssystems installiert werden soll. Ein Beispiel
fiir ein typisches Automatisierungsschema fiir Industrie-Sektionaltore mit Schlupftiir - Abbildung 5.
Bestimmen Sie das Schaltungsschema, nach dem alle Gerate des Antriebssystems angeschlossen
werden.

Bestimmen Sie, welche Bestandteile (Elektrokabel, Kabelkanale, Steckverbinder, Anschlusskasten,
Befestigungselemente usw.), die nichtim Produktset enthalten ist, zusatzlich erworben werden muss.
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Abbildung 5
1 | Steuergerat 5 | Sicherheitskante (Optosensoren)
2 | Elektromechanischer Antrieb 6 Set fuir Anschluss an das Steuergerat von am

Torblatt montierten Sicherheitsgeraten

Schlupftiirsensor (beim
Einbau der Schlupftiir)

4 | Schalter der Seilschwéachung (Bruch)

7 | Fotozellen
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A Verwenden Sie fiir den elektrischen Anschluss der Gerdte des Antriebssystems runde, doppelt

isolierte mehradrige Kupferkabel. Die Parameter der verwendeten Elektrokabel (Abschnitt, Anzahl
der Dréhte, Lange usw.) missen dem Schaltungsschema, der Geréateleistung, dem Abstand der
Leitungslegung, der Weise der Leitungslegung und den duBeren Bedingungen entsprechen.

Verlegen Sie elektrische Kabel entsprechend den geltenden Vorschriften bis zu den Stellen, an
denen die Geréte des Antriebssystems installiert werden sollen. Die maximale Gesamtlange des
elektrischen Anschlusskabels betragt nicht mehr als 30 Meter.

Elektrische Kabel der Steuer- und Sicherheitsgerate missen getrennt von Kabeln verlegt werden,
die Netzspannung fiihren. Kabel miissen vor mechanischer Beschadigung und Kontakt mit rauen
und scharfen Oberflachen geschutzt werden; bei der Kabelverlegung sind Wellungen, Rohre und
Kabelverschraubungen zu verwenden.

Elektrische Kabel miissen von unten zum Gehduse des anzuschlieBenden Gerates geflihrt werden,
um die Dichtheit des Produktes zu gewahrleisten! Unbenutzte Kabeleinfiihrungen (Lécher)
missen mit Stopfen verschlossen werden.

Elektrische Kabel diirfen nicht mit heiBen Teilen des Antriebs (z. B. Motorgehause) in Beriihrung
kommen, um Schéaden der Isolierung zu vermeiden.

MONTAGE

Installieren Sie das Steuergerat auf eine vertikale Flache im Sichtbereich des Tors (neben dem Tor)
in einer Hohe von mindestens 1,5 m und in sicherem Abstand von den beweglichen Elementen des
Tors. Es wird empfohlen, das Steuergerat in Bezug auf das Tor auf der Antriebsseite zu montieren.
Der Einbauort des Steuergerites muss das Offnen des Deckels des Gerategehéuses gewéhrleisten.

Fuhren Sie vor der Montage des Blocks folgende Schritte aus:

Wahlen Sie aus, in welche Richtung sich die Gehduseabdeckung 6ffnen lasst, und installieren Sie sie
mit den Schrauben und dem Scharnierschlissel (Abbildung 6). Bohren Sie zunachst sorgféltig Locher
@4,5 mm an den dafiir vorgesehenen Stellen des Deckels und des Gehadusebodens. Die Abbildung
zeigt die Montage der Scharniere links (Deckel6ffnung nach links).
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Abbildung 6
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« Installieren Sie die erforderliche Anzahl an Kabelverschraubungen an der Unterseite des
Blockgehduses (PG13,5- und PG9-Verschraubungen im Lieferumfang enthalten). Bohren Sie
zundchst an den dafiir vorgesehenen Stellen des Blockgehauses (bei geschlossenem Deckel)
vorsichtig Locher entsprechend der GroBe der Kabelverschraubung oder schneiden Sie diese aus
(z. B. mit einem scharfen Schraubendreher an mehreren Stellen eines Lochs).

« Wenn zum Block beispielsweise ein Erganzungsmodul angeschlossen wird, verwenden Sie den
Adapter aus dem Blockset (Abbildung 7). Entfernen Sie zunachst den eingestellten Blinddeckel
am Gehduseboden und schrauben Sie dann den Adapter mit Hilfe der Schrauben mit einem
Schraubenschlissel fest.

Abbildung 7

Die Montage des Steuergerdtes kann auf zwei Weisen erfolgen:

VARIANTE 1 — Montage Uber die vier verdeckten Befestigungslocher des Blocks (Abbildung 2).
Um an die Locher zu gelangen, missen Sie die Abdeckung des Gerategehduses 6ffnen, indem
Sie die vier Schrauben I6sen. Verwenden Sie fiir Markieren der Locher auf der Oberflache die mit
dem Gerét gelieferte Schablone.

VARIANTE 2 — Montage mit vier AuBenbefestigungen (Abbildung 3). Befestigen Sie auf dem
Unterteil des Steuergerdtegehauses die Befestigungselemente aus dem Gerateset mit den
Schrauben im erforderlichen Winkel. AnschlieBend markieren Sie die Montagepunkte auf der
Montageflache und befestigen das Gerét.

Stellen Sie die Art der Befestigungsmittel (Diibel, selbstschneidende Schrauben usw.) je nach
Material und Dicke der Oberflache (Wand) ein, an die das Steuergerat montiert werden soll. Zur
Befestigung des Gerétes sind vier Diibel mit Schraube vorhanden. Sollten diese nicht passen,
besorgen Sie sich die benétigten Befestigungselemente selbst.
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ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

& ACHTUNG! Stellen Sie beim elektrischen Anschluss sicher, dass die Netzversorgung

ausgeschaltet ist (Sicherungsautomat der Netzleitung ausgeschaltet)!
Beachten Sie die elektrischen Sicherheitsvorschriften!

Wenn Sie den Antrieb an die Steuerung anschlief3en, lesen Sie zundchst den Abschnitt Gber
elektrische Anschlisse in der Antriebsanleitung. Bestimmen Sie die erforderliche Draht- und
Aderkennzeichnung des mit dem Antrieb gelieferten Kabels.

Bei der Verwendung, Montage und dem Anschluss zusatzlicher elektrischer Geréte (Zubehor)
sind die mitgelieferten Anleitungen dieser Gerate zu beachten. Ein falscher Anschluss kann das
Produkt beschadigen.

Nutzen Sie die von ALUTECH angebotenen Zusatzgerate mit den erforderlichen Eigenschaften.
ALUTECH tibernimmt keine Verantwortung fiir die Funktion des Antriebssystems beiVerwendung
von Zubehor anderer Hersteller.

Abbildung 8 zeigt die Steckanschlisse fir die elektrischen Anschliisse (Lieferansicht).

Um auf die Anschlisse zuzugreifen, missen Sie den Deckel des Geréts 6ffnen, indem Sie die vier
Schrauben I6sen.

CU-TR230-B CU-TR400-B
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XP1 Display- und Blocktastenplatte -
XP2 Antriebsschalter 52
XP3 Antriebsencoder

XP4 Steuergerate

XP5 Schliisselschalter 33
XP6 Sicherheitsgeréte, Torschalter, Stromversorgung 12V 54
XP7 Sicherheitsgerate, Stromversorgung 24V

xP8 @ Schutzerde

XP9 Netz

XP10 Meldelampe 31
XP11 Antriebselektromotor

XP12 Funksteuerungsmodul 6.2 (P2)
XP13 Ergénzungsmodul des Funktionals

XP14 AuBensteuerung

XP15 Sicherheitsgerat (entspricht dem Eingang PH1 Steckanschluss XP7) 5.5
XP16 Sicherheitsgerét (entspricht dem Eingang PH2 Steckanschluss XP7)

XP17 Kontrollposten (Offnen, Stoppen, SchlieBen)

Bezeichnungen:

L — Phase;
N — Nulleiter;

&) (PE) — Schutzerde;

NO — SchlieBkontakt;

NC — Offnungskontakt;

PNP / NPN — Transistor-Ausgangsgeratetypen;
TX — Transmitter vom Gerat;

RX — Receiver vom Gerédt

NETZANSCHLUSSE, ANSCHLUSSE DES ANTRIEBSELEKTROMOTORS,

DER MELDELAMPE

Beim Anschluss an das Stromnetz muss eine allpolige Trennvorrichtung (z. B. ein Leitungsschutz-
schalter, ein Kabel mit Stecker, ein Hauptschalter) vorhanden sein, die der Uberspannungskate-
gorie lll entspricht und entsprechend Vorschriften fiir Aufstellung und Betrieb von elektrischen
Anlagen installiert ist. Die Vorrichtung zum allpoligen Trennen vom Netz muss an einem leicht
zuganglichen Ort in bequemer und sicherer Hohe (1,5-1,9 Meter) angebracht werden.

Die Meldelampe (XP10) schaltet sich nur ein, wenn das Tor in Bewegung ist (Antrieb lauft).

Schutzvorrichtungen des Steurgerates:

CU-TR230-B CU-TR400-B
FU1 T1A 250V 5x20 FU1 T1A 250V 5x20
FU2 T10A 250V 5x20 FU2
FU3 T10A 600V 5x20
FU4
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XP10

:@ 230V~ / max 100W

A\

230V/50Hz

(2P+PE)

Anschluss des Netzes, des Antriebselektro-
motors der Serie TR (230 V ~) und der Melde-
lampe an das Steuergerat CU-TR230-B.

/A

400V/50Hz

(3P+N+PE)

®

Anschluss des Netzes, des Antriebselektromo-
tors der TR-Serie (400 V ~) und der Melde-
lampe an das Steuergerat CU-TR400-B

Abbildung 9

Abbildung 10

5.2 ANSCHLUSS VON SCHALTERN/ENCODER DES ANTRIEBES

P1-F1-01
XP2 JP1-F1-01]
Limit Open (NC)
OPL mm
Limit Close (NC) : L m D:‘D NO
NVZ
<50mm (NC) [ [/.‘\] NC
il |GND
AN B ™
n3n

Anschluss eines Antriebes der TR-
Serie mit mechanischen Schaltern:
Endlageschalter und ein Schalter von
Deaktivieren der Sicherheitsvorrichtung in
Bodennahe (SE-Eingangsstecker XP6)

P1-F1-02

[e]eTe]
lefofe]
=)

4 i

XP3

ENCODER
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Abbildung 11

Abbildung 12
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ANSCHLUSS VON STEUERGERATEN

Die Funktion der Steuereingdange des Anschlusses XP4 hiangt von den vorgenommenen

Einstellungen ab.
op Eingang,,AUF” (NO). Bei Auslésung wird Offnung P3-F1
durchgefiihrt (Werkseinstellung) P3-F2
a Eingang,ZU" (NO). Bei Auslosung wird SchlieBen P3-F1
durchgefiihrt (Werkseinstellung) P3-F2
s Eingang,STOP” (NC). Bei Auslésung wird die _
Bewegung gestoppt bzw. verboten (blockiert)
GND Allgemeiner Anschluss 13 -
Eingang ,IN SCHRITTEN” (NO). Bei Auslésung wird
SBS eine Schrittfolge fiir Offnung, Stoppen der Bewegung _
oder SchlieBen ausgefiihrt (Befehlsfolge ,Offnung -
Stoppen - SchlieBen - Stoppen - Offnung .. ")
PED Eingang, TEILWEISE OFFEN” (NO). Bei Auslésung fahrt P1-F5
das Tor in die eingestellte Zwischenstellung P3-F3

Um den allgemeinen Zugriff auf die Torsteuerung auszuschlieen, wird ein Schliisselschalter
(Abbildung 14) an den XP5-Anschluss (LOCK) angeschlossen, der auf dem Blockgehduse
installiert ist (Abbildung 4). Mit dem Schlissel wird der Schalter in die Position (NC) gebracht,
in der die Befehle der Steuergerate (Geratetasten, Steuerschalter, Funkfernbedienungen etc.)
gesperrt sind; oder in die Position (NO) tiberflihrt werden, in der die Steuerung freigegeben ist.

Q Qo n
XP4 & dwzzaa
O 0 n o
: 8.8
xf ]
~ ~~ _)/_
o|lo| o ol o NO
Z|l2| g gl 2
=z w o o =2
glgle =
S|31P| | §E
> 0
o XP5 [ ]
<l a o sl
gl e LocK
n
Abbildung 13 Abbildung 14
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5.4 ANSCHLUSS VON SICHERHEITSGERATEN

& ACHTUNG! Abhéngig von den Bedingungen und der Betriebsweise des Tores muss diese
entsprechend der Art der Sicherung (Mindestsicherheitsstufe nach EN 12453) korrekt angebracht
und das Sicherheitsgerat angeschlossen werden. Gegebenenfalls erforderliche Sicherheitsgerate
miissen mindestens der Kategorie 2 PL=c (EN 12978, EN 13849-1) entsprechen.

Typensicherheitsgerate:

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

- L] L] T T
Sensor (Kontakt) Kontaktsicher- Fotoelemente Lichtschranke Sicherheitskante
der Schlupftiir heitskante TypD (Lichtvorhang) der voreilenden
Typ C TypE Wirkung
TypE

ANSCHLUSSE EINSTELLUNGEN
BESCHREIBUNG ABBILDUNG (ABSCHNITT 6.3)

Stromausgang fiir Zusatzgerate. Versorgungsspannung 12V DC,
maximal 100 mA

GND

Allgemeiner Anschluss

SE

Eingang fiir Sicherheitsgerate mit optoelektronischem Signal
(Optosensoren der Sicherheitskante, Lichtschranke) oder 8,2 kOhm
(widerstandsfahige Sicherheitskante / Werkseinstellung). Die
Aktivierung des Gerates ist bei geschlossenem Tor aktiv. Die
Werkseinstellung bei Auslésung ist Stopp und volle Offnung

P5-F3
P5-F4
P5-F5
P5-F6

Eingang der Sicherheitsgerate mit dem Anschluss NC (Schalter der
Seilschwéachung, Schlupftiirsensor / Werkseinstellung) oder mit
dem Signal 8,2 kOhm (Schlupftirsensor). Bei Auslosung wird die
Bewegung gestoppt oder blockiert

15
(A B)

P5-F1

DT

Der Ausgang von Funktionsprobe des Gerétes (Selbsttest),
angeschlossen an Eingang D. Bei aktivierter Einstellung wird die
Uberpriifung vor dem Beginn der Bewegung durchgefiihrt. Bei
aktiviertem Ausgang betragt die Nennspannung 24V DC.

BESCHREIBUNG

Stromausgang fiir Zusatzgeréate. Versorgungsspannung 24 V

15
(@]

ABBILDUNG

P5-F2

EINSTELLUNGEN
(ABSCHNITT 6.3)

missen die Geréte vom gleichen Typ sein (P6-F1/ P6-F4).

*24 | (18v-32V) DC, maximal 250mA - -
GND Allgemeiner Anschluss - -
Eingang der Fotoelemente, Lichtschranke von Typen NC/PNP / P6-F1
PH1 NPN. Werkseinstellung - Typ ist nicht ausgewahlt (no). 17 P6-F2
Die Aktivierung des Gerates kann beim Schlieen 18 P6-F3
Werkseinstellung) oder Offnung des Tors aktiv sein. Die 19 P6-F4
PH2 Werkseinstellung bei Auslésung ist Stopp und vollstéandig 20 P6-F5
geoffnet. P6-F6
Der Ausgang von Funktionsprobe der Gerate (Selbsttest), die an
den Eingang PH1 und/oder PH2 angeschlossen sind. Bei aktivierter 21 P6-F7
PHT Einstellung erfolgt die Priifung vor dem Beginn der Bewegung. 22 P6-F8
ACHTUNG! Beim Anschluss mehrerer Geréte an den PHT-Ausgang 23 A
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P5-F1-01 P5-F1-02
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Schalter NC und

Schalter NC
Schlupftiirsensor 8,2 kOhm

(kein Selbsttest)

P5-F1-01
P5-F2-on

Schalter NC und Schlupftiirsensor

NC mit Selbsttest

Abbildung 15
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Sicherheitsgerat mit

Kabelfarben:

Widerstandsfahige
Sicherheitskante optoelektronischem Signal (OSE) ~ GN - griin
(8,2 kOhm) WH - weil
BN - braun
Abbildung 16
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Kabelgebundene Fotozellen

Fotozellentransmitter mit Batterien

Abbildung 17

Abbildung 18
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P6-F1-01
P6-F4-01

Zwei Paar kabelgebundene Fotozellen

Abbildung 19
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Abbildung 20
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Abbildung 21 Abbildung 22
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Abbildung 23
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5.5 STECKERVERBINDUNGEN RJ

An die Steckerverbindungen XP13-XP17 (RJ11 6P4C) werden Peripheriegerdte angeschlossen,
es ist ein schneller Anschluss von Steuer- und Sicherheitsgeraten moglich.

STECKER- EINSTELLUNGEN
VERBINDUNG USRS SBEIEDRNG (ABSCHNITT 6.3)

Funktionalitétserweiterungsmodul (zum Beispiel CU-
A01). Die maximale Anzahl an Steckmodulen betrdgt 10
Stiick. Es wird das MODBUS-Protokoll (Steuerung Master)
XP13 verwendet. 24 P9
ACHTUNG! Die Stromversorgung des Moduls erfolgt tiber
die Steuergerateplatte. Berticksichtigen Sie die maximale
Belastung fiir die Ausgangsversorgung +24 (XP7).

Anschluss der Anschlussgerate (Personal Computer,
Industrienetzwerk, Wi-Fi-Modul WM-Sm).

XP14 Es wird das Protokoll MODBUS (Steuerung Slave) 2 P8
verwendet.
Sicherheitsgerate entsprechend der Logik der Eingange P6-F1
XP15 PH1 und PH2 (XP7). P6-F2
XP15 - gemaf dem Eingang PH1, XP16 — gemall dem P6-F3
Eingang PH2.
ACHTUNG! Stromversorgung angeschlossener Geréte ist 2%
24V. Beriicksichtigen Sie die maximale Belastung fiir die P6-F4
XP16 Ausgangsversorgung +24 (XP7). P6-F5
ACHTUNG! Beim Anschluss von externen Geréten an die P6-F6
Eingdnge PH1 und PH2 des Anschlusses XP7 diirfen keine
anderen Vorrichtungen oder Briicken angeschlossen sein.
Steuerstand - Offnen (NO) / Stopp (NC) / SchlieBen (NO).
XP17 ACHTUNG! Wenn der Steuerstand nicht angeschlossen 57 o

ist, muss ein Konnektor mit dem Verbindungssteg
installiert werden.

& Regeln und Anforderungen an die Anwendung, den Anschluss, die Einstellung und den Betrieb
der Geréte sind in separaten Anleitungen und Gerateanleitungen aufgefiihrt.
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Abbildung 24
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.
RESET LED
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Verbindung mit einem Personal Computer WLAN-Modul
(externes Netzwerk)

Abbildung 25

Abbildung 26 Abbildung 27
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EINSTELLUNGEN

EINSTELLALGORITHMUS

Die Einstellung erfolgt mit den Blocktasten, die Abstimmanzeige wird auf dem Display angezeigt
(Abbildung 4). Einstellreihenfolge:

Eingang in . Auswahl der Wertauswahl Ausgang aus
- Mentiauswahl ) )
Einstellungs- > (PO ... P9) > Einstellung > oder - | Einstellungen
menl (FO...F9) Einstellprozedur und Menl

Eingang in Einstellungsmenii

Offnen Sie den Geh3usedeckel des Gerites,
indem Sie die Schrauben I6sen. Halten

Sie die Taste auf der Elektronikplatine des
Geréts gedriickt, bis Indikation P1 erscheint
(~3 Sekunden):

Meniiauswahl (PO ...P9) \ Einstellungen (FO ... F9) \ Werte

Die Auswahl erfolgt durch Driicken der Taste o odero die Bestatigung erfolgt durch Driicken
derTaste @. Nach der Bestitigung wird der ausgewahlte Wert zu einem Punkt, was bedeutet,
dass der Einstellwert gedandert wurde. Das Beispiel beschreibt die Wahl der Pausenzeit bis zum
automatischen SchlieBen von 99 Sekunden:

gg9Fe
g\ E> % E> g E> g\ g >
Ausgang aus Einstellungen und Menii:

Ausgang von Einstellung und Meni in den Wartestatus kann auf zwei Arten erfolgen. Oder durch
mehrmaliges Driicken der Tasten auf der Elektronikplatine des Gerats oder mit Hilfe der Tasten auf
dem Deckel des Gerats, wenn,bc” angezeigt wird:

2x/3x [: - %
> P P3be =) S 5%9

Wird im Einstellmodus (Inaktivitat) 10 Minuten lang keine Taste gedrtickt, wird das Einstellungsmeni
automatisch verlassen.

EINSTELLUNG DER ENDLAGEN DES TORES

ACHTUNG! Am Anfang der Einstellung der Endlagen muss sich das Tor in (O
einer Zwischenstellung befinden (z. B. 1 Meter Gber dem Boden). Um das
Torblatt manuell zu bewegen, nutzen Sie die Kette der Nothandbetdtigung
des Antriebs. i @)

Wahrend der Einstellungen wird die Torbewegung iiber die Tasten @) und @ m manuellen
Modus (Driicken und Halten der Taste) gesteuert.
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ANTRIEB MIT MECHANISCHEN SCHALTERN

Machen Sie sich mit den Informationen in der Antriebsanleitung bezuiglich der Einstellung der
Endlageschalter vertraut.

Uberpriifen Sie in der Einstellung P1-F1 die Werteinstellung 01 (Werkseinstellung).

Eingang in Einstellung P1-F2 (Abschnitt 6.1.)

Uberpriifung der Offnungsrichtung &( © &\\ m
Halten Sie die Taste @) einige Sekunden lang [-] ® O % (O RIS “
gedriickt, um die Bewegungsrichtung des o %

Tors anzuzeigen. Das Tor muss sich 6ffnen! %/

Wenn sich das Tor schlief3t, driicken Sie beide Tasten gleichzeitig o o und halten Sie sie gedriickt,
bis die Richtungswechselanzeige erscheint (~3 Sekunden).

Auf die Endlage AUF stellen %
Halten Sie die Taste gedriickt o bis sich das

Tor in die Endlage,,Offnen” bewegt. Mit der

Taste @) konnen Sie die Position korrigieren.

Passen Sie die Position der Nockenschalter fiir die Offnungsendlage im Antrieb an.
Auf die Endlage ZU stellen

Halten Sie die Taste gedriickt @), bis sich das

Tor in die Endlage, SchlieBen” bewegt. Mit der %
Taste @) konnen Sie die Position korrigieren.

2

Passen Sie die Position der Nockenschalter fiir die SchlieBen-Endlage im Antrieb an.
mebhrere vollstandige Offnungs- und
Wenn die Position des Tores gedndert werden muss, passen Sie die Position der Nockenschalter des

Uberpriifung der eingestellten Endlagen & ® o
Fiihren Sie mit den Tasten @) und @ ® o ,@, % D>
SchlieBzyklen durch. Stellen Sie sicher, dass E %/

das Tor in den erforderlichen Endlagen stoppt.

Antriebs an.

Bestatigen Sie den Abschluss der Einstellung durch Driicken der Taste ®.

Ausgang aus Einstellung und Menii (Abschnitt 6.1.)

Um die Dauerlaufzeit des Antriebs zu begrenzen, stellen Sie die Laufzeit ein. Automatische
Einstellung (Abschnitt 6.5) oder Zeitauswahl in Einstellung P1-F7 (Abschnitt 6.3).
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6.2.2 ANTRIEB MIT ENCODER

VA

Uberpriifen Sie in der die Einstellung P1-F1 die Werteinstellung 02. Das wird automatisch
eingestellt, wenn ein Antrieb mit einem Encoder angeschlossen wird.

Eingang in Einstellung P1-F2 (Abschnitt 6.1.)
Uberpriifung der Offnungsrichtung

3
Halten Sie die Taste @) einige é% o é%sb ",
Sekunden lang gedriickt, um die

Bewegungsrichtung des Tors anzuzeigen. o / %

Das Tor muss sich 6ffnen!

Wenn sich das Tor schlief3t, driicken Sie beide Tasten gleichzeitig o o und halten Sie sie
gedriickt, bis die Richtungswechselanzeige erscheint (~3 Sekunden).

Auf die Endlage AUF stellen

Halten Sie die Taste gedriickt @), bis sich % > % 0 S Lo

e

das Tor in die Endlage ,Offnen” bewegt.
Mit der Taste o koénnen Sie die Position
korrigieren.

Bestatigen Sie die eingestellte Position durch Driicken derTastee.

Auf die Endlage ZU stellen o ~ o
Halten Sie die Taste gedriickt o bis sich @ ﬁ> % % E> E
g87°

das Tor in die Endlage ,Schlielen” bewegt. %

Mit der Taste @) kdnnen Sie die Position <

korrigieren.

Bestatigen Sie die eingestellte Position durch Driicken der Taste ®.

Ausgang aus Einstellung und Menii (Abschnitt 6.1.)

Fiihren Sie mit den Tasten o o mehrere vollstandige Offnungs- und SchlieBzyklen durch.
Stellen Sie sicher, dass auf dem Display des Gerétes die Indikation der Bewegungsrichtung
und die Indikation der Endlagen des Tores korrekt sind. Stellen Sie sicher, dass das Tor in den
erforderlichen Endlagen stoppt.

Wenn eine Feinkorrektur der Positionen erforderlich ist, verwenden Sie die Einstellung P1-F3
(Abschnitt 6.3) fiir die Endlage Offnen und die Einstellung P1-F4 fiir die Endlage SchlieBen.

[F

S
v
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6.3 EINSTELLUNG DER BETRIEBSPARAMETER

Antljlebsm.odell o 01 - mit mechanischen Schaltern
F1 Antriebe mit Encoder haben ein E in der . 01.
) 02 - mit Encoder
Typenbezeichnung
F2 Einstellung der Endlage (Abschnitt 6.2) nicht
9 9 ’ eingestellt
-F...0...F
F3* Feineinstellung der Offnungsendlage (LO) Werte mit einem,~"-Zeichen 0.
korrigieren die Torposition relativ
P1 zum Wert 0 (eingestellte Position)
% _ R in SchlieBrichtung, der Rest in
F4 Feineinstellung der Schlie-Endlage (LC) Sffungsrichtung 0.
. - . . nicht
F5 Einstellung der Teil6ffnungsposition (Abschnitt 6.4) eingestellt
. . . . nicht
F6 ** Einstellung der Betriebszeit (Abschnitt 6.5) :
eingestellt
10,11,12...70:
F7 Betriebszeit 10 - 10 Sekunden, 70.
70 - 70 Sekunden
Ei llung der Funl ung
P2 Es ist bei dem angeschlossen Funksteuermodul (Steckverbinder XP12) verfiigbar. Lesen Sie die Anleitung des
Funksteuermoduls der Serie CU-A02
F1 Betriebsmodus (Steuerung) 01 - manueller Modus
Um das Tor im manuellen Modus in die Endlage zu | 02 - Manueller Modus beim
fahren, driicken und halten Sie die entsprechende | Schlieen, Impulsmodus beim
Steuertaste: OOdero. Wird die Taste Offnen o1.
losgelassen, stoppt die Torbewegung. 03 - Impulsmodus (P1-F1-01)
Im manuellen Modus sind die Eingénge SBS, PED, | 04 - Impulsmodl:Js mit
SE, PH1 und PH2 nicht aktiv. Steuerbefehle von automatischem Ubergang 02.
Geréten, die an die Steckverbinder XP12, XP13 in den manuellen Modus bei (P1-F1-02)
und XP14 angeschlossen sind, werden nicht Betatigung oder Ausfall von
ausgefiihrt. Sicherheitseinrichtungen
(Eingdnge SE, PH1, PH2)
P3 Im manuellen Modus muss das Steuergerat ohne Selbsthaltung nach dem Driicken verwendet werden! Im

manuellen Modus muss sich das Steuergerdt an einem sicheren Ort befinden, von dem aus eine direkte,
vollstandige und standige Sicht auf die Bewegung des Tores gewdhrleistet ist (Typ A, EN 12453). Befindet
sich das Tor in einem 6ffentlichen Bereich, muss die Bedienung des Tores durch Unbefugte beispielsweise
durch den Einbau eines Schlisselschalters (Typ B, EN 12453) ausgeschlossen sein und die Bedienung des
Tores muss unter Aufsicht erfolgen.

ACHTUNG! Wenn der manuelle Modus deaktiviert ist, ist die obligatorische Verwendung von Sicherheits-
vorrichtungen (Abschnitt 5.4) erforderlich: entweder eine Sicherheitsleiste und Fotozellen (Typ C und D, EN
12453) oder ein Fotolineal (Typ E, EN 12453), oder dhnliches.

Wenn der Betriebsmodus P3-F1-04 aktiviert ist, aber die Sicherheitseinrichtung (Anschlusseingange SE,
PH1, PH2) ausgeldst hat oder defekt ist, erfolgt automatisch der Ubergang in den manuellen Modus. Um
das Tor bis zur Endlage zu schlieBen, driicken und halten Sie die Taste o Das SchlieBen erfolgt nach
einer Vorlaufverzogerung von 3 Sekunden mit einer dem Verbindungseingang entsprechenden Anzeige
(Abschnitt 7). Bei der Steuerung sind alle Regeln der Nutzung von dem manuellen Modus zu beachten, bei
einer Fehlfunktion des Sicherheitsgerates wenden Sie sich bitte an den Service.

* Einstellung ist bei P1-F1-02 (fir Antrieb mit Encoder) verfligbar
** Einstellung ist bei P1-F1-01 (fur Antrieb mit Schaltern) verfuigbar
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F2 Eingédnge OP und CL (XP4). 01 - OP: Offnen
Der Steuerbefehl kann nur,Offnen” oder CL: SchlieBen
»SchlieBen” sein oder eine Folge von Befehlen 02 - OP: Offnen - Stoppen
sein:,Offnen - Stoppen - Offnen - .. oder CL: SchlieBen - Stoppen
,SchlieBen - Stoppen - SchlieBen - .. " 03 - OP: Offnen - Stoppen o1
CL: SchlieBen '
04 - OP: Offnen
CL: Schlieen - Stoppen
05 - OP: Offnen
CL: SchlieBen immer
Wenn P3-F2-05 ausgewahlt ist, wird bei standiger Betatigung (NC) des CL-Eingangs nur der Befehl zum
Schlieen des Tors ausgefiihrt, die Ausfihrung anderer Steuerbefehle wird gesperrt (blockiert). Wird der
SchlieBvorgang durch ein Sicherheitsgerat unterbrochen, wird der SchlieBbefehl alle 15 Sekunden erneuert.
P3 F3 Eingang PED (XP4). 01 - Offnen teilweise
Es kann nur ein Befehl zum teilweisen Offnen des 02 - Offnen teilweise — SchlieBen
Tores (Abschnitt 6.4) oder zum teilweisen Offnen 03 - Offnen teilweise immer 01.
und nachfolgenden Schlie3en aus dieser Position
gegeben werden.
Wenn P3-F3-03 ausgewahlt ist, wird bei standig aktiviertem PED-Eingang (NC) nur der Befehl auf die Bewe-
gung der eingestellten Torzwischenstellung ausgefiihrt, die Ausfiihrung anderer Steuerbefehle wird gesperrt
(blockiert). Wenn die Bewegung durch die Sicherheitsvorrichtung unterbrochen wird, wird die Bewegung in
die Zwischenstellung sofort nach der Wiederherstellung (Nichtbetatigung) der Sicherheitsvorrichtung aus
jeder Position des Tores wieder aufgenommen. Berticksichtigen Sie je nach Antriebstyp (P1-F1), ab welcher
Torposition der Steuerbefehl zur Teil6ffnung ausgefiihrt werden kann (Abschnitt 6.4).
F4 Betrieb der beidseitigen Ampelregelung
Wird verwendet, wenn das Erganzungsmodul CU-A01 (XP13) angeschlossen ist. no.
Machen Sie sich mit der Modulanleitung vertraut
F1 Zeit bis zum automatischen Schlie8en no - ausgeschaltet
F2 Zeit bis zum automatischen SchlieBen, 01,02,03....99:
nachdem der Eingang PH1 ausgelost wurde 01-1Sekunde
99 - 99 Sekunden
F3 Zeit bis zum automatischen Schlieen nachdem
der Eingang PH2 ausgeldst wurde
ps | F4 Zeit bis zum automatischen Schlieen aus der
Teiléffnungsposition no.
F5 Zeit bis zum automatischen Schlie8en aus
der Teil6ffnungsposition nach Auslosen des
Eingangs PH1
F6 Zeit bis zum automatischen Schlielen aus
der Teil6ffnungsposition nach Auslosen des
Eingangs PH2
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& In der vollstandig gedffneten Position wird beim Herunterzahlen der Pausenzeit bis zum automatischen
SchlieBen durch einen Offnungsbefehl (Taste o, Eingang OP) die Pausenzeit zurlickgesetzt und die Zah-
lung beginnt von Anfang an. Ein SchlieBbefehl (Taste °/ Eingang CL) oder Betatigung des SBS-Eingangs
fuihrt zum sofortigen Schlieen.

Wenn die Taste @ die Eingénge S und D aktiviert sind, wird die automatische Schliezeit zuriickgesetzt
und beginnt erneut, wenn die Taste losgelassen wird (der Eingang wird wiederhergestellt).
Wenn die Eingénge SE, PH1 oder PH2 ausgeldst werden, wird die automatische Schlief3zeit
zurlickgesetzt und beginnt erneut, wenn der Eingang wiederhergestellt ist (z. B. wenn der Strahl zwischen
dem Transmitter und dem Fotozellenreceiver wiederhergestellt ist).
Nach dem Aus- und Einschalten der Spannungsversorgung wird die Pausenzeit bis zum automatischen
SchlieBen erst dann gezahlt, wenn ein Steuerbefehl gegeben oder der Eingang PH1 oder PH2 aktiviert wird.
F7 Startverzogerungszeit no - ausgeschaltet
P4 01,02,03...10: no.
01 -1 Sekunde
10-10 Sekunden
F8 Betriebszeit der Beleuchtung no - ausgeschaltet
01,02,03...99:
03.
01 -1 Sekunde
99 - 99 Sekunden
F9 Betriebszeit der Ampel no - ausgeschaltet
01,02,03...99:
01 -1 Sekunde 60.
99 - 99 Sekunden

& Verwenden Sie die Einstellungen P4-F7, P4-F8, P4-F9, wenn das Erganzungsmodul CU-A01 (XP13)
angeschlossen ist. Machen Sie sich mit der Modulanleitung vertraut.

F1 Eingang D (XP6) / Schlupftiir-Sensor 01-NC o1

02-38,2kOhm '

F2 Selbsttest des Schlupftiir-Sensors (Ausgang DT) | no - ausgeschaltet no

P5 on - eingeschaltet ’
F3 Eingang SE (XP6) / Sicherheitskante 01 - 8,2kOhm (widerstandsfahig) 01

02 - OSE (optoelektronisch) :

F4 Nichtausfiihrung des Eingangs SE in der Néhe no - ausgeschaltet no.

des Bodens on - eingeschaltet ’
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Bei der Montage von der optischen Sicherheitskante der voreilenden Wirkung an das Sektionaltor mit
integrierter Schlupftur mit der flachen Schwelle muss die Einstellung P5-F4 verwendet werden. Die
Verwendung wird auch dann empfohlen, wenn am Ende der SchlieBung des Tors in der Nahe des Bodens die
Sicherheitskante (optisch oder widerstandsfahig) ein Hindernis beeintrachtigt wird.

Fiir den Antrieb mit Schaltern (P1-F1-01) wird der Ausgang 5L des Steckverbinders XP2 (Abbildung 11)
verwendet, an den ein freier Schalter des Antriebs angeschlossen wird und dessen Betrieb an der Stelle
konfiguriert wird, an der der Eingang SE getrennt wird.

Fiir den Antrieb mit dem Encoder (P1-F1-02) wird der Betrieb des SE-Eingangs am Ende des SchlieBvorgangs
deaktiviert, wenn der Abstand vom Boden zur Unterkante des Torblatts weniger als 50 mm betrégt. Wenn eine
Positionskorrektur erforderlich ist, verwenden Sie die Einstellung P5-F5 zur Feinkorrektur der Position.
ACHTUNG! Nach der Einstellung muss der Betrieb der an den SE-Eingang angeschlossenen Sicherheitsgeréate
den Anforderungen der geltenden Normen entsprechen. Wenn die Voraussetzungen nicht erfiillt sind, darf die
Einstellung nicht verwendet werden.

Uberpriifen Sie nach der Aktivierung der Einstellung die Funktion der an den SE-Eingang angeschlossenen

ps | Sicherheitsvorrichtung. Fiihren Sie mehrere vollstandige Zyklen der Torbewegung durch und stellen Sie sicher,
dass am Ende des SchlieBvorgangs keine Fehlalarme der Sicherheitsvorrichtung auftreten. Platzieren Sie dann
ein 50 mm hohes Hindernis auf dem Boden (z. B. einen Holzklotz) und stellen Sie sicher, dass das Hindernis beim
Schliefen erkannt wird (das Torblatt stoppt und 6ffnet). Die Priifung erfolgt in der Mitte und an den Randern des
Torblattes.
Feineinstellung der Position von -F...0...F
Eingangsausschaltung SE Werte mit einem,,—“-Zeichen
5 Die Einstellung ist bei P1-F1-02 (fiir den Antrieb korrigieren die Torposition relativ o.
mit dem Encoder) verfligbar. zum Wert 0 (eingestellte Position)
Wird ausgefiihrt, wenn die Einstellung P5-F4 in SchlieBrichtung, der Rest in
aktiviert ist Offnungsrichtung
" i ) . 01 - Offnen bis zur Endlage
F6 col:fsn;:g:‘e; (SREeversmren) nach Aktivierung 02- (?ffnen 1 Sekunde o1.
03 - Offnen 3 Sekunden
no - ausgeschaltet
01-NC
. 02 - PNP NC
F1 Eingang PH1 03-PNPNO no.
04 - NPNNC
05 - NPNNO
01 - SchlieBen/Stoppen und
vollstandiges Offnen
02 - SchlieBen/Stoppen und
2 Eingangsbetriebsrichtung PH1 und Offnen 3 Sekunden o1,
P6 Torbewegungslogik nach der Auslésung 03 - SchlieBen/Stoppen
04 - Offnen / Stoppen und
SchlieBen 3 Sekunden
05 - Offnen / Stoppen
Nichtausfiihrung des Eingangs PH1im Abstand | no - ausgeschaltet
F3 R X no.
zum Boden on - eingeschaltet (Abschnitt 6.6)
no - ausgeschaltet
01-NC
. 02 -PNP NC
F4 Eingang PH2 03-PNPNO no.
04 - NPNNC
05 - NPNNO
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Eingangsbetriebsrichtung PH2 und 01 - SchlieBen/Stoppen und
Torbewegungslogik nach der Ausléosung vollstindiges Offnen
02 - SchlieBen/Stoppen und
Fs Offnen 3 Sekunden o1
03 - SchlieBen/Stoppen :
04 - Offnen / Stoppen und
SchlieBen 3 Sekunden
05 - Offnen / Stoppen
F6 Nichtausfithrung des Eingangs PH2 im Abstand | no - ausgeschaltet o
zum Boden on - eingeschaltet (Abschnitt 6.6) :
Selbsttest der Fotozellen /Lichtschranke no - ausgeschaltet
P6 (Ausgang PHT) 01 - fiir den Eingang PH1
F7 02 - fiir den Eingang PH2 no.
03 - fiir die Eingdnge PH1 und
PH2
Selbsttesttyp (Ausgang PHT) 01 - direkter (wéhrend
Er unterscheidet sich je nach Ausfiihrung des des Tests dffnet sich der
Transmitters des Sicherheitsgerites, es gibt einen | Ausgang PHT kurzzeitig - die
speziellen Kontakt TEST (Abbildung 22, 23) oderes | Transmitterleistung wird
F8 gibt keinen (Abbildung 21). ausgeschaltet) o1.
02 - riicklaufiger (wahrend des
Tests schaltet der PHT-Ausgang
kurzzeitig ein - TEST und GND
sind geschlossen)
F1 Protokolleinstellung MODBUS (Steckverbinder XP14) 08.
2 ACHTUNG! Einstellungen P8 werden bei der Organisation eines industriellen Netzwerks 1
verwendet. Bei ALUTECH-Geraten werden die Werkseinstellungen P8 verwendet. :
P8
F3 01.
F4 01.
FO Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen P8
P9 Einstellung des Betriebs des Funktionalitdtserganzungsmoduls (z. B. CU-A01).
Lesen Sie die Modulanleitung, das Modul wird an den Steckverbinder XP13 angeschlossen.
FO Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen (Abschnitt 6.7)
PO
F1 Zykluszahler (Abschnitt 6.8)
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EINSTELLUNG DER ZWISCHENSTELLUNG (TEILOFFNUNG)

6.4.1 ANTRIEB MIT MECHANISCHEN SCHALTERN

4

Wenn die Betriebszeit auf P1-F6 eingestellt ist (Abschnitt 6.5), wird der Teil6ffnungsbefehl aus
der Endlage SchlieBen und Offnen ausgefiihrt. Wenn nicht konfiguriert, dann nur ab der Endlage
SchliefRen.

Eingang in Einstellung P1-F5 (Abschnitt 6.1.)

Halten Sie die Taste @) oder @) gedriickt,
Q-

um das Torblatt in die gewiinschte

@
2 nla S
Zwischenposition zu bringen. Bestatigen Q E> [> % E>
Sie die Torposition durch Driicken der Q ~ o

Taste e
Halten Sie die Taste o gedruickt, bis das

@
Tor vollsténdig schlief3t. Bestatigen Sie é D% E> § E>

den Abschluss der Einstellung durch
Driicken der Taste @

ACHTUNG! Wird die Taste o beim SchlieBen des Tores losgelassen, erscheint die Anzeige,,LP” und
die Einstellung muss von vorne erfolgen.

Ausgang aus Einstellung und Menii (Abschnitt 6.1.)

6.4.2 ANTRIEB MIT ENCODER
& Die Einstellung der Teil6ffnungsposition erfolgt nach der Einstellung der Torendlagen

6.5

(Abschnitt 6.2.2). Der Teil6ffnungsbefehl wird von jeder Torposition aus ausgefhrt.

Eingang in Einstellung P1-F5 (Abschnitt 6.1.)
Halten Sie die Taste @) oder @

@
gedriickt, um das Torblatt in die § E> ﬁ E> § E>

gewlinschte Zwischenposition zu
bringen. Bestatigen Sie die Torposition
durch Driicken der Taste e

Ausgang aus Einstellung und Meni (Abschnitt 6.1.)

EINSTELLUNG DER BETRIEBSZEIT
Die Einstellung wird bei der Montage des Antriebes mit mechanischen Endlagenschaltern am
Tor verwendet.

Eingang in Einstellung P1-F6 (Abschnitt 6.1.)

Die Einstellung erfolgt aus der vollstandig o
geschlossenen Position. g :> E

Beim Eingang in die Einstellung soll eine =]
Anzeige </~ T sein. / %

Wenn die Anzeige « L -/ ist, schlieBen Sie [©)
dann das Tor mit der Taste @).
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Um die Uhrzeit einzustellen, halten Sie die Taste o gedriickt, bis sich das Tor vollstandig 6ffnet.
Beim Offnen zihlt das Display die Zeit herunter (z. B. bis zu 24 Sekunden). Bestitigen Sie die
eingestellte Zeit durch Driicken der Taste ®.

NOX

gﬁ.ﬂ = &D@
o )

ACHTUNG! Wird beim Offnen des Tores die Taste o losgelassen, erscheint die Anzeige , I= =/ “
und muss man die Einstellung von Anfang an machen.

Ausgang aus Einstellung und Menii (Abschnitt 6.1.)

Um ausreichend Zeit fiir den Dauerbetrieb zwischen den Torendlagen zu gewahrleisten, werden
bei der Einstellung P1-F6 automatisch 10 Sekunden zugegeben. Die vom Gerat akzeptierte Be-
triebszeit wird automatisch in der Einstellung P1-F7 eingestellt. Bei Bedarf kann in der Einstellung
P1-F7 ein anderer Zeitwert ausgewahlt (korrigiert) werden.

EINSTELLUNG VON NICHTAUSFUHRUNG DES EINGANGS PH IN EINEM
ABSTAND VOM BODEN

Die Einstellung ist bei der Montage an das Tor einen Antrieb mit Encoder moglich (P1-F1-02).
Es wird empfohlen, die Einstellung zu verwenden, wenn am Ende der TorschlieBung die Fotozellen
beispielsweise durch Elemente der Torkonstruktion gestort werden (Strahliberquerung); oder es

kommen Fotozellen zum Einsatz, die in den Filhrungen eingebaut und vom Torblatt durchquert
werden.

Eingang in Einstellung P6-F3 (fiir den Eingang PH1) oder P6-F6 (fiir den Eingang PH2) (Abschnitt 6.1.)

Wabhlen Sie,,on” um mit der Einsteéung zZu

beginnen. Driicken Sie die Taste &) um die

Starteinstellung zu bestatigen. % o E
Wenn der Wert,on” mit einem Punkt (on.) @ :> % :>

ist, bedeutet das, dass die Einstellung bereits o o

zuvor durchgefiihrt wurde. Bei Bedarf

wiederholen Sie.

Halten Sie die Taste o oder o, um das Torblatt in die gewtinschte Position zu bringen.
Bestatigen Sie die Torposition durch Driicken der Taste @

L€ = Q| [F
' A=A S

S
C
Ausgang aus Einstellung und Menti (Abschnitt 6.1.)

Nach der Einstellung muss der Betrieb der an den Eingang PH1 oder PH2 angeschlossenen
Sicherheitsgerdte den Anforderungen der geltenden Normen entsprechen. Wenn die
Voraussetzungen nicht erfillt sind, darf die Einstellung nicht verwendet werden.
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ACHTUNG! Uberpriifen Sie nach der Einstellung den Betrieb das an den Eingang PH1 und/oder
PH2 angeschlossene Sicherheitsgerat. Fiihren Sie mehrere vollstandige Zyklen der Torbewegung
durch und priifen Sie, dass am Ende des SchlieBvorgangs keine Falschauslésungen des Sicher-
heitsgerates auftreten.

Uberpriifen Sie Folgendes mit Hilfe eines Hindernisses, beispielsweise eines 700 x 300 x 200 mm
grof3en Holzblocks (besondere Anforderungen an ein Teststilick sind in EN12453 festgelegt):

A - Bei gedffnetem Tor muss ein 300 mm hohes Hindernis erkannt werden. Befindet sich innerhalb
derToroffnung oder in der Nahe der Seite, an der das Sicherheitsgerat angebracht ist, ein Hindernis
auf dem Boden, darf das Tor nicht schlieBen; Das Eindringen eines Hindernisses wéahrend des
SchlieBens fiihrt zu einem Stopp und einer vollstandigen Offnung (wahrend der Erkennung
darf es keinen Kontakt zwischen dem Torblatt und dem Hindernis geben). Die Priifung erfolgt
in der Mitte und an den Randern des Torblattes, beim SchlieBen an der unglinstigsten Stelle des
Turblattes (in der Nahe eines Hindernisses).

B - Befindet sich das Torblatt im Bereich der direkten Aktivierung der Lichtschranken oder
darunter, wird das Hindernis nicht erkannt (das Tor schlief3t, es darf kein Kontakt zwischen Torblatt
und Hindernis bestehen).

<150 m\f' ******* W% >hI | | A ﬁ ] shi |

ZURUCKSETZEN AUF DIE WERKSEINSTELLUNGEN

Durch das Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen werden die Einstellungen wiederhergestellt,
die bei Auslieferung des Steuergerats standardmaBig eingestellt waren (Abschnitt 6.3).

Die Daten des Zykluszahlers (Abschnitt 6.8) werden gespeichert. Die Einstellungswerte von P2,
P8, P9 werden gespeichert (dieses Menii hat seine eigene Einstellung fuir Zuriicksetzen/L6schen
auf die Werkseinstellungen F0).

Eingang in Einstellung PO-FO (Abschnitt 6.1.)
Nachdem die Anzeige,dL" erscheint, driicken Sie die Taste e -
dlL

und halten Sie sie gedriickt (ca. 5 Sekunden), bis ein Punkt auf 5s :>
dem Display erscheint, was bedeutet, dass alle Einstellungen %

zurlickgesetzt werden o

Ausgang aus Einstellung und Menii (Abschnitt 6.1.)
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DATEN DES ZYKLUSZAHLERS

Die Anzahl der abgeschlossenen Zyklen wird in der Einstellung beim Wechsel der Anzeige
sechsstellig angezeigt (maximal 999.999 Zyklen).

Das Beispiel zeigt den Wert des Zahlers 123 456 Zyklen ,{ E 3 q 5 E

Eingang in Einstellung PO-F1 (Abschnitt 6.1.)

Auf dem Display werden zwei Zahlen mit zwei
Punkten angezeigt (z. B.,1.2."). é% [> 6% [> @
Dies sind die ersten beiden Ziffern des Zahlers. Um die o o

nachsten beiden Ziffern des Zahlers (dritte und vierte)

anzuzeigen, driicken Sie die Taste o

Das Display zeigt die ndchsten beiden Ziffern mit einem Punkt in der Mitte an (z. B.,3, 4").

Um die letzten beiden Ziffern des Zahlers (flinfte und sechste) anzuzeigen, driicken Sie die Taste o
Das Display zeigt die letzten beiden Ziffern mit einem Punkt am Ende an (z.B.,5 6.”).

Mit der Taste o odero konnen Sie die Zahlerstdnde erneut anzeigen..

Ausgang aus Einstellung und Menii (Abschnitt 6.1.)

119



ALUTECH

DOORSYSTEMS

7. ANZEIGE

Anzeige von Zustand, Steuerbefehlen und Betatigung von Eingangen:

Zustand von Standby-Betrieb (es blinkt ein Punkt)

o

Lt Offnen
/_- ,’_ SchlieBen
,I_ /_-/ Endlage des Offnens
,’_ ,’_- Endlage des Schlieens
- - Zwischenposition nach dem Stoppbefehl
" /—' Teil6ffnungsposition (Abschnitt 6.4)
| L Zwischenposition nach dem Bewegenbefehl in die Zwischenposition des an den Steckverbinder XP14
LC angeschlossenen Gerétes (z. B. WLAN-Modul WM-Sm) (Abschnitt 5.5)
C ,I_-I' Offnenbefehl
L schlieBenbefehl
C I_-, Befehl zum Stoppen der Bewegung
C Il:' Teiloffnungsbefehl
,’-,' Zeitzahlung bis zum automatischen Schlieen (Einstellungen P4-F1, P4-F4)
o0 Zeitzahlung bis zum automatischen Schlieen nach der Eingangsauslosung PH1 (Einstellungen P4-F2,
i P4-F3) oder des Eingangs PH2 (Einstellungen P4-F5, P4-F6)
/_ Steuerbefehle sind blockiert, Eingang in Einstellungen (Steckverbinder XP5)
_ Das Gerat im STOP-Kreis hat ausgel6st (Eingang S, Steckverbinder XP3, Steckverbinder XP17)
’_-, /_— D> Antrieb mit Encoder ist freigegeben oder im Einsatz des Nothandkreis-Steuergerdtes / Thermoschutz
ausgelést (400V-Antrieb mit Encoder)
_l Verkehrsstopp-Sicherheitsgerat wurde ausgel6st (Eingang D): Schlupftiirsensor, Schalter der
(=] Seilschwéchung
I_-, ,’_- Sicherheitsgerat beim SchlieBen wurde ausgeldst (Eingang SE): Sicherheitskante oder Lichtschranke
,’-' ,' Fotozellen wurden ausgelst (Eingang PH1)
,’-' ,_-' Fotozellen wurden ausgeldst (Eingang PH2)
oL Uberpriifung (Selbsttest) des an Eingang PH1 / PH2 und Ausgang PHT angeschlossenen
I~ I'l | Sicherheitsgerates
oL Der Test des an Eingang PH1 / PH2 und Ausgang PHT angeschlossenen Sicherheitsgerates ist
e fehlgeschlagen (Abschnitt 5.4)
Il" '_"I Uberpriifung (Selbsttest) des an Eingang D und Ausgang DT angeschlossenen Schlupftiirsensors
L Uberpriifung des an Eingang D und Ausgang DT angeschlossenen Schlupftiirsensors ist fehlgeschlagen
FTE | (Abschnitt 5.4)
Torsteuerungsbefehle werden durch ein externes Gerat (MODBUS-Protokoll) blockiert, beispielsweise
’I_’ 0 das Steuergerat von der Verladetechnik der Serie CU-D-B.

P> Lesen Sie die Bedienungsanleitung des Gerdits, das an den XP13- oder XP14-Anschluss angeschlossen ist
(Abschnitt 5.5).
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Hinweise auf Fehler und Stérungen:

C_nn
Craae

Endlagen des Antriebes mit dem Encoder sind nicht eingestellt
P Abschnitt 6.2.2

- _n
-r.u

Falsche Auslésung des Endlagenschalters (Antrieb mit Schaltern)
W Falsche Drehrichtung - Abschnitt 5.2 / Abschnitt 6.2.1
» Nach dem Steuerbefehl bleibt das Tor Idnger als 3 Sekunden in der Endlage (keine Bewegung des Tores)

Cc_na
[ =

Es gibt kein Signal vom Antriebsencoder
W Encoder-Anschluss fehlt (Abschnitt 5.2) oder ist gestort
P ralsche Einstellung (P1-F1)

Es gibt keine Bewegung vom Antriebsencoder
W Falscher Anschluss des Antriebselektromotors (Abschnitt 5.1) oder ist gestért

[ 2

C 7.0 T | W DerThermoschutz hat ausgelGst (Antrieb 230V)
4 Behinderung der Torbewegung
Beide Torendlagenschalter haben ausgeldst (Antrieb mit Schaltern)

C_no W Schalteranschiuss fehit (Abschnitt 5.2)

C 7. LT | perantrieb st entriegelt oder im Benutzungsbetrieb des Nothandkreis-Steuergerdtes / Thermoschutz ist
ausgeldst (Antrieb 400V)

= s Bewegungsstopp nach dem Ablauf der Betriebszeit

[ oy N ]

P Abschnitt 6.3 (Einstellung P1-F7)
P Der Torbetrieb ist gestort

C_na Niederspannungsnetz
o »Abweichung von der Betriebsversorgungsspannung (Abschnitt 2.2)
[~ _ J7 7 |Hochspannungsnetz
cr.uo »Abweichung von der Betriebsversorgungsspannung (Abschnitt 2.2)
C_no Fehler beim Lesen der Einstellungen
C .U 3 )W zuriicksetzen auf Werkseinstellungen (Abschnitt 6.7)
'L- " I' I’-Il Die Stromversorgung des Antriebselektromotors ist unterbrochen. Strom wird zugefiihrt, wenn er nicht
"_ ° ) -l bereitgestellt werden sollte, oder nicht bereitgestellt, wenn er bereitgestellt werden sollte
-r. 7 W stérung des Steuergerites
- _ | O | Teiléffnungsposition ist nicht eingestellt
.- P Abschnitt 6.4
_ _ | Falsche Bewegungsrichtung des Antriebs mit Encoder
- Falscher Anschluss des Antriebselektromotors (Abschnitt 5.1
E - 13 Praischeranschiuss bselekt (Abschnitt 5.1)
P Abschnitt 6.2.2
[~ _ | | Maximaler Endlagen-Einstellbereich des Antriebes mit Encoder ist Giberschritten
e 11 [P pbschnitt6.2.2
ei der Auswahl des Wertes fiir Feineinstellung der Endlage des Antriebes mit dem Encoder wurden die
Bei der A hl des W fir Feineinstellung der Endlage des Antriebes mit dem Encod den di
C_ - Einstellgrenzen Uberschritten
517 1 I | W Auswahl anderes Wertes fiir Feineinstellung (P1-F3 oder P1-F4)
P Abschnitt6.2.2
C_ - Uberschreitung des eingestellten Endlagenbereichs des Antriebes mit dem Encoder
Lo T [P pbschnitt6.2.2
Fehler beim Arbeiten mit dem Funktionalitatserganzungsmodul
- _ oo P Lesen Sie die Anleitung des Moduls, das an den Steckverbinder XP13 angeschlossen ist (Abschnitt 5.5)
cr.ond » Wenn keine Ergdnzungsmodule mit dem Gercit verwendet werden, miissen alle Module entfernt werden
(Einstellung P9-F0)
Bedienfehler mit dem Funksteuermodul.
I [21 | W Die Verbindung zwischen dem Modul und dem Steuergeriit ist unterbrochen. Schalten Sie die Stromversorgung

|
[ o B |

des Steuergerdits aus und wieder ein.
P Modulfehler. Wenden Sie sich an den Kundenservice

C_an
LU

Bedienfehler mit dem Steuergerat von der Verladetechnik der Serie CU-D-B.

W Uberpriifen Sie die Verbindung und lesen Sie die Bedienungsanleitung des Geréits, das an den XP13-Anschluss
angeschlossen ist (Abschnitt 5.5).

P> Wenn das Steuergerdt von der Verladetechnik der Serie CU-D-B nicht mit dem Gerdit verwendet wird, muss
die Datensatznummer des Gercits geléscht werden (Einstellung P9-F9).
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FUNKTIONSPROBE UND INBETRIEBNAHME

Die Uberpriifung ist ein wichtiger Schritt bei der Montage des Antriebssystems und der
Betriebsbereitschaft des Tores:

Machen Sie sich mit dem Abschnitt 1 vertraut. Alle Regeln und Anforderungen mussen befolgt
werden.

Machen Sie sich mit den Anleitungen der Antriebsgerate (Antrieb, Sicherheitsgerate, Steuerungen
etc.) und des Tores vertraut. Alle in den Anleitungen angegebenen Regeln und Anforderungen
missen befolgt werden.

Uberpriifen Sie der Reihe nach, dass sich das Tor nicht bewegt, wenn der Antrieb freigegeben wird
und wenn der Antrieb nach Erteilung der Steuerbefehle in die Nothandsteuerung der Kette versetzt
wird. Auf dem Display des Gerats erscheint die entsprechende Anzeige:,Er.04" ist fiir einen Antrieb
mit Schaltern, ,St” ist flir einen Antrieb mit Encoder.

Fuhren Sie mit den Steuertasten o und o einen vollstindigen Offnungs-SchlieB-Zyklus durch.
Stellen Sie sicher, dass sich das Tor in die richtige Richtung bewegt und in den Endlagen stoppt, die
Bewegung des Tores ist gleichmafig. Flihren Sie mehrere vollstandige Zyklen durch, um mogliche
Montagefehler, falsche Einstellungen und Anpassungen zu erkennen, stellen Sie sicher, dass die
Befestigungselemente sicher sind und dass das Tor und der Antrieb ordnungsgemaf funktionieren.
Bei Verwendung zusatzlicher Steuergerate ist auf deren ordnungsgemafie Funktion zu achten. Wenn
eine Meldelampe angeschlossen ist, achten Sie darauf, dass diese bei der Torbewegung aufleuchtet.
Uberpriifen Sie, dass die Taste @ und die an den Eingang S und den Eingang D (Abschnitt 5.4)
angeschlossenen Geréte die Bewegung des Tors stoppen und die Ausfiihrung von Steuerbefehlen
fur die Bewegung des Tors nicht zulassen. Wenn das Tor beispielsweise tiber eine Schlupftir verfigt,
darf sich das Tor bei gedffneter Schlupftiir nicht bewegen.

Bei Verwendung von Sicherheitsgerdten (z. B. Sicherheitskante oder Lichtschranke), die an den
Eingang SE (Abschnitt 5.4) angeschlossen sind, prifen Sie deren Funktion bei der Erkennung eines
Hindernisses. Berticksichtigen Sie die fiir den Eingang SE vorgenommenen Einstellungen.

Liegt beim Einsatz dieser Gerate kein Nachweis vor, dass die Anforderungen der aktuellen
Sicherheitsnormen (EN 12453) eingehalten werden, sind Prifungen fiir die Inbetriebnahme des
Tores nach den aktuellen Normen durchzufiihren. Bei den Kontaktsicherungsgeraten beim SchlieBen
des Tores mussen die Anforderungen zur Begrenzung der StoBkraft eingehalten werden. Bei den
beriihrungslosen Sicherheitsgeraten miissen spezielle Priifmuster (Anforderungen an Muster sind in
der Norm festgelegt) Uber die gesamte Breite und erforderliche Hohe der Tor6ffnung erfasst werden.
Bei Verwendung von Fotozellen oder Lichtschranken, die an den Eingang PH1 und/oder PH2
(Abschnitt 5.4) angeschlossen sind, priifen Sie deren ordnungsgemafe Funktion gemaR den
Anforderungen der geltenden Normen (EN 12453) und dass sie andere Gerate nicht beeintrachtigen.
Bei geschlossenem Tor mussen spezielle Kontrollproben (Anforderungen an Proben sind in der Norm
festgelegt) liber die gesamte Breite der Tiir6ffnung erfasst werden. Berlicksichtigen Sie die fuir Eingang
PH1 und/oder PH2 vorgenommenen Einstellungen.

Stellen Sie am Ende der Priifung sicher, dass alle zuvor entfernten oder gedffneten Abdeckungen,
Schutz- und Befestigungselemente des Steuergerates und anderer Gerate wieder angebracht werden.
Erst nach erfolgreich abgeschlossener Priifung kann die Inbetriebnahme des Antriebssystems
erfolgen. Eine Teilinbetriebnahme oder ein vorliibergehender Betrieb ist nicht zulassig.

Bereiten Sie die technische Dokumentation fiir das Automatisierungsset vor und bewahren Sie
sie auf. Die Dokumentation muss enthalten: Montage- und Betriebsanleitung, Wartungsplan,
Antriebsschema und elektrische Verkabelung.

Ubergeben Sie die ausgefiillte ,Montage- und Bedienungsanleitung” dem Benutzer (Inhaber/
Betreiber).
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- Erstellen Sie einen ,Serviceplan” und geben Sie ihn dem Kunden. Informieren Sie ihn tber
Wartungsregeln.

« Weisen Sie den Benutzer auf die bestehenden Gefahren und Risiken sowie die Regeln fiir einen
sicheren Betrieb hin. Informieren Sie den Benutzer tiber die Notwendigkeit, die Personen, die das
Tor bedienen, tber die bestehenden Gefahren und Risiken sowie tiber die Regeln firr einen sicheren
Betrieb zu informieren. Personen, die das Tor bedienen, miissen durch eine personliche Unterschrift
bestatigen, dass sie die Regeln fiir den sicheren Betrieb kennen.

WARTUNGSTATIGKEIT

Fiihren Sie die planmaBige Wartung des gesamten Antriebssystems mindestens alle 6 Monate
oder nach 6.000 vollstandigen Betriebszyklen durch, je nachdem, was zuerst eintritt:

Fiihren Sie eine duBere Uberpriifung durch, um sicherzustellen, dass das Tor und die
Antriebssysteme unbeschadigt und unbeschadigt sind.

Reinigen Sie das Steuergerat und die Antriebssystemgerate von Staub, Schmutz und Feuchtigkeit.
Es ist verboten, flir Reinigung keine Wasserstrahlen, Hochdruckreiniger, Sduren oder Laugen zu
verwenden.

Fiihren Sie eine duBere Uberpriifung der Teile des Antriebs- und Steuergerates durch und achten
Sie dabei auf Korrosion und Oxidation der Teile. Bestimmen Sie den Reparaturbedarf (Austausch
aller Teile und Baugruppen, die keine ausreichende Zuverldssigkeit bieten).

Uberpriifen Sie die Vollstandigkeit der elektrischen Kabel und die Zuverlassigkeit der
Verbindungen.

Stellen Sie sicher, dass die Gewindeverbindungen (Bolzen, Schrauben, Muttern der
Antriebsbefestigung, Schaltkastenbefestigungen, Befestigungen der Antriebssystemgerate usw.)
ordnungsgemal angezogen sind.

Fiihren Sie den Test gemaR den Anweisungen in Abschnitt 8 durch.

Geben Sie Informationen zu den durchgefiihrten Arbeiten in Abschnitt 14 ein. Geben Sie die
aktuelle Anzahl der abgeschlossenen Zyklen ein (Abschnitt 6.8).

Nach Ablauf der Lebensdauer oder Ressource des Produkts sollte der Fachmann die Méglichkeit
eines weiteren Betriebs und die Notwendigkeit einer Reparatur (Austausch der kritischsten Knoten
und Bestandsteile) priifen.
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STORUNGEN UND EMPFEHLUNGEN ZU DEREN

Bei der Suche nach der Ursache einer Fehlbedienung oder Fehlfunktion beachten Sie bitte die

Beschreibung der Anzeige des Steuergerates (Kapitel 7).

ACHTUNG! Im Falle einer Storung, die sich mit den Informationen in dieser Anleitung nicht
beheben lasst, wenden Sie sich bitte an den Service.

Keine Anzeige des
Steuergerdtes

Keine Netzspannung

Uberpriifen Sie die Netzspannung

Kein Netzwerkanschluss

Uberpriifen Sie den Netzwerkanschluss (Abschnitt 5.1).

Die Sicherung ist
durchgebrannt

Uberpriifen Sie die Sicherungen des Steuergerites
(Abschnitt 5.1)

Das Tor bewegt sich nicht
(es erfolgt eine Anzeige des
Steuergeréates)

Fehler in den elektrischen
Anschliissen des Antriebs

Uberpriifen Sie Anschliisse (Abschnitt 5.1, 5.2)

Endlagen sind nicht eingestellt

Machen Sie die Einstellung der Endlagen (Abschnitt 6.2)

Auslosung der
Bewegungsstoppgerate (z. B.,
Schlupftirsensor)

Stellen Sie sicher, dass die Eingdnge von Geraten mit
Offnungskontakt geschlossen sind (Eingénge S, D /
Abschnitte 5.3, 5.4)

Der Antrieb ist entsperrt

Uberpriifen Sie, ob der Antrieb entsperrt ist
(Antriebsanleitung)

Der Antrieb ist in der
Nothandsteuerung der Kette

Uberpriifen Sie die Position der Griffe der
Antriebskettenbaugruppe (Antriebsanleitung).

Storung des Steuergerétes

Wenden Sie sich an den Kundenservice

Bei haufigem Gebrauch
stoppt das Tor beim
Bewegen, danach erfolgt
keine Bewegung auf den
Steuerbefehl

Die Temperatursicherung des
Antriebselektromotors ist
ausgelost

Geben Sie dem Antriebselektromotor Zeit zum
Abkuhlen.

Beim Schlieen wird die
Bewegung angehalten und
dann geoffnet, oder das
Tor 6ffnet sich und schlief3t
dann nicht

Beim SchlieBen wurde das
Sicherheitsgerat ausgeldst

Beseitigen Sie das Hindernis fiir die Bewegung des
Torblatts

Uberpriifen Sie die Funktion von Fotozellen,
Sicherheitskante oder anderen Geraten (Eingange SE,
PH1, PH2/ Abschnitt 5.4).

Verletzung der
Betriebsbedingungen

von Lichtschranken,
Wechselwirkung mit anderen
Geraten

Stellen Sie sicher, dass keine Reflexionen der
Infrarotstrahlen der Fotozellen, Wechselwirkungen mit
anderen Fotozellen oder direktes Sonnenlicht auf das
Receiver der Fotozellen gelangen
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LAGERUNG, TRANSPORT UND ENTSORGUNG

Das Produkt muss an einem geschlossenen, trockenen Ort gelagert werden. Vermeiden Sie
Niederschlag und direkte Sonneneinstrahlung. Haltbarkeit: 5 Jahre ab Herstellungsdatum. Das
Herstellungsdatum des Produkts ist auf dem Produkt und auf der Verpackung angegeben. Nach
Ablauf der Lagerzeit ist die Gebrauchstauglichkeit des Produktes durch einen Fachmann zu priifen.
Der Transport kann mit allen Arten von tiberdachten Bodentransporten durchgefiihrt werden,
mit Ausnahme von Sto3en und Bewegungen im Inneren des Fahrzeugs.

Die Entsorgung erfolgt gemaf den im Land des Verbrauchers geltenden
Vorschriften und Rechtsakten fiir Wiederverwertung und Entsorgung.
E Die verbrauchte Batterie der Funkfernsteuerung muss in speziellen
Sammelbehaltern entsorgt werden. Das Produkt enthalt keine Edelmetalle
I und Stoffe, die eine Gefahr fiir das Leben, die Gesundheit und die Umwelt des
Menschen darstellen.

GARANTIEBEDINGUNGEN

- Die Leistungsfahigkeit des Produktes wird unter Einhaltung der Lagerung-, Transport-,
Einstellungs-, Betriebsvorschriften garantiert; bei der Ausfiihrung von Montage und (zeit- und
sachgemafen) Servicearbeiten durch die Organisation, die auf Automatiksteuerung spezialisiert
und zur Montage und Wartung bevollmachtigt ist.

« Die Garantiefrist betragt und wird seit dem Datum der Ubergabe
c_jes Produktes an Benutzer oder seit dem Herstellungsdatum berechnet, falls das Datum der
Ubergabe nicht bekannt ist.

« Wahrend der Garantiedauer werden alle Stérungen, die vom Hersteller verursacht wurden, vom
bevollmdchtigten Servicedienst behoben.

Anmerkung: die auf Garantie ersetzen Bestandteile werden Eigentum der Servicestelle, die

Wartung durchgefiihrt hatte.

« Die Garantie fiir das Produkt gilt nicht in folgenden Féllen:

— bei VerstoB gegen Lagerung-, Transport-, Betriebs- und Montagevorschriften des
Produktes;

— bei der Montage, Einstellung, Reparaturen, Demontage oder Umbau des Produktes durch
die vom Hersteller nicht autorisierten Mitarbeiter;

— bei der Beschadigung des Produktes, die durch die unstabile Arbeit des
Versorgungsnetzes oder bei der Nichtanpassung der Netzparameter an die vom Hersteller
festgelegten Werte verursacht sind;

— bei Erkennung von Spuren des Eindringens von Fremdkorpern, Fliissigkeiten, Schmutz,
Insekten usw. in das Produkt;

— bei den Umstéanden hoherer Gewalt (Brand, Gewitterschlag, Hochwasser, Erdbeben und
andere Naturkatastrophen);

— bei Schaden der Produktkonstruktion durch den Benutzer oder Dritte;

— bei den Storungen und Defekten, die durch die ausgefallene planméfBige Wartung und
Untersuchungen bedingt sind;

— gilt nicht fur die Batterie;

— bei der fehlenden ausgefiillten Betriebsanleitung.

Informationen Uber die Servicedienste befinden sich nach der Adresse:

http://www.alutech-group.com/feedback/service/

Aktuelle Anleitung, Konformitatsbeurkundungsdokumente und weitere Zusatzinformationen
finden Sie auf der Website - www.alutech-group.com
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13. BESTATIGUNG UBER DIE INBETRIEBNAHME

Die Fabrikationsnummer und das Herstellungsdatum

Angaben vom Etikett des Produktes

Die Angaben Uber die Organisation, die zur Montage und Wartung autorisiert sind

Name, Anschrift und Telefonnr

Montagedatum

Tag, Monat, Jahr

Unterschrift des Verantwortlichen
fur die Montage

Unterschrift, Siegel Name des Unterzeichneten

Der Verbraucher (Auftraggeber) hat den Lieferumfang gepriift, ist Gber die Bedingungen und
Fristen der Garantie wohlunterrichtet, hat keine Beanstandungen am Aussehen des Produktes.
Das Produkt ist montiert und justiert nach den geltenden Vorschriften und ist fiir betriebsfahig
erklart. Der Verbraucher ist tiber die moglichen Gefahrdungen und Risiken, sowie liber die

Bedienungsvorschriften eingewiesen.

Angaben tber den Verbraucher (Inhaber)

Name, Anschrift und Telefonnr

Unterschrift des Verbraucher
(Inhaber)

Unterschrift, Siegel Name des Unterzeichneten

Hergestellt in China

Importeur in der EU / Bevollméchtigter Vertreter des Herstellers: ALUTECH Systems s.r.o., 348 02,

Tschechische Republik Bor u Tachova, CTPark Bor, Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128
Telefon / Fax: + 420 374 6340 01

e-mail: info@cz.alutech-group.com
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14. INFORMATIONEN UBER DIE AUSGEFUHRTEN ARBEITEN
Die Tabelle enthélt die bei der Montage und dem Betrieb des Produkts durchgefiihrten Arbeiten:
Daten Uber Steuergerat, Antrieb, Tor, angeschlossenen Sicherheitsgerate, Zusatzgerate,
vorgenommenen Einstellungen (auBer Werkswerten), Kontrollen, Wartungen, Anderungen usw.

UNTERSCHRIFT DES UNTER-SCHRIFT
DATUM ARBEITSART SPEZIALISTEN R A

CU-TR230-B / CU-TR400-B 127



15. INFORMATIONEN UBER REPARATUREN WAHREND DER

GARANTIEFRIST

Angaben Uber Serviceorganisation

VerzeichnisvondenServicearbeiten

Datum der Reparatur

Unterschrift des Verantwortlichen
flr die Servicearbeiten

Tag, Monat, Jahr

Unterschrift, Siegel

Name des Unterzeichneten

Angaben Uber Serviceorganisation

VerzeichnisvondenServicearbeiten

Datum der Reparatur

Unterschrift des Verantwortlichen
flr die Servicearbeiten

Tag, Monat, Jahr

Unterschrift, Siegel

Name des Unterzeichneten

Angaben Uber Serviceorganisation

VerzeichnisvondenServicearbeiten

Datum der Reparatur

Unterschrift des Verantwortlichen
flr die Servicearbeiten

Tag, Monat, Jahr

Unterschrift, Siegel

Name des Unterzeichneten
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REGLES DE SECURITE ET DE PREVENTION

GENERALES

ATTENTION ! Ce mode d’emploi est un manuel d'installation et d'exploitation qui contient des
informations de sécurité importantes. Avant de commencer l'installation et I'exploitation, veuillez
étudier attentivement toutes les informations ci-dessous, pour la sécurité des personnes, suivez les
informations fournies. Ne perdez pas ce manuel ! Conservez soigneusement le manuel, assurez-
vous que l'utilisateur a libre accés au manuel a tout moment.

ATTENTION ! Linstallation, les raccordements, le réglage, la mise en service, la maintenance, la
réparation, le démontage et le recyclage du produit doivent étre effectués par des spécialistes
qualifiés (professionnels) et formés (EN 12635), des organismes compétents et spécialisés.

Respectez les regles de sécurité et de santé, qui sont réglementées par les documents régle-
mentaires en vigueur et ce manuel. Linstallation, la programmation, le réglage et I'exploitation
du produit en violation des exigences de ce manuel ne sont pas autorisés. Le non-respect des
régles peut causer des dommages graves, des accidents, des blessures graves et des infirmités,
méme la mort.

ATTENTION ! Lors de tous les travaux, la sécurité des personnes a la plus haute priorité !

Veillez a ce que les normes (EN 13241, EN 12604, EN 12453), les codes locaux, les regles et les
réglementations en vigueur dans votre pays soient conformes a la conception, a l'installation et
au fonctionnement des portes dans lesquelles le produit sera utilisé. Veuillez tester I'exploitation
du produit avec des portes avant son utilisation.

Il est interdit d’apporter des modifications a des éléments de la conception du produit et d'utiliser
le produit a d’autres fins (chapitre 2. Description du produit). Le fabricant n'est pas responsable
des dommages causés par une modification non autorisée du produit ou une utilisation inap-
propriée. Utilisation inappropriée du produit :

en dehors des locaux;

sur les voies d'évacuation et les issues de secours, ouvertures de désenfumage ;

dans un environnement explosif et inflammable ;

dans un milieu acide, chlorhydrique, corrosif-actif. Le type d’atmosphére autorisé est conditionnel-
lement pur ou industriel. Aux lavages de voiture et d'autres places avec I'humidité de I'air de plus
de 90%, et (ou) dans les endroits ou il y a possibilité de formation de poussiére d’eau, il faut prévoir
les mesures de protection supplémentaires (séparer la zone de l'installation du produit, assurer la
ventilation ou autre).

Lors de tout travail (installation, réparation, raccordement électrique, entretien, nettoyage, etc.)
débrancher I'alimentation du produit du réseau. Si I'appareil de commutation est hors de vue,
fixez un panneau : « Ne pas brancher. Les gens travaillent » et prenez des mesures pour rendre
impossible une alimentation en tension erronée.

Le fabricant et le fournisseur ne contrélent pas directement l'installation du produit et ne sont
pas responsables de la sécurité de l'installation, du fonctionnement et de I'entretien du produit.

Sans autorisation, il est interdit de distribuer ou de copier le manuel, d'utiliser ou d’afficher des
informations provenant du manuel.

Le fabricant se réserve le droit d'apporter des modifications au manuel et a la conception du
produit sans préavis, tout en conservant les mémes fonctionnalités et objectifs. Le contenu de
ce manuel ne peut servir de base a aucune réclamation.
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The manufacturer retains the right to make changes to this manual and the product design
without prior notice, while retaining the same functionality and purpose. The content of this
manual cannot be the basis for the presentation of any kind of claims.

LORS DU MONTAGE

ATTENTION ! Létat de tous les composants et matériaux devrait convenir a I'utilisation et étre
conforme aux réglements en vigueur. Les outils et matériaux utilisés doivent étre parfaitement
en bon état et conformes aux réglementations de sécurité, normes et instructions en vigueur.

Les portes (utilisation, construction, montage) doivent répondre aux exigences de sécurité et
de performance (EN 13241). Consultez le manuel d'installation, d’exploitation et d'entretien des
portes ; Suivez les instructions et recommandations quiy sont données. Des portes mal installées
ou des dommages a leur conception peuvent causer de graves blessures.

Les portes doivent étre munies de dispositifs de protection et ceux contre la chute du tablier. Il
doit y avoir des dispositifs de protection (interrupteurs) dans la porte contre I'affaiblissement de
la tension du cable de levage du tablier de la porte, contre la rupture des ressorts d'équilibrage
et en cas d'installation d'un dispositif de verrouillage sur la porte.

Le produit ne peut pas étre utilisé si le portillon de la porte est ouvert. Le travail n'est autorisé
que lorsque le portillon est fermé. La structure de la porte doit assurer la désactivation du fonc-
tionnement du produit (la porte doit étre équipée d’un capteur de portillon, non inclus dans le
kit du produit) si le portillon de la porte est ouvert.

La partie dangereuse de la porte et celle du moteur doivent étre a une hauteur d'au moins 2,5m
au-dessus du sol ou d'un autre niveau d'accés. Sinon, les gens doivent étre protégés contre les
blessures dans les zones dangereuses.

Le tablier de la porte ne doit pas présenter de trous d'un diamétre supérieur a 50 mm ou de bords
non protégés et de parties saillantes qu’'une personne pourrait saisir ou se lever en ouvrant la
porte lors de l'ouverture de la porte. Sinon, utilisez le mode manuel d'ouverture de la porte ou
utilisez le dispositif de sécurité lors de l'ouverture.

Avant le montage, pour éviter les dangers, enlevez toutes les pieces inutiles et non verrouillées
(cables, cordes, angles, chaines, etc.) et éteignez tout le matériel inutile. Retirez ou désactivez les
dispositifs mécaniques de verrouillage des portes (serrures ou pénes, dispositifs de verrouillag)
qui ne sont pas impliqués dans le fonctionnement du systeme d’entrainement*.

Assurez-vous que le produit est utilisé correctement (Chapitre 2). Lemplacement d'installation
du produit doit correspondre a la plage de température de fonctionnement déclarée indiquée
sur l'étiquette du produit. Assurez-vous que l'espace de montage est suffisant et accessible pour
I'installation et le fonctionnement du produit.

Les surfaces des emplacements ou les dispositifs du systéme d’entrainement sont installés doivent
étre solides et utilisées comme support fiable et rigide sans vibrations. Sinon, il faut prendre des
mesures pour renforcer les emplacements d'installation.

Les dispositifs de commande fixes doivent étre situés dans la visibilité de la porte a une hauteur
d'aumoins 1,5 m et a une distance de streté des éléments mobiles. Les dispositifs de commande
ne doivent pas étre accessibles a tous.

Assurez-vous que les dispositifs du systeme d'entrainement sont protégés contre les chocs acciden-
tels des véhicules qui passent. Dans le cas contraire, prévoir des moyens de protection (clotures).

*  Systeme d'entrainement - un ensemble de dispositifs (moteur électromécanique, bloc de commande, dispositifs

de sécurité, de commandes, d'indications lumineuses, capteurs, interrupteurs) qui contrélent le mouvement de la
porte et assurent la sécurité de I'exploitation de la porte
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Le réseau électrique doit étre équipé d'une mise a la terre de protection. Veuillez vous assurer
que le systéme de mise a la terre est correctement exécuté et raccordé. Lors du raccordement
au réseau, utilisez le dispositif de protection de la ligne d'alimentation (disjoncteur de type C
maximum 16A) qui désactive tous les poles.

La protection contre la compression, les coups, I'accrochage, le serrage et d'autres dangers
(EN 12604, EN 12453) doit étre assurée par l'installation des dispositifs de sécurité ; 'installation de
structures de protection ; en respectant les distances et les jeux de sécurité, en ajustant le produit.

En cas d'utilisation de télécommandes radio pour commander la porte, s'assurer que le site
d'installation du produit offre une bonne réception du signal radio (absence de blindage et de
surfaces réfléchissantes, sources d’émission radio). Si nécessaire, utilisez une antenne externe
(non fournie avec le produit).

Lorsque la porte est hors de vue ou lorsque la fermeture automatique de la porte (mode de
fonctionnement automatique) est activée, des photocellules (ou un dispositif de sécurité sup-
plémentaire équivalent) doivent étre utilisées.

Les instructions du manuel doivent étre considérées en qualité d'un exemple, car les conditions,
le lieu d'installation et I'application des dispositifs du systéme d'entrainement peuvent varier. Le
but pour un spécialiste des systémes d’entrainement de la porte est de choisir la bonne solution
et la plus appropriée.

LORS DE L'EXPLOITATION

Le produit ne doit pas étre utilisé par des enfants ou par des personnes ayant des capacités
physiques, sensorielles ou mentales réduites, ou par des personnes ayant une expérience et des
connaissances insuffisantes qui n‘ont pas été formées a I'utilisation de celui-ci. Les enfants doivent
étre surveillés afin d'éviter de jouer avec le produit. Installez les consoles et les commandes hors
de portée des enfants.

Ne jamais saisir les portes en mouvements et les pieéces mobiles. Avant de mettre la porte en
mouvement, assurez-vous qu'il n'y a pas de personnes, d'animaux, de véhicules ou d'objets dans
la zone de danger.

Observez le mouvement de la porte jusqu’a l'ouverture ou la fermeture compléte. Le passage est
autorisé lorsque la porte est ouverte, complétement arrétée et immobile. Le passage est interdit
lorsque la porte est en mouvement. Il est interdit de rester (arréter) dans la zone de mouvement
de la porte. Les portes a commande automatique peuvent se déclencher a un moment inattendu!

Le produit du systéme d'entrainement doit faire l'objet d'une maintenance programmée pour
garantir un fonctionnement efficace et siir. Lentretien et la réparation doivent étre documentés
par les personnes qui les exécutent et le propriétaire est tenu de conserver ces documents.
Inspectez régulierement le systéme d’entrainement et les portes, en particulier les cables, les
ressorts et I'armature de montage pour détecter tout signe d'usure, de détérioration ou de
perturbation de I'équilibre.

Vérifiez chaque mois le fonctionnement des dispositifs de sécurité (aréte de sécurité, cellules
photovoltaiques, dispositifs d'arrét de mouvement, etc.). La défaillance ou le dysfonctionnement
des dispositifs de sécurité peut entrainer des blessures corporelles.

Aucun objet étranger, matériau provenant de travaux de construction, eau ou autres liquides ne doit
se trouver a l'intérieur du produit et des autres appareils électriques du systeme d’entrainement.
L'exploitation de I'¢quipement dans cet état est interdite.

Les sources de chaleur et la flamme nue doivent étre suffisamment retirées du produit. Le non-
respect de cette exigence peut endommager le produit, provoquer son dysfonctionnement ou
entrainer des situations dangereuses.
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Il est interdit d'utiliser le produit si une réparation ou un réglage est nécessaire, car les défauts
d'installation et d'exploitation peuvent causer un dommage ou une défaillance du produit. Pour
I'entretien ou les réparations, utilisez les piéces de rechange d'origine du fabricant.

DESCRIPTION DU PRODUIT

Les blocs de commande de la série CU-TR-B sont utilisés au sein de portes sectionnelles com-
pensées (équilibrées) a déplacement vertical a des fins industrielles et commerciales, congues
pour controler et actionner la commande des dispositifs du systeme d'entrainement de la porte.
Application directe - commande du fonctionnement des moters de la série TR.

CU-TR230-B: TR-3531-230, TR-5024-230, TR-3531-230E, TR-5020-230E, TR-5024-230E.

CU-TR400-B: TR-5024-400, TR-10024-400, TR-13018-400, TR-5013-400E, TR-5020-400E,
TR-5024-400E, TR-10024-400E, TR-13018-400E, TR-13012-400E.

Le bloc de commande peut étre configurée pour I'un des trois modes de fonctionnement (com-
mande) :

Manuel (Livraison d la sortie de l'usine). Mode manuel défini dans les paramétres (P3-F1, chapitre 6.2).
Le mouvement de la porte ne se fera que lorsque la personne tiendra I'élément de commande
(bouton) en position enfoncée.

D'impulsion. Le mode manuel est désactivé dans les parametres Le mouvement de la porte
a l'ouverture ou a la fermeture, ou I'arrét du mouvement, est effectué lorsque la personne appuie
a court terme sur le bouton de commande (signal d'impulsion).

Automatique. Dans les paramétres, le mode manuel est désactivé et la fermeture automatique
est activée (P4). Un signal de commande d'impulsion unique entrainera un cycle complet de
mouvement de la porte : « ouverture — compte a rebours du temps réglé avant la fermeture
automatique - fermeture ».

En fonction du mode de fonctionnement sélectionné et des conditions d'utilisation, le spécialiste
détermine quels dispositifs supplémentaires de commande (interrupteur a clé, télécommande
radio, etc.) et les dispositifs de fonctionnement fiables (barre palpeuse, photocellules, barriére
immatérielle, capteurs) devraient étre équipés de portes.

KIT DE LIVRAISON

La figure 1 présente un kit de livraison.

A la réception du produit, vous devez vous assurer que le kit est complet et que les composants
du kit ne présentent pas de dommages visibles. En cas de divergences, contactez le fournisseur.
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Figure 1

Bloc de commande (1 unité)

Entrée de céble : PG13.5 (4 piéces), PG9 (2 pieces), élastique (4 piéces)
Support externe (4 pieces)

Vis auto-taraudeuse 5,5x13 (4 pcs.)

Cheville-vis 3,5x45 (4 pcs.)

Vis auto-taraudeuse 4,2x13 (12 pcs.)

Clé (1 piéce)

Charniére (2 pcs)

Gabarit de montage M1:1 (1 piéce)
Adaptateur (1 piéce)

Manuel de montage et d'exploitation (1 piéce)

V(0N (U B WN =

-
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2.2 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tension d'alimentation 230V £10% ‘ 400V +10% 3N
Fréquence de réseau 50 Hz
Puissance d'entrainement maximale 1kw ‘ 1,5 kW

Consommation électrique maximale en mode veille

) A N 2W
(sans appareils supplémentaires)

12VDC/ max. 100 mA

Alimentation pour appareils supplémentaires 24VDC / max. 250 mA

Section transversale des fils raccordés aux connecteurs

Svis Max. 2.5 mm?

Degré de protection IP65 (installation professionnelle)
Plage de température de fonctionnement -20°C...+50°C

Poids (brut) 2.7 kg 2.8kg

Dimensions hors tout et de montage du bloc e commande - Figure 2, Figure 3. La figure 3 montre
les dimensions dans le cas d'une installation sur le corps du bloc de fixation externe.

Durée de vie - 8 ans, mais pas plus de 100 000 cycles complets lors de I'exécution des régles de
maintenance, d'installation et de fonctionnement.
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A CAUTION! Les dimensions de dessins sont en millimetres
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ELEMENTS DE LA COMMANDE

Des boutons et une fenétre d'affichage (Figure 4) sont disposés sur le dessus du boitier du bloc,
et qui sont destinés a la commande de la porte et a la configuration du bloc.
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Figure 4
1 | Bouton «OUVRIR» 5 | Céble d’alimentation avec fiche
2 | Bouton «STOP» 6 | Interrupteur d'alimentation principal
3 | Bouton «FERMER» 7 | Interrupteur de verrouillage avec clé
4 | Fenétre d'affichage 8 | Bouton de commande supplémentaire
9 | Module de commande radio
10 | Module d’extension de fonctionnalités
EQUIPEMENT EN OPTION

Le bloc de commande peut éventuellement étre équipée de dispositifs supplémentaires (a acheter
en plus) pour respecter les regles d'utilisation ou étendre les fonctionnalités (Figure 4) :

Cable d'alimentation avec fiche TR-PCBL230 / TR-PCBL400 pour connexion au réseau.

Interrupteur principal CUDB.05-L pour déconnexion d’urgence du réseau ou pendant les travaux.

Bouton de commande de CUDB.02-L (par exemple, pour ouvrir la porte en position intermédiaire/
ouverture partielle).

Serrure CUTR400.10-A pour bloquer I'exécution des commandes de contréle avec une clé.

Module de commande radio de la série CU-A02 pour la commande de la porte avec
télécommandes radio. Est installé a I'intérieur du boitier sur la carte du bloc de commande.

Module d’extension CU-A01 pour des fonctionnalités supplémentaires.

Les régles et les exigences d'utilisation, de montage et d'exploitation sont spécifiées dans les
manuels des dispositifs.
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3. PREPARATION AU MONTAGE

- Consultez le chapitre 1. Assurez-vous que toutes les régles et exigences sont suivies et respectées.

« Déterminez quels appareils (pour la sécurité, le controle, I'indication, les connexions, etc.) qui ne
sont pas inclus dans le kit de produits doivent étre achetés en plus.

« Consultez les manuels des dispositifs du systeme d'entrainement (moteur électrique
d'entrainement, dispositifs de sécurité, de commandes et d'autres). Toutes les regles et exigences
spécifiées dans les manuels doivent étre respectées.

« Déterminez I'endroit o touts les dispositifs du systéme d'entrainement seront installés. Exemple
de schéma d’automatisation typique pour portes industrielles sectionnelles équilibrées avec
portillon - Figure 5.

« Définissez un circuit électrique selon lequel tous les dispositifs du systeme d'entrainement seront
connectés.

- Déterminez quels composants (cables électriques, chemins de cables, connecteurs, boitiers de
cablage, fixations, etc.) qui ne sont pas inclus dans le kit de produits doivent étre achetés en plus.

1
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Figure 5
1 | Bloc de commande 5 | Barre palpeuse (capteurs optiques)
. P Kit de connexion au bloc de commande des dispo-
2 | Moteur électromécanique 6

sitifs de sécurité installés sur le tablier de la porte

Capteur de portillon (lors de

" . 7 | Photocellules
l'installation du la porte)

Interrupteur d'affaiblissement (rupture) de
céble
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A Lors du raccordement électrique des dispositifs du systeme d'entrainement, veuillez utiliser un

cable en cuivre multiconducteur rond a double isolation. Les paramétres des cables électriques
utilisés (section, nombre de fils, longueur, etc.) doivent correspondre au schéma électrique des
connexions, a la puissance des dispositifs, a la distance du joint, au mode de cablage et aux
conditions extérieures.

Posez les cables électriques conformément a la réglementation en vigueur aux endroits ou
l'installation des dispositifs du systéme d'entrainement est prévue. La longueur totale maximale
du cable de connexion électrique est de 30 métres.

Les cables électriques des dispositifs de commande et de sécurité doivent étre installés séparé-
ment des cables a tension de réseau. Les cables doivent étre protégés contre les dommages
mécaniques et le contact avec toute surface rugueuse et pointue, lorsqu'ils sont posés, utilisez
des ondulations, des tuyaux et des entrées de cables.

Les cables électriques doivent étre connectés au boitier du dispositif de connexion par le bas
tout en assurant I'étanchéité du produit ! Les entrées de cable non utilisées (trous) doivent étre
fermées avec des bouchons.

Les cables électriques ne doivent pas entrer en contact avec des parties chauffantes du moteur
(par exemple, boitier du moteur électrique) pour éviter d'endommager l'isolation.

MONTAGE

Installez le bloc de commande sur une surface verticale a portée de vue de la porte (prés de la
porte) a une hauteur d’au moins 1,5 m a une distance de sécurité des éléments mobiles de la
porte. Il est recommandé d'installer le bloc de commande du c6té de l'installation du moteur par
rapport a la porte. Lemplacement d'installation du bloc de commande doit assurer I'ouverture
du couvercle du boitier du bloc.

[*]
=]

?4,5

o0
[

Figure 6
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Avant d'installer le bloc :

Choisissez la facon d'ouvrir le couvercle du boitier et placer-le a I'aide des vis et de la clé a
charniére (Figure 6). Au préalable, percez soigneusement des trous de @4,5 mm aux endroits
désignés du couvercle et du fond de boitier. La figure montre l'installation des charniéres a gauche
(ouverture du couvercle a gauche).

Installez en bas du corps du bloc le nombre requis d'entrées de cables (dans le lot d'entrées
PG13,5 et PGY). Au préalable, aux endroits désignés du corps du bloc (avec le couvercle fermé),
percez soigneusement des trous en fonction de la taille de I'entrée de cables ou découpez-les (par
exemple, avec un tournevis pointu a plusieurs endroits d'un trou).

Si, par exemple, un module d’extension est fixé au bloc, dans ce cas, utilisez 'adaptateur du kit de
bloc (Figure 7). Retirez d'abord le couvercle aveugle installé au fond du boitier, puis utilisez les vis
pour visser 'adaptateur avec une clé.

Le montage du bloc de commande peut étre effectué de deux maniéres :

VERSION 1 - Montage avec quatre trous de montage cachés du bloc (Figure 2). Pour accéder
aux trous, il est nécessaire d'ouvrir le couvercle du corps du bloc en dévissant quatre vis. Pour
marquer des trous sur une surface, utilisez le modéle du bloc dans le lot.

VERSION 2 - Montage avec quatre fixations externes (Figure 3). Sur le fond du boitier du bloc de
commande, utilisez les vis pour installer les fixations du kit du bloc a I'angle requis. Placez ensuite
le point de montage sur la surface de montage et fixez le bloc.

& Réglez le type de fixations (chevilles, vis auto-coupantes, etc.) en fonction du matériau et de
I'épaisseur de la surface (paroi) sur laquelle le bloc de commande est installé. Pour fixer le bloc,
il y a quatre chevilles avec vis. S'ils ne conviennent pas, veuillez acheter les fixations nécessaires
a vos frais.

Figure 7
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5. BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

& ATTENTION ! Lors des raccordements électriques, assurez-vous que l'alimentation réseau est
coupée (le disjoncteur de la ligne secteur est éteint) !

Il est impératif de respecter les réglementations de sécurité électrique !

Avant de brancher le moteur au bloc de commande, veuillez prendre connaissance du chapitre
sur les connexions électriques dans le manuel du moteur. Déterminez le cable requis et le mar-
quage des fils du cable inclus dans le lot du moteur.

Lors de I'utilisation, de I'installation et de la connexion de dispositifs électriques supplémentaires
(accessoires), il est nécessaire de suivre les instructions jointes a ces dispositifs. Une connexion
incorrecte pourra endommager le produit.

Utilisez les appareils supplémentaires proposés par ALUTECH et ceux dotés des caractéris-
tiques requises. La société ALUTECH n'est pas responsable du fonctionnement du systéme
d'entrainement lorsque les dispositifs supplémentaires fabriqués par d'autres fabricants y sont
utilisés.

La figure 8 montre les connecteurs pour les raccordements électriques (vue a la livraison).

Pour accéder aux connecteurs, il est nécessaire d'ouvrir le couvercle du bloc en dévissant les
quatre vis.

CU-TR230-B CU-TR400-B

®

@ uubuduuuuuuduy

XP11

XP10
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[} XPO [[=[=[=[g]
z
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XP15 | XP16
|
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@

XP7

‘llllJ%
-3

EEEER @
Y & fEiZ

Figure 8
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XP1 Carte d'affichage et boutons de bloc -
XP2 Interrupteurs d'entrainement de moteur 52
XP3 Encodeur de moteur

XP4 Dispositifs de commande 53
XP5 Interrupteur de verrouillage avec clé

XP6 Dispositifs de sécurité, interrupteurs de porte, alimentation 12V 54
XP7 Dispositifs de sécurité, alimentation 24V

xp8 @ Mise a la terre de protection

XP9 Réseau 5.1
XP10 Lampe de signalisation

XP11 Moteur électrique d'entrainement

XP12 Module de radiocommande 6.2 (P2)
XP13 Module d'extension fonctionnelle

XP14 Commande extérieure

XP15 Dispositif de sécurité (correspondant a I'entrée PH1 au connecteur XP7) 5.5
XP16 Dispositif de sécurité (correspondant a I'entrée PH2 au connecteur XP7)

XP17 Poste de commande (Ouvrir, Arréter, Fermer)

Désignations :

L — phase;

N — canal neutre;

@ (PE) — mise a de terre de protection

NO — contact normalement ouvert

NC — contact normalement fermé

PNP / NPN — types transistorisés de sortie d'un dispositif
TX — émetteur du dispositif

RX — récepteur du dispositif

CONNEXION DU RESEAU, DU MOTEUR D’ENTRAINEMENT
ELECTRIQUE, DE LA LAMPE DE SIGNALISATION

Lors du raccordement au réseau, un dispositif de coupure de réseau simultané et omnipolaire
doit étre prévu (par exemple, un disjoncteur automatique, un cable avec une fiche, un interrupt-
eur principal) conforme a la catégorie de surtension lll et installé conformément aux régles des
installations électriques. Le dispositif de déconnexion de tous les poteaux du réseau doit étre
situé dans un endroit facilement accessible, a une hauteur confortable et s(ire (1,5-1,9 metre).

Lalampe de signalisation (XP10) s'allume uniquement lorsque la porte est en mouvement (moteur

d'entrainement en marche).

Fusibles du bloc de commande :

CU-TR230-B CU-TR400-B
FU1 T1A 250V 5%x20 FU1 T1A 250V 520
FU2 T10A 250V 5%x20 FU2
FU3 T10A 600V 5x20
FU4
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XP10

:@ 230V~ / max 100W

A\

230V/50Hz

(2P+PE)

Connexion du réseau, du moteur
électrique d'entrainement de la série TR
(230V ~) et de la lampe de signalisation a
I'unité de commande CU-TR230-B.

/A

400V/50Hz

(3P+N+PE)

Connexion du réseau, du moteur
électrique d’entrainement de la série TR
(400 V~) et de la lampe de signalisation

au bloc de commande CU-TR400-B.

Figure 9

Figure 10

5.2 RACCORDEMENT DES INTERRUPTEURS/ENCODEUR DE MOTEUR

P1-F1-01
OPL m } [T No

XP2

Limit Open (NC)
Limit Close (NC)

CLL =
<50mm (NC)

=l mmmm

AN

Raccordement d'un moteur de la série TR
avec des interrupteurs mécaniques : des
interrupteurs de fin de course et un interrupteur
pour désactiver le dispositif de sécurité
pres du sol (entrée SE connecteur XP6).

XP3
o]

P1-F1-02
XP3
Lo]le]o]

Raccordement d’'un moteur de la
série TR avec I'encodeur

Figure 11

Figure 12
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5.3 RACCORDEMENT DES DISPOSITIFS DE COMMANDE
Le fonctionnement des entrées de commande du connecteur XP4 dépend des réglages effectués.
op Entrée « OUVRIR » (NO). Lorsqu'il est déclenché, une ouverture P3-F1
est effectuée (réglage d’usine) P3-F2
a Entrée « FERMER » (NO). Lorsqu'il est déclenché, une fermeture P3-F1
est effectuée (réglage d’usine) P3-F2
s Entrée «STOP» (NC). Lorsqu'il est déclenché, le mouvement est _
arrété ou interdit (bloqué).
GND Contact général 13 -
Entrée « STEP BY STEP » (NO). En cas de déclenchement,
SBS une séquence d'actions est exécutée pour ouvrir, arréter le _
mouvement ou fermer (séquence de commandes Ouvrir -
Stop — Fermer — Stop — Ouvrir...).
PED Entrée « OUVRIR PARTIELLEMENT » (NO). Lorsqu'elle est activée, P1-F5
la porte se déplace vers la position du milieu P3-F3
Pour exclure I'accés général a lacommande de la porte, au connecteur XP5 (LOCK), qui est installé
sur le boitier du bloc (Figure 4), un interrupteur a clé (Figure 14) est branché. A l'aide de la clé,
l'interrupteur est mis en position (NC) dans laquelle les commandes des dispositifs de commande
(boutons du bloc, interrupteurs de commande, télécommandes et autres) sont bloquées ; soit
dans la position (NO) ol la commande est autorisée.
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XpP4 & dwzzaa
O 0o n o
slsl o ~| ~
g zlz gl e
=z w o o =2
£13e HE
ol a 0w 0n| £
0 S =
|
al
w w
| o
n
Figure 13 Figure 14
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5.4 RACCORDEMENT DE DISPOSITIFS DE SECURITE

& ATTENTION ! Selon les conditions et le mode de fonctionnement de la porte, le dispositif de
sécurité doit étre correctement connecté conformément au type de sécurité (niveau de sécurité
minimum selon EN 12453). Les dispositifs de sécurité, le cas échéant, doivent étre au moins de
catégorie 2 PL=c (EN 12978, EN 13849-1).

Dispositifs de sécurité typiques :

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

Capteur (contact) de
portillon

L] L] T
Barre palpeuse de Barriére Barre palpeuse
paip Photocellules immatérielle (écran B p P
contact A d‘avertissement
Tybe C Type D lumineux) Tvoe E
yp! TypeE yp

CONTACTS PARAMETRES

Sortie d'alimentation des périphériques supplémentaires. Tension
d'alimentation 12V DC, 100mA maximum

sortie la tension d'alimentation nominale est 24V CC

CONTACTS
—

Sortie d'alimentation des périphériques supplémentaires. Tension

GND Contact général - -
Entrée pour dispositifs de sécurité avec un signal optoélectronique P5-F3
(capteurs optiques de la barre palpeuse, barriere immatérielle) ou P5-F4

SE 8,2 kOhm (barre palpeuse résistive / réglage d'usine). L'activation de 16 PS5
I'appareil est active lors de la fermeture de la porte. Le réglage d'usine
lors du déclenchement est I'arrét et I'ouverture compléte P5-F6
Entrée des dispositifs de sécurité avec contact NC (interrupteurs
d'affaiblissement du cable, capteur de portillon / réglage d'usine) 15

D ) ; . . P5-F1
ou signal 8,2 kOhm (capteur de porte). Lorsqu'il est déclenché, le (A,B)
mouvement est arrété ou bloqué
Sortie de la vérification du fonctionnement du dispositif (auto-test)

DT connecté a l'entrée D. Lorsque le paramétre est activé, la vérification est 15 P5-F2
effectuée avant le début du mouvement. Lors du déclenchement de la (@]

PARAMETRES
(CHAPITRE 6.3)

doivent étre du méme type (P6-F1/P6-F4).

*24 | Jalimentation 24V (18V-32V) CC, maximum 250mA " -
GND | Contact général - -
| . L. P6-F1
PH1 Entr,eede photgcellules, barrlen?s |mmatgrlelles de type NC/PNP /NPN. 17 P6-F2
Le réglage d'usine - type non sélectionné (no). 18 P6-F3
L'activation du dispositif peut étre active lorsque la porte est en train
. - . o 19 P6-F4
de fermer (réglage d'usine) ou en ouverture. Le réglage d'usine lors du
PH2 . A " \ 20 P6-F5
déclenchement est l'arrét et l'ouverture complete P6-F6
Sortie afin de la vérification de la performance des dispositifs (auto-test)
connectés a l'entrée PH1 et/ou PH2. Lorsque le paramétre est activé, la 21 P6-F7
PHT vérification est effectuée avant le début du mouvement. 22 P68
ATTENTION ! Lors de la connexion de plusieurs appareils a la sortie PHT, ils 23
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Interrupteurs NC
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Interrupteur NC et capteur du

XP6

DT

)

(pas d'autotest) portillon 8,2 kOhm portillon avec autotest
Figure 15
P5-F3-01 % P5-F3-02
XP6 XP6
EEEER EEEENR
OSE

8K2

Barre palpeuse résistive (8,2 kOhm)

D d__[

Dispositif de sécurité avec signal

Couleurs de fil :

optoélectronique (OSE) GN - vert
WH - blanc
BN - brun
Figure 16

X7 gEpEEnm

Photocellules filaires

X/ gpEnEn

Emetteur photocellule avec piles

Figure 17

Figure 18
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P6-F1-01
P6-F4-01

Deux paires de photocellules filaires

Figure 19

XP7

+24| W
GND| .

|
rpH2| W
PHT| W

—PH1

P6-F1-02 J
PNP NC +

™ RX our

P6-F1-03
PNP NO +—

OL.uf

RX — OUT|—

P6-F1-04
NPN NC Y

RX@ QOU—T:

P6-F1-05

NPN NO +

RX@>E

ouUT|—

Photocellules avec différents types de sortie transistor

Figure 20
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P6-F1-01 P6-F1-01
P6-F7-01 P6-F7-01
P5-F3-01 P6-F5-02]
XP7 EEEEN
X6 HEENEEN| XP7 ENENEN
N N 8 . = T 8 o o F
* o e & & T§woa TE§ T TR
g |
X
(]
T+ +| - [com/no[NC! ‘T =~
+ +| - |coM|NC[TEST
> RX
> RX )
Auto-test des cellules photovoltaiques filaires Barriere immatérielle avec autotest
Figure 21 Figure 22

P6-F1-02
P6-F7-01
P6-F8-02

XP7 EEEEN

<+ Q0 gl—
+ O

I
[
[

L + PNP NC + J
TEST ™ RX g iou-r
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5.5 RJCONNECTEURS

L'équipement périphérique est raccordé aux connecteurs XP13 - XP17 (RJ11 6P4C), et il est pos-
sible de connecter rapidement les dispositifs de controle et de sécurité.

PARAMETRES

Module d'extension de fonctionnalité (par exemple, CU-A01), bloc de
commande de I'équipement de transbordement de la série CU-D-B.
Le nombre maximum de modules connectés est de 10 piéces. On
XP13 utilise le protocole MODBUS (commande Master). 24 P9
ATTENTION ! Le module est alimenté par la carte du bloc de
commande. Veuillez tenir compte de la charge maximale pour la
sortie d'alimentation + 24 (XP7).

Connexion déquipements externes (ordinateur personnel, réseau
XP14 industriel, module Wi-Fi WM-Sm). 25 P8
On utilise le protocole MODBUS (commande Slave).

Dispositifs de sécurité correspondant a la logique du fonctionnement P6-F1
XP15 des entrées PH1 et PH2 (XP7). P6-F2
XP15 - correspond a I'entrée PH1, XP16 — correspond a l'entrée PH2. P6-F3
ATTENTION ! Lalimentation des périphériques connectés est
24V.Veuillez tenir compte de la charge maximale pour la sortie 26
d‘alimentation + 24 (XP7). P6-F4
XP16 ATTENTION : Lors de la connexion d'appareils a ces connecteurs aux P6-F5
entrées PH1 et PH2 du connecteur XP7 aucun appareil ne doit étre P6-F6
connecté (et vice versa).

Poste de commande — Ouvrir (NO) / Stop (NC) / Fermer (NO).
XP17 ATTENTION ! Si le poste de commande n'est pas connecté, il faut 27 —
installer un connecteur de connexion.

Les regles et les exigences d'utilisation, de connexion, de configuration et d/exploitation de
I'équipement sont présentées dans des différents manuels de dispositifs.
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PARAMETRES

ALGORITHME DE REGLAGE

Le réglage s'effectue a l'aide des touches de bloc, l'indication de réglage s'affiche a I'écran (Fig-
ure 4). Séquence de configuration :

Accéder au Sélection Sélection Sélection d’'une Quitter les
menu des > menu > | d'unréglage | > valeur ou procédure | > | paramétres et
parameétres (PO...P9) (FO...F9) de réglage le menu

Accéder au menu des paramétres

Ouvrez le couvercle du boitier de bloc en
dévissant les vis. Appuyez et maintenez le
bouton sur la carte électronique du bloc
jusqu'a ce que l'indication P1 apparaisse
(~3 secondes) :

Sélection du menu (PO ...P9) Parameétres (FO ... F9) Valeurs

La sélection se fait en appuyant sur le bouton o ou o la confirmation se fait en appuyant sur
le bouton @. Apreés la confirmation, la valeur sélectionnée obtient un point, ce qui signifie que la
valeur de réglage a été modifiée. Voici l'exemple décrivant le choix du temps de pause jusqu’a la
fermeture automatique de 99 secondes :

ﬁ>§ﬁ> ﬁ>§ﬁ>@

Quitter les paramétres et le menu::

La sortie des paramétres et des menus en mode veille peut étre effectuée de deux maniéres. Soit en
appuyant plusieurs fois sur un bouton de la carte électronique de blog, soit en utilisant les boutons
sur le boitier du bloc lorsque “bc” est affiché:

v [ 0 Fake & b @
D o o lPakd $

>
N

Siaucun bouton n'est enfoncée pendant 10 minutes en mode de réglage (inactivité), puis le menu
des paramétres se fermera automatiquement.
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REGLAGE DE FIN DE COURSE DE LA PORTE

ATTENTION ! Au début du réglage des positions finales, la porte doit étre <>
en position intermédiaire (par exemple 1 metre du sol). Pour déplacer
manuellement le tablier de la porte, veuillez utiliser la chaine du nceud de
la commande manuelle d'urgence du moteur. i @)

Lors des réglages, le mouvement de la porte est commandé par les boutons @) et @) seffectue
en mode manuel (appui et maintien du bouton).

MOTEUR AVEC INTERRUPTEURS MECANIQUES

Consultez les informations du manuel du moteur d’entrainement sur la configuration des inter-
rupteurs de position finale.
Vérifiez le réglage P1-F1 la position de la valeur 01 (réglage d'usine).

Connexion a la configuration P1-F2 (chapitre 6.1.)

Vérification du sens d'ouverture © A 3s
. : - @ €.
Appuyez et maintenez enfoncé le bouton E> @ E>
o pendant quelques secondes pour voir le

sens de déplacement du portail. La porte va %/ &

s'ouvrir!

Sila porte se ferme, appuyer simultanément sur les deux boutons o o et retenez-les jusqu'a
l'affichage du changement de direction (~ 3 secondes).

Mise en position finale OUVERT % @
. . s ?
Appuyez et maintenez le bouton @) jusqu’a e o %
ce que la porte se déplace vers la position o
d'ouverture finale. Utilisez le bouton o pour Jj/
corriger la position.

Réglez la position des cames de fin de course des interrupteurs de position finale d'ouverture.

Mise en position finale FERME (@)
Appuyez et maintenez le bouton @) jusqu’a @

ce que la porte se déplace vers la position %
finale de fermeture. Utilisez le bouton @) ¢
pour corriger la position.

Régler la position des cames des interrupteurs de fin de course de fermeture dans I'actionneur.

Vérification des positions finales réglées P
Effectuez quelques cycles complets é% D> Jj & D> Fe
d'ouverture et de fermeture a l'aide des ’

boutons @) et @). Assurez-vous que la porte &i\ %/ o

s'arréte dans les positions finales requises.

S'il est nécessaire de changer la position de la porte, ajustez la position des cames des interrupteurs
d’entrainement.

Confirmez la fin du réglage en appuyant sur le bouton ®.

Quitter la configuration et le menu (chapitre 6.1.)

Pour limiter le temps de fonctionnement continu du moteur, vous pouvez ajuster le temps de

son fonctionnement. Réglage automatique (chapitre 6.5) ou sélection de I'heure dans le réglage
P1-F7 (chapitre 6.3).
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6.2.2 MOTEUR AVEC ENCODEUR

VA

Vérifiez le réglage P1-F1 la position de la valeur 02. Est installé automatiquement lorsque le
moteur est connecté avec l'encodeur.

Connexion a la configuration P1-F2 (chapitre 6.1.)
Vérification du sens d’'ouverture

Appuyez et maintenez enfoncé le bouton oP) . % "
o pendant quelques secondes pour voir @ E> @ [>

le sens de déplacement du portail. La o ./ %

porte va s‘ouvrir!

Si la porte se ferme, appuyer simultanément sur les deux boutons o o et retenez-les

jusqu'a I'affichage du changement de direction (~ 3 secondes).

Mise en position finale OUVERT
Appuyez et maintenez le bouton °
jusqu'a ce que la porte se déplace vers
la position d'ouverture finale. Utilisez le
bouton o pour corriger la position.

rAa
ks

> >

i
O@O

/!

Confirmez la position réglée en appuyant sur le bouton @

>

Mise en position finale FERME

Appuyez et maintenez le bouton o
jusqu’a ce que la porte se déplace vers la
position finale de fermeture. Utilisez le
bouton o pour corriger la position.

O
HAme | 14

eze

W

5

/?OQ

/

Confirmez la position réglée en appuyant sur le bouton Q

Cou[] W@
'E/ R

Quitter la configuration et le menu
(chapitre 6.1.)

%

by

Effectuez quelques cycles complets d'ouverture et de fermeture a l'aide des boutons o o As-
surez-vous que sur I'affichage du bloc I'indication du sens de marche et l'indication des positions
finales de la porte sont correctes. Assurez-vous que la porte s'arréte dans les positions finales
requises.

Si un réglage fin des positions est nécessaire, utilisez le réglage P1-F3 (chapitre 6.3), et pour la
position finale d'ouverture et le réglage P1-F4 pour la position finale de fermeture.

o i
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6.3 REGLAGE

Modéle du moteur d”entrainement . .
L N R ) 01 - avec les interrupteurs mécaniques
F1 Dans la désignation du modele de variateurs avec 01.
: 02 - avec encodeur
encodeur, ily a une lettre E
. . pas
F2 Réglage de fin de course (chapitre 6.2) configuré
-F...0...F
F3* Réglage précis de la position finale Les valeurs avec un signe « - » corrigent 0.
d'ouverture (LO) la position de la porte par rapport a la
valeur 0 (position paramétrée) dans le
P1 Réglage précis de la position finale de sens de la fermeture, le reste dans le
F4* . 0.
fermeture (LC) sens de l'ouverture
. ", . . ; pas
F5 Réglage de la position d'ouverture partielle (chapitre 6.4) configuré
. . . ; pas
F6 Réglage du temps de fonctionnement (chapitre 6.5) configuré
10,11,12...70:
F7 Temps de marche 10 - 10 secondes, 70.
70-70 secondes
Réglage de la radiocommande
P2 Disponible lorsque le module de radiocommande est connecté (connecteur XP12). Consultez le manuel du
module de radiocommande, la série CU-A02
Mode de fonctionnement (commande) 01 - manuel
En mode manuel, pour déplacer la porte en 02 - manuel a la fermeture,
position finale, il faudra appuyer et maintenir d'impulsion a l'ouverture
enfoncé le bouton de commande correspondant: | 03 — d'impulsion 01.
o ou o Sile bouton est relaché, le mouvement | 04 - d'impulsion avec passage (P1-F1-01)
F1 de la porte s'arréte. automatique en mode manuel
Les entrées SBS, PED, SE, PH1 1 PH2 ne sont en cas de fonctionnement ou 02.
pas actives en mode manuel. Les instructions de dysfonctionnement des (P1-F1-02)
de commande des dispositifs raccordés aux dispositifs de sécurité (entrées SE,
connecteurs XP12, XP13et XP14 ne sont pas PH1, PH2)
exécutées.
P3 En mode manuel, un dispositif de commande doit étre utilisé sans auto-maintien apres avoir appuyé! En

mode manuel, le dispositif de commande doit étre situé dans un endroit fiable a partir duquel une vue
directe, compléte et constante du mouvement de la porte est assurée (type A, EN 12453). Si la porte est
située dans un espace public, il ne doit pas étre possible pour des personnes non autorisées de manipuler la
porte, pour ce faire, par exemple, il faut installer un interrupteur a clé (type B, EN 12453), I'exploitation de la
porte doit s'effectuer sous la surveillance.

& ATTENTION ! Si le mode manuel est désactivé, alors I'utilisation obligatoire de dispositifs de sécurité
(chapitre 5.4) devient nécessaire : soit une barre palpeuse et des photocellules (typeC et D, EN 12453), soit
une barriére immatérielle (type E, EN 12453) , ou d'autres similaires.

Sile mode de fonctionnement P3-F1-04 est activé, mais que le dispositif de sécurité (entrées de connexion
SE, PH1, PH2) sest déclenché ou est défectueux, le passage au mode manuel seffectuera automatiquement.
Pour fermer la porte en position finale, appuyez et maintenez le bouton o La fermeture aura lieu apres un
retard préalable de 3 secondes avec une indication de sortie correspondant a l'entrée de connexion (chapitre
7). Lors du fonctionnement, toutes les régles d'utilisation du mode manuel doivent étre respectées ; en cas de
dysfonctionnement du dispositif de sécurité, contactez le service aprés-vente.

* Leréglage est disponible sur P1-F1-02 (pour le moteur avec encodeur)
** Le réglage est disponible sur P1-F1-01 (pour le moteur avec les interrupteurs)
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Entrées OP et CL (XP4).

Les instructions de commande peuvent étre Ouvrir ou
Fermer, ou il peut y avoir une séquence de commandes :
«Ouvrir - Stop - Ouvrir - » ... ou « Fermer - Stop -
Fermer—-» ...

— OP: Ouvrir
CL: Fermer
02 - OP: Ouvrir — Stop
CL: Fermer - Stop
03 - OP: Ouvrir — Stop

déclenchement de l'entrée PH2

F2 01.
CL: Fermer
04 - OP: Ouvrir
CL: Fermer - Stop
05 — OP: Ouvrir
CL: Fermer toujours
Si P3-F2-05 est sélectionné, alors avec un fonctionnement constant (NC) de I'entrée CL, seule la commande
de fermeture de la porte sera exécutée, I'exécution des autres instructions de commandes sera interdite
(bloquée). Si la fermeture est interrompue par un dispositif de sécurité, la commande de fermeture sera
P3 renouvelée toutes les 15 secondes.
Entrée PED (XP4). 01 - Ouvrir partiellement
On pourra donner une commande pour l'ouverture 02 - Ouvrir
F3 partielle de la porte (chapitre 6.4) ou pour ouvrir partiellement - Fermer 01.
partiellement puis fermer a partir de cette position. 03 - Ouvrir partiellement
toujours
& Si P3-F3-03 est sélectionné, avec un fonctionnement constant (NC) de I'entrée PED est activée, alors seule
la commande de déplacement vers la position intermédiaire de la porte sera exécutée, I'exécution d'autres
instructions de commande sera interdite (bloquée). En cas d'interruption du mouvement par le dispositif
de sécurité, le mouvement vers la position intermédiaire reprendra immédiatement apreés le rétablissement
(non actionnement) du dispositif de sécurité depuis n'importe quelle position de la porte. Selon le type de
moteur (P1-F1), considérez la position de la porte a partir de laquelle la commande d’ouverture partielle
peut étre exécutée (chapitre 6.4).
Fa Fonctionnement de la régulation bidirectionnelle des feux de signalisation no
Utilisé lorsque le module dextension CU-A01 (XP13) est connecté. Consultez le manuel du module. )
F1 Délai de fermeture automatique no - désactivé
01,02,03...99:
2 Le temps avant la fermeture automatique apres le 0; - ;gsecondz
déclenchement de I'entrée PH1 99 - 99 secondes
3 Le temps avant la fermeture automatique aprés le
déclenchement de I'entrée PH2
P4 Fa Temps avant la fermeture automatique de la position no.
d’ouverture partielle
Temps jusqu’a la fermeture automatique a partir
F5 de la position d'ouverture partielle aprés le
déclenchement de l'entrée PH1
Temps jusqu’a la fermeture automatique a partir
F6 | dela position d'ouverture partielle apreés e
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& En position d'ouverture compleéte, lors du décompte du temps de pause jusqu'a la fermeture automatique,
une commande d'ouverture (bouton o, entrée OP) réinitialisera le temps de pause et recommencera a
compter depuis le début. Une commande de fermeture (bouton °/ entrée CL) ou un actionnement de
I'entrée SBS fermera immédiatement la porte.

Lorsque le boutone, les entrées S et D sont activées, le temps de fermeture automatique se réinitialisera
et redémarrera au relachement du bouton (I'entrée se restituera).

Lorsque les entrées SE, PH1 ou PH2 sont déclenchées, le temps de fermeture automatique sera réinitialisé
et redémarrera lorsque l'entrée sera rétablie (par exemple, le faisceau entre 'émetteur et le récepteur de la
photocellule est sera restauré).

Apreés avoir éteint et rallumé I'alimentation électrique du bloc, le temps de pause jusqu'a la fermeture
automatique ne sera pas compté jusqu‘a ce que linstruction de la commande ne soit donnée ou que
I'entrée soit activée PH1 ou PH2.

no - désactivé

P4 ... 10:
F7 Délai de début du mouvement 01,02,03...10 no.

01 -1 seconde

10 - 10 secondes

no - désactivé
F8 | Durée de fonctionnement de I'éclairage 01,02, 0,3 - 99 03.
01 -1 minute

99 - 99 minutes

no - désactivé
F9 | Temps de fonctionnement du feu de signalisation 01,02,03... 99: 60.
01 - 1seconde

99 - 99 secondes

Utilisez les paramétres P4-F7, P4-F8, P4-F9 lorsque le module d’extension CU-A01 (XP13) est connecté.
Consultez le manuel du module.

. . 01-NC
F1 Entrée D (XP6) / Capteur de portillon 02 -8 kOhm 01.
F2 Autotest du capteur de portillon (sortie DT) no- des‘acltlve no.
P5 on - activé

. 01 - 8,2 kOhm (résistive)
F3 Entrée SE (XP6) /Barre palpeuse 02 - OSE optoélectronique 01.

. . . R no - désactivé
F4 Défaut de fonctionnement de I'entrée SE preés du sol L no.
on - activé
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Le réglage P5-F4 doit étre utilisé lors de l'installation d’une barre palpeuse optique de sécurité avancée sur des portes
sectionnelles avec portillon incorporé a seuil plat. Il est également recommandé de I'utiliser lorsqu’a la fin de la fermeture
de la porte prés du sol, la barre palpeuse (optique ou résistive) est interféré.
« Pour un moteur avec disjoncteurs (P1-F1-01), la sortie 5L du connecteur XP2 (Figure 11) est utilisée, & laquelle
un disjoncteur libre du moteur est connecté et son fonctionnement est configuré au point ou I'entrée SE est
déconnectée.

« Pour un moteur avec encodeur (P1-F1-02), le fonctionnement de l'entrée SE sera désactivé en fin de fermeture
lorsque la distance du sol au bord inférieur du tablier est moins de 50 mm. Si une correction de position est nécessaire,
pour affiner la position utilisez le réglage P5-F5.

ATTENTION ! Une fois configuré, le fonctionnement des dispositifs de sécurité connectés a l'entrée SE doit étre conforme

aux exigences des normes applicables. Si les exigences ne sont pas respectées, la configuration ne peut pas étre utilisée.

P5 Aprés avoir activé le réglage, vérifiez le fonctionnement du dispositif de sécurité connecté a l'entrée SE. Effectuez

plusieurs cycles complets de mouvement de la porte et assurez-vous qu'il 'y a pas de fausses alarmes a la fin de la

fermeture. Installez ensuite un obstacle de 50 mm de haut sur le sol (par exemple, un bloc de bois) et assurez-vous qu‘a la
fermeture, l'obstacle sera détecté (le tablier s'arrétera et souvrira). Il est vérifié au milieu et le long des bords du tablier de
la porte.

Réglage fin de la position de coupure de I'entrée SE -F...0...F

Le réglage est disponible sur P1-F1-02 (pour moteur Les valeurs avec un signe «-»
avec codeur). corrigent la position de la porte
Fonctionne lorsque la configuration P5-F5est activée par rapporta la valeur 0 dans

le sens de la fermeture, le reste
dans le sens de l'ouverture

F5

01 - ouverture en position finale
02 - ouverture 1 seconde o1.
03 - ouverture 3 secondes

Temps d'ouverture (d'inversion) aprés activation de

Fé I'entrée SE

no - désactivé
01-NC

. 02 -PNP NC
F1 Entrée PH1 03— PNP NO no.
04 - NPN NC

05 -NPNNO

01 - Fermeture / arrét et
ouverture compléte

02 - Fermeture / arrét et
Sens de fonctionnement de I'entrée PH1 et logique | ouverture 3 secondes
de mouvement de la porte apreés le déclenchement 03 - Fermeture / arrét
P6 04 - Ouverture/ arrét et
fermeture 3 secondes
05 - Ouverture / arrét

F2 01.

F3 Défaillance de I'entrée PH1 a distance du sol no- des'ac’tlve X no.
on - activé (chapitre 6.6)

no - désactivé
01-NC

. 02-PNP NC
F4 Entrée PH2 03— PNPNO no.
04 - NPN NC

05-NPNNO
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01 - Fermeture / arrét et
ouverture compléte
02 - Fermeture / arrét et
5 Sens de fonctionnement de I'entrée PH2 et logique | ouverture 3 secondes o1
de mouvement de la porte aprés le déclenchement 03 - Fermeture / arrét .
04 - Ouverture/ arrét et
fermeture 3 secondes
05 - Ouverture / arrét
Défaillance de I'entrée PH2 a distance du sol no — désactivé
F6 L, ; no.
on - activé (chapitre 6.6)
Pe Autotest des cellules photovoltaiques/ de la barriére | no - désactivé
7 immatérielle (sortiePHT) 01 - pour 'entrée PH1
02 - pour l'entrée PH2 no.
03 - pour les entrées PH1 1 PH2
Type d’autotest (sortie PHT) 01 -direct (pendant le test, la
Il differe selon la version de I'émetteur du dispositif de sortie PHT souvre pendant une
sécurité - il existe un contact spécial TEST (Figure 22,23) | courte période - I'alimentation
ou non (Figure 21). de I'émetteur est coupée)
F8 02 -inverse (lors de la 01.
vérification, la sortie PHT
s'allume pendant une courte
période - TEST et GND se
ferment)
F1 Configuration des paramétres de protocole MODBUS (connecteur XP14) 08.
F2 | ATTENTION! Les paramétres P8 sont utilisés lors de l'organisation d'un réseau industriel. 11.
P8 F3 Dans le cas d'emploi des dispositifs ’ALUTECH, les réglages d'usine P8 seront utilisés. o1.
F4 01.
FO Réinitialisation des parameétres d’usine P8
Réglage du fonctior t du module d’extension de fonctionnalité (par exemple, CU-A01).
P9 .
Consultez le manuel du module raccordé au connecteur XP13.
FO Réinitialisation des parameétres d’usine(chapitre 6.7)
PO
F1 Compteur de cycles(chapitre 6.8)
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REGLAGE DE LA POSITION INTERMEDIAIRE (OUVERTURE PARTIELLE)

6.4.1 MOTEUR AVEC INTERRUPTEURS MECANIQUES

& Si le temps de fonctionnement est réglé sur P1-F6 (chapitre 6.5), la commande d'ouverture

4

partielle est exécutée a partir des positions finales de fermeture et d'ouverture. S'il n‘est pas
configuré, uniqguement a partir de la position finale de fermeture.

Connexion a la configuration P1-F5 (chapitre 6.1.)
Appuyez et maintenez le bouton o ou

@
@ pour régler le tablier dans la position g D E’ D & D L
intermédiaire souhaitée. Confirmez la 4
position de la porte en appuyant sur le N o
bouton@.
Appuyez et maintenez le bouton ©
jusqu'a ce que la porte soit compléotement g ﬁ> % ﬁ> g% ﬁ>
fermée. Confirmez la fin du réglage en % o
appuyant sur le bouton ®. <

ATTENTION ! Si le bouton o est relaché lors de la fermeture de la porte, l'indication « LP » apparaitra
et le réglage devra étre fait depuis le début.
Quitter la configuration et le menu (chapitre 6.1.)

6.4.2 MOTEUR AVEC ENCODEUR

6.5

La position d'ouverture partielle est réglée aprés le réglage des positions finales de la porte
(chapitre 6.2.2). La commande d'ouverture partielle est exécutée a partir de n‘importe quelle
position de la porte.

Connexion a la configuration P1-F5 (chapitre 6.1.)
Appuyez et maintenez le bouton

@
© ou @. pour régler le tablier dans % ] o Fs
la position intermédiaire souhaitée. @ E> ﬁ> % E>
Confirmez la position de la porte en &r\\ o

appuyant sur le bouton O.

Quiitter la configuration et le menu (chapitre 6.1.)

REGLAGE DU TEMPS DE FONCTIONNEMENT

Le réglage est utilisé en cas d'installation d’'un moteur d'entrainement avec des fins de course
mécaniques sur la porte.

Connexion a la configurationP1-F6(chapitre 6.1.)
Le réglage s'effectue a partir de la position

0 -
compléetement fermée. e [>
Lors de I’entre)e_dar;s’le réglage doit étre =
lindication « ». / %

Silindication«l= />, utilisez le bouton @ ®
pour fermer la porte.
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Pour régler I'heure, appuyez et maintenez le bouton °jusqu’é ce que la porte soit
complétement fermée. Lorsqu'il est ouvert, I'écran décompte le temps (par exemple jusqu’a 24
secondes). Confirmez I'heure réglée en appuyant sur le bouton

NOX

gﬁ.ﬂ = &D@
O / r

ATTENTION! Si le bouton o est relaché lors de l'ouverture de portes, l'indication «l= -/ »
apparaitra et le réglage devra étre fait depuis le début.

Quitter la configuration et le menu (chapitre 6.1.)

Afin de garantir un temps suffisant pour un fonctionnement continu entre les positions finales de
la porte, 10 secondes seront automatiquement ajoutées au temps lors du réglage de P1-F6. Le
temps de fonctionnement accepté par le bloc sera automatiquement défini dans le réglage P1-F7.
Si vous souhaitez configurer P1-F7peut étre définie sur une valeur de temps différente (ajustée).

REGLAGE DE PANNE D’ENTREE PH A DISTANCE DU SOL

Le réglage est disponible lorsque le moteur avec encodeur (P1-F1-02) est installé sur la porte.

Il est recommandé d'utiliser le réglage si, a la fin de la fermeture de la porte, les photocellules
sont interférées (croisement des faisceaux), par exemple, par les éléments de la structure de la
porte; ou des photocellules sont utilisées, qui sont installées dans les manuels et traversées par
le tablier de la porte.

Connexion a la configuration P6-F3 (pour I'entrée PH1) ou P6-F6 (pour I'entrée PH2) (chapitre 6.1.)
Sélectionnez une valeur on pour

commencer le réglage. Appuyez sur le

bouton @ pour confirmer le réglage de ( o B
démarrage. @ [> % [:>

Si la valeur est sur avec un point (on.), cela ° o
signifie que le réglage a déja été effectué.
Refaire, le cas échéant.
Appuyez et maintenez le bouton @) ou @), pour régler le tablier dans la position intermédiaire
souhaitée. Confirmez la position de la porte en appuyant sur le bouton@®.

@

- €~ <O | [JF3
@ DD  €.»
€. 0 F&

~

Quitter la configuration et le menu (chapitre 6.1.)

Une fois configuré, le fonctionnement des dispositifs de sécurité connectés a I'entrée PH1 ou PH2
doit étre conforme aux exigences des normes en vigueur. Si les exigences ne sont pas respectées,
la configuration ne peut pas étre utilisée.

ATTENTION ! Apres le réglage, vérifiez le fonctionnement du dispositif de sécurité connecté
a I'entrée PH1 et/ou PH2. Effectuez plusieurs cycles complets de mouvement de la porte et
assurez-vous qu'il n'y a pas de fausses alarmes a la fin de la fermeture.
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A I'aide d’un obstacle, tel qu’un bloc de bois de 700 x 300 x 200 mm (les exigences particuliéres
pour I'échantillon de controle sont spécifiées dans EN12453), vérifiez :

A - Lorsque la porte est ouverte, un obstacle de 300 mm doit étre détecté. S'il y a un obstacle au
sol dans l'ouverture de la porte ou a proximité du coté ou le dispositif de sécurité est installé, la
porte ne doit pas se fermer ; I'introduction d'un obstacle lors de la fermeture entrainera un arrét
et une ouverture compléte (lors de la détection, il ne doit y avoir aucun contact entre le tablier et
l'obstacle). Il est vérifié au milieu et le long des bords du tablier de la porte, lors de la fermeture
dans la position la plus défavorable de la porte (prés d'un obstacle).

B - Si le tablier se trouve dans la zone d’activation directe des photocellules ou en dessous,
l'obstacle ne sera pas détecté (la porte se fermera, il ne doit pas y avoir de contact entre le tablier
et l'obstacle).

200 §
W el v v T_J =1 !

REINITIALISATION DES PARAMETRES

Réinitialisation des parametres d'usine restaurera les paramétres aux valeurs par défaut lorsque
le bloc de commande controle a été livré (chapitre 6.3).

Les données du compteur de cycles (chapitre 6.8) seront enregistrées. Les valeurs de réglage de
P2, P8, P9 seront enregistrées (ce menu a son propre paramétre de réinitialisation FO avec des
valeurs d'usine / suppression).

Connexion a la configuration PO-FO (chapitre 6.1.)

Apreés l'apparition de l'indication «dL», appuyez sur le bouton@
et maintenez-le enfoncé (~ 5 secondes) jusqu’a ce qu'un point t

f n
o, BLIED
apparaisse sur I'écran, ce qui signifie que tous les paramétres 6%

sont réinitialisés

Quitter la configuration et le menu (chapitre 6.1.)
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DONNEES DU COMPTEUR DE CYCLES

Le nombre de cycles effectués sous forme a six chiffres est affiché dans le réglage lors du
changement de I'affichage (au maximum 999 999 cycles).

Lexemple montre la valeur du compteur de 123 456 cycles ,{E 3 q 5 E

Connexion a la configuration PO-F1 (chapitre 6.1.)

L'écran affichera deux chiffres avec deux points (par
exemple, «1.2.»). 6% E> g E> @

Ce sont les deux premiers chiffres du compteur. ° o

Pour voir les deux chiffres suivants du compteur

(troisiéme et quatrieme), appuyez sur le bouton o

L'écran affichera deux chiffres avec un point au milieu (par exemple,«3. 4»).

Pour voir les deux derniers chiffres du compteur (cinquiéme et sixieme) cliquez sur le bouton o
L'écran affichera les deux derniers chiffres avec un point a la fin (par exemple, «5 6.»).

Avec l'aide d'un bouton @) ou @) vous pouvez revoir les numéros du compteur.

Quitter la configuration et le menu (chapitre 6.1.)
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7. AFFICHAGE

Affichage d'état, des instructions de commandes et fonctionnement des entrées :

Etat de veille (un seul point clignotant)

no

[ Ouverture
"_- "_ Fermeture
II. ,’_-” Position finale de l'ouverture

"_ "_- Position finale de fermeture

= = | Position intermédiaire aprés la commande d'arrét

|

L Position d'ouverture partielle (chapitre 6.4)

| [_ | Position intermédiaire apres la commande de déplacer vers la position intermédiaire d'un dispositif (par
[y exemple, module Wi-Fi WM-Sm) raccordé au connecteur XP14 (chapitre 5.5)

I ,’_ -,' Commande d'ouverture
I /_- Commande de fermeture
C l_:, Commande d'arrét de mouvement
[ ll'-' Commande d'ouverture partielle
,’:/ Compte a rebours jusqu'a la fermeture automatique (réglages P4-F1, P4-F4)

[ (21 | Compte arebours jusqu'a la fermeture automatique apres le déclenchement de I'entrée PH1 (réglages P4-F2,
i P4-F3) ou I'entrée PH2 (réglages P4-F5, P4-F6)

Instructions de commandes bloquées, connexion a la configuration (connecteur XP5)

_ Dispositif dans le circuit STOP s'est déclenché (entrée S, connecteur XP3, connecteur XP17)
’3 ,’- P Le moteur avec encodeur est débloqué ou en mode d'utilisation du bloc de commande de circuit manuel
d'urgence avec la chaine / la protection thermique sest déclenchée (variateur 400 V avec encodeur)

) Le dispositif de sécurité d'arrét de la circulation s'est déclenché (entrée D) : capteur de portillon, interrupteurs
(= d'affaiblissement du cable

] Sécurité en fermeture déclenchée (entrée SE) : une barre palpeuse ou une barriére immatérielle

,’ Photocellules déclenchées (entrée PH1)
2

C Photocellules déclenchées (entrée PH2)

,’-' h Vérification (auto-test) du dispositif de sécurité connecté a I'entrée PH1 / PH2 et a la sortie PHT est en cours

,’- - | Letest du dispositif de sécurité connecté a 'entrée PH1/ PH2 et a la sortie PHT a échoué (chapitre 5.4)

"" 1_7' Vérification (auto-test) du capteur de portillon connecté a I'entrée D et sortie DT est en cours
l_’[l ,I_’ La vérification du capteur de portillon connecté a I'entrée D et a la sortie DT a échoué a échoué (chapitre 5.4)

Les instructions de commandes des portes sont bloquées par le dispositif externe (protocole MODBUS),
'l-’ " par exemple le bloc de commande de I'équipement de transbordement de la série CU-D-B

P Consultez le manuel du dispositif raccordé au connecteur XP13 ou XP14 (chapitre 5.5).
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Affichage d'erreur et de défaut :

C_nn
[y E

Positions finales du moteur avec encodeur non réglé
’Chapitre 6.2.2

c_n\
[ N ¥ |

Déclenchement incorrect de l'interrupteur de fin de course (moteur avec interrupteurs)

P Mauvais sens de rotation - Chapitre 5.2/ Chapitre 6.2.1

VAprés l'instruction de la commande, la porte reste en position finale pendant plus de 3 secondes (pas de
mouvement de la porte)

c_na
[

Signal manquant de l'encodeur d'entrainement
P Connexion de lencodeur manquante (Chapitre 5.2) ou rompue
P Mauvais réglage (P1-F1)

| S iy
[ Y Y e |

Pas de mouvement du moteur d'entrainement avec encodeur

» Connexion incorrecte du moteur électrique d'entrainement (chapitre 5.1) ou défaillance
PLa protection thermique sest déclenchée (variateur 230V)

P Obstruction du mouvement des portes

C_ny
Cradg

Les deux interrupteurs de fin de course de porte se sont déclenchés (moteur avec interrupteurs)

W Pas de connexion de in terrupteurs (chapitre 5.2)

P Moteur déverrouillé ou en mode de fonctionnement manuel du circuit d'urgence/ protection thermique
déclenchée (variateur 400 V)

Cc_nc
Cradg

Arrét de la circulation a la fin des heures de travail
P Chapitre 6.3 (Réglage P1-F7)
P Le fonctionnement de la porte a été perturbé

c_nn
[ N ¥ |

Basse tension secteur
P Ecart par rapport d la tension d'alimentation de fonctionnement (chapitre 2.2)

C_no
e

Haute tension secteur
» fcart par rapport a la tension d’alimentation de fonctionnement (chapitre 2.2)

C_nno
[ Y ¥ e |

Erreur lors de la lecture des paramétres
P Réinitialisation des parameétres d’usine (chapitre 6.7)

- _ n
[ e N}

Lalimentation électrique du moteur d'entrainement est interrompue. Lalimentation est fournie alors
qu'elle ne devrait pas I'étre, ou n'est pas fournie alors qu'elle devrait I'étre

/_- . ,’ 1| PDysfonctionnement du bloc de commande
I | =1/ Position d'ouverture partielle non réglée
L ™. 1 | Wchapitre6.4
_ _. | Sens de déplacement incorrect du moteur d'entrainement avec encodeur
I’.- r. " _-" »Connexion incorrecte du moteur électrique dentrainement (chapitre 5.1)
P Chapitre 6.2.2
I | 1) | La plage de réglage maximale des positions finales du moteur avec encodeur est dépassée
cr.or ’Chapitre 6.2.2
Lors de la sélection de la valeur de réglage précis de la position finale du moteur avec I'encodeur, les
- - limites de réglage valides ont été dépassées
=17« 1 20| WSélection d'une autre valeur de réglage précis (P1-F3 ou P1-F4)
W Chapitre 6.2.2
- ) [~ | Dépassement de la plage de positions finales réglée du moteur avec encodeur
cr.d b » Chapitre 6.2.2
Erreur lors de l'utilisation du module d’extension de fonctionnalité
I _ 0 P Consultez le manuel du module raccordé au connecteur XP13 (chapitre 5.5)
L.l Psi des modules d’extension ne sont pas utilisés avec l'unité, tous les modules doivent étre retirés
(réglage P9-F0)
Erreur lors de I'utilisation du module de commande radio
C_ o P La communication entre le module et le bloc de commande est interrompue. Eteignez et rallumez
[ = I'alimentation du bloc de commande
»Dysfoncﬁonnement du module. Contactez le service aprés-vente
Erreur lors de I'utilisation du bloc de commande de équipement de transbordement de la série CU-D-B
s _Jnrnp Vérifiez la connexion, consultez le manuel du bloc raccordé au connecteur XP13 (chapitre 5.5).

Cras i

P si le bloc de commande de I'équipement de transbordement de la série CU-D-B n’est pas utilisé avec le
bloc, il est nécessaire de supprimer le numéro d’enregistrement du bloc (réglage P9-F9)
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CONTROLE DE FONCTIONNEMENT ET MISE EN SERVICE

« La vérification est une étape importante de l'installation du systéme d'entrainement et de la
préparation a l'exploitation de la porte :

Consultez le chapitre 1. Toutes les regles et exigences doivent étre respectées.

Consultez les manuels des dispositifs du systéme d'entrainement (moteur électrique
d'entrainement, dispositifs de sécurité, de commandes et d'autres) et celui de la porte. Toutes les
régles et exigences spécifiées dans les manuels doivent étre respectées.

Vérifiez successivement que lorsque le moteur est déverrouillé et que le moteur est mis en mode
de contréle manuel d’'urgence par la chaine, la porte ne bouge pas apres que les instructions de
commande ont été donnés. Sur I'écran du bloc il y a l'indication correspondante : « Er.04 » — pour le
moteur d'entrainement avec les interrupteurs, « St » — pour le moteur avec I'encodeur.

Effectuez un cycle complet «ouverture-fermeture» a I'aide des boutons de commande @) et @.
Assurez-vous que la porte se déplace dans la bonne direction et s'arréte dans les positions finales,
le mouvement de la porte est effectué de facon réguliéere. Effectuez quelques cycles complets

afin d'identifier d'éventuels défauts d'installation, un ajustage et un réglage incorrects, de vous
assurer que les fixations sont sécurisées et que la porte et le moteur d'entrainement fonctionnent
correctement. Si des dispositifs de commande supplémentaires sont utilisés, assurez-vous qu'ils
fonctionnent également correctement. Si une lampe de signalisation est connectée, assurez-vous
gu'elle s'allume lorsque la porte se déplace.

Vérifiez que le bouton @ les dispositifs connectés a I'entrée S et a I'entrée D (chapitre 5.4) arrétent
le mouvement de la porte et ne permettent pas I'exécution d'instructions de commande pour le
mouvement de la porte. Par exemple, si la porte a un portillon, alors lorsque le portillon est ouvert,
il ne devrait y avoir aucun mouvement de la porte.

Lors de I'utilisation de dispositifs de sécurité (tels qu'une barre palpeuse ou une barriere
immatérielle) connectés a l'entrée SE (chapitre 5.4), il faut vérifier qu'ils détectent les obstacles.
Considérez les paramétres de connexion pour I'entrée SE.

Sirien ne prouve que les exigences des normes de sécurité actuelles (EN 12453) sont respectées
lors de I'utilisation de ces dispositifs, des essais doivent étre effectués pour la mise en service de

la porte conformément aux normes applicables. Pour les dispositifs de contact de sécurité, les
exigences relatives a la limitation de la force de choc doivent étre respectées lorsque la porte

est fermée. Pour les dispositifs de sécurité sans contact, des échantillons de test spéciaux (les
exigences relatives aux échantillons sont spécifiées dans la norme) doivent étre détectés sur toute
la largeur et la hauteur requise de l'ouverture de la porte.

En cas d'utilisation de photocellules ou de barrieres immatérielles connectées a I'entrée PH1 et/
ou PH2 (chapitre 5.4), vérifiez qu'elles fonctionnent correctement conformément aux exigences
des normes en vigueur (EN 12453) et qu'elles n'interférent pas avec d'autres appareils. Lorsque la
porte est fermée, des échantillons de controle spéciaux (les exigences pour les échantillons sont
spécifiées dans la norme) doivent étre détectés sur toute la largeur de l'ouverture de la porte.
Considérez les paramétres de connexion pour I'entréePH1et/ouPH2.

« Alafin du contréle, assurez-vous que tous les couvercles, éléments de protection et de fixation du
bloc de commande et autres dispositifs retirés ou ouverts précédemment sont réinstallés.

Le systéme d'entrainement ne peut étre mis en service gu'une fois la vérification terminée avec succés.
La mise en service partielle ou temporaire est inacceptable.

« Veuillez préparer et conserver la documentation technique du kit d'automatisation.
La documentation doit contenir : le manuel de montage et d'exploitation, le planning d'entretien,
le schéma du systéme d'entrainement et le cablage électrique.

- Veuillez transmettre le « Manuel de montage et d'exploitation » rempli au consommateur
(propriétaire/exploitant).
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« Préparez le planning d'entretien et transmettez-le au consommateur. Donnez des consignes sur
les régles de maintenance.

« Informez I'utilisateur des dangers et des risques existants, ainsi que des regles d'utilisation en
toute sécurité. Informez I'utilisateur de la nécessité d'informer les opérateurs du portail des
dangers et des risques existants, ainsi que des régles de fonctionnement en toute sécurité.

Les personnes qui effectueront la commande de la porte doivent confirmer par une signature
personnelle qu'elles connaissent les régles d'utilisation en toute sécurité..

ENTRETIEN TECHNIQUE

Effectuez I'entretien technique programmé dans le cadre de I'ensemble du systéme d'entrainement
au moins une fois tous les 6 mois ou aprés 6 000 cycles complets de fonctionnement, selon la
premiére éventualité :

Procédez a une inspection externe de l'intégrité et de I'absence de dommages aux dispositifs de la
porte et du systéme d’entrainement.

Nettoyez le bloc de commande et les appareils du systéme d'entrainement de la poussiére, de

la saleté et de 'humidité. N'utilisez pas de jets d'eau, de nettoyeurs a haute pression, d'acides ou
d‘alcalis pour le nettoyage.

Effectuez une inspection externe des pieces du moteur d'entrainement et du bloc de commande,
en faisant attention a la corrosion et a l'oxydation des piéces. Déterminez le besoin de réparations
(remplacement de toutes les pieces et assemblages qui n'offrent pas une fiabilité suffisante).
Vérifiez I'intégrité des cables électriques et la fiabilité des connexions.

Assurez-vous que les connexions filetées (boulons, vis, écrous de fixation du moteur, fixations du
bloc de commande, fixations des dispositifs du systéme d'entrainement, etc.) sont correctement
serrées.

Effectuez le test conformément aux instructions du chapitre 8.

Saisissez des informations sur les travaux effectués dans le chapitre 14. Précisez le nombre actuel
de cycles terminés (chapitre 6.8).

Apreés lafin de la durée de vie ou de la ressource du produit, un spécialiste doit évaluer la possibilité
d’un fonctionnement ultérieur et la nécessité d'une réparation (remplacement des composants
et piéces les plus critiques).

DYSFONCTIONNEMENTS ET RECOMMANDATIONS POUR
LEUR DEPANNAGE

Lors de la recherche de la cause d’'un fonctionnement incorrect ou d'un dysfonctionnement,
reportez-vous a la description de I'indication du bloc de commande (chapitre 7).

ATTENTION ! En cas de dysfonctionnement qui ne peut pas étre corrigé a I'aide des informations
contenues dans ce manuel, veuillez contacter le service aprés-vente.
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Vérifier la tension secteur

Pas de connexion réseau

Vérifier la connexion réseau (chapitre 5.1)

Le fusible a sauté

Vérifiez les fusibles du bloc de commande (chapitre 5.1)

La porte ne bouge pas
(il'y a une indication du
bloc de commande)

Erreur dans les connexions
électriques du moteur

Vérifier les raccordements (chapitre 5.1, 5.2.)

Positions finales non définies

Effectuez le réglage des fins de course (chapitre 6.2)

Activation des dispositifs d'arrét
de la circulation (par exemple,
capteur de portillon)

Assurez-vous que les entrées des dispositifs avec
contact normalement fermé sont fermées (entrées S, D /
chapitres 5.3, 5.4)

Le moteur est déverrouillé

Vérifiez que le moteur est verrouillé (manuel du moteur)

Moteur d'entrainement en mode
d'utilisation de la commande
manuelle de secours du circuit

Vérifiez la position des poignées de I'ensemble
de chaine d'entrainement (manuel du moteur
d'entrainement)

Dysfonctionnement du bloc de
commande

Contactez le service client

En cas d'utilisation
fréquente, la porte
s'arréte lors du
déplacement, apres
quoiil n'y a plus de
mouvement sur
linstruction de la
commande

Le fusible de température du
moteur électrique a été activé

Laissez refroidir le moteur d'entrainement

Lors de la fermeture,
ilyaunarrétdu
mouvement et
l'ouverture ultérieure,
ou les portes souvrent
puis ne se ferment pas

Le dispositif de sécurité s'est
déclenché lors de la fermeture

Eliminer 'obstruction au mouvement du tablier de la
porte

Vérifiez le fonctionnement des photocellules, de la
barre palpeuse et d'autres dispositifs (entrées SE, PH1,
PH2 / chapitre 5.4)

Le non respect des conditions des
photocellules, interaction avec
d‘autres dispositifs

Assurez-vous qu'il n'y a pas de réflexions possibles des
rayons infrarouges des photocellules, d'interaction avec
d'autres photocellules, de lumiére directe du soleil sur le
récepteur des photocellules

11.

STOCKAGE, TRANSPORT, RECYCLAGE

Le produit doit étre emballé et stocké dans un endroit fermé et sec. Protéger des effets des
intempéries. Ne pas exposer aux rayons directs du soleil. Durée de conservation - 5 ans a compter
de la date de fabrication. La date de fabrication du produit est indiquée sur le produit et sur
'emballage. Apres I'expiration de la durée de conservation, I'aptitude a I'emploi du produit doit
étre vérifiée par un spécialiste. Le transport peut s'effectuer par tous types de transports terrestres
couverts en évitant les chocs et déplacements a l'intérieur du véhicule.

Le recyclage est effectué conformément aux lois et réglements sur le traitement
et le recyclage en vigueur dans le pays du consommateur. La pile usée de la
télécommande radio doit étre jetée dans des conteneurs spéciaux pour la
collecte. Le produit ne contient pas de métaux précieux et de substances qui
présentent un danger pour la vie humaine, la santé et I'environnement.
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12. OBLIGATIONS DE GARANTIE

« Les performances du produit sont garanties sous réserve des regles de son stockage, transport,
montage, configuration, fonctionnement ; lors de l'installation et de la maintenance (opportune
et appropriée) par un organisme spécialisé dans le domaine des systémes d'automatisation et
autorisé pour l'installation et I'entretien technique.

« La période de garantie est de et est calculée a partir de la date de
transfert du produit au Client ou a partir de la date de fabrication, si la date de transfert est
inconnue.

Pendant la période de garantie, les dysfonctionnements survenus en raison de la faute du

fabricant sont éliminés par le service apres-vente assurant le service de garantie.

Remarque : les piéces de rechange sous garantie deviennent la propriété du service de

maintenance qui a effectué la réparation du produit.

« La garantie du produit ne s'applique pas dans les cas suivants :

— les infractions aux régles d'entreposage, de transport, d'exploitation et de montage du
produit ;

— montage, réglage, réparation, réinstallation ou modification du produit par des personnes
non autorisées a effectuer ces travaux ;

— dommages au produit causés par un fonctionnement instable du réseau d'alimentation
ou la non-conformité des paramétres du réseau d'alimentation avec les valeurs établies
par le fabricant ;

— détection de traces de pénétration de corps étrangers, de liquides, de saletés, d'insectes,
etc. dans le produit etc ;

— les cas de force majeure (incendies, foudre, inondations, tremblements de terre et autres
catastrophes naturelles) ;

— les dommages causés a la conception du produit par le consommateur ou des tiers ;
— l'apparition de dysfonctionnements et de défauts dus a I'absence d'entretien et
d'inspection programmés du produit ;
— ne s'applique pas a I'élément d'alimentation (pile) ;
— ne pas fournir un guide rempli.
Des informations sur les prestataires de services sont disponibles a I'adresse suivante :

http://www.alutech-group.com/feedback/service/

Vous trouverez un guide a jour, des documents de preuve de conformité et d'autres informations
supplémentaires sur le site - www.alutech-group.com
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13. CERTIFICAT DE MISE EN SERVICE

Numéro de série et date de fabrication

données de l'étiquette du produit

Informations sur 'organisme autorisé pour l'installation et la maintenance

nom, adresse et téléphone

Date de montage

jour, mois, an

Signature de responsable
du montage

signature, LS Nom, prénom

Le consommateur (propriétaire) a vérifié I'intégralité du produit, a pris connaissance et a accepté
les termes et conditions de la garantie, n'a aucune prétention a l'apparence du produit. Le produit
a été installé et configuré conformément aux exigences établies et jugé apte a I'utilisation.
Le consommateur a été informé des dangers et des risques existants, ainsi que des régles de
fonctionnement.

Informations sur le consommateur (propriétaire)

nom, adresse et téléphone

Signature du consommateur
(propriétaire)

signature, LS Nom, prénom

Fabriqué en Chine

Importateur dans I'UE / Représentant autorisé du fabricant : ALUTECH Systems s.r.o., 348 02,
République tchéque Bor u Tachova, CTPark Bor, Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128

Tél./ Fax:+ 420374 6340 01

e-mail : info@cz.alutech-group.com
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14. INFORMATIONS SUR LES TRAVAUX REALISES

Le tableau contient les travaux effectués lors de l'installation et du fonctionnement du produit :
données sur la centrale, le moteur, la porte, les dispositifs de sécurité connectés, les dispositifs
supplémentaires, les réglages effectués (autres que les valeurs d’usine), les contréles, I'entretien,
les modifications, etc.

SIGNATURE D'UN
DATE TYPE DE TRAVAIL SPECIALISTE SIGNATURE

170 CU-TR230-B / CU-TR400-B



ALUTECH

DOOR SYSTEMS

15. INFORMATIONS SUR LES REPARATIONS PENDANT LA
PERIODE DE SERVICE DE GARANTIE

Informations sur la société de réparation

Liste de travaux de réparation

Date de réparation

Day Month Year
Signature du responsable
de la réparation
signature, LS Nom, prénom
Informations sur la société de réparation
Liste de travaux de réparation
Date de réparation
Day Month Year
Signature du responsable
de la réparation
signature, LS Nom, prénom
Informations sur la société de réparation
Liste de travaux de réparation
Date de réparation
Day Month Year
Signature du responsable
de la réparation
signature, LS Nom, prénom
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Tschechische Republik, 348 02

Bor uTachova, CTPark Bor

Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128
Telefon / Fax: + 420 374 6340 01
e-mail: info@cz.alutech-group.com

République Tchéque, 348 02

Bor u Tachova, CTPark Bor

Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128
Tél./ Fax : + 420 374 6340 01

e-mail : info@cz.alutech-group.com

yn. Cenuukoro, 10, 220075,
Pecny6nuka benapycb, r. MUHCK
Ten.:+375(17) 330 11 00

dakc: +375(17)330 11 01
www.alutech-group.com

Czech Republic, 348 02

Bor u Tachova, CTPark Bor

Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128
Phone/fax: + 420 374 6340 01
e-mail: info@cz.alutech-group.com
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